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Installationsinstruktioner for GHP™ 12

Den hir uppdateringen skrevs for programvaruversion 2.2 av GHP 12, dér
kompatibilitet med solenoiddrivenhet lades till.

For att erhalla basta mojliga prestanda och undvika skador pa din bat ska du
installera Garmin® GHP 12 marint autopilotsystem i enlighet med foljande
instruktioner. Professionell installation av autopilotsystemet rekommenderas
starkt. Speciell utbildning i styrsystem och marina elektriska anslutningar
krévs for att installera autopilotsystemet pa rétt satt.

Lais alla installationsinstruktioner innan du utfor installationen.
Om du stoter pa problem under installationen kan du kontakta Garmins
produktsupport.

Obs! Det finns en installationschecklista pa den sista sidan i dessa
instruktioner. Ta ut den sista sidan och anvind checklistan nir du utfor
installationen av GHP 12.

Registrera enheten
*  Gatill http://my.garmin.com.
+  Spara inkdpskvittot, i original eller kopia, pa ett sakert stille.

Skriv ner serienumret for varje komponent i ditt GHP 12-system i falten
avsedda for detta andamal pa page 3. Serienumren sitter pa en dekal pa
komponenterna.

Kontakta Garmins produktsupport

Ga till www.garmin.com/support och klicka pa Contact Support for att
fa lokal supportinformation.

¢+ TUSA ringer du (913) 397 8200 eller (800) 800 1020.
* I Storbritannien ringer du 0808 2380000.
[ Europa ringer du +44 (0) 870 8501241.

Viktig sakerhetsinformation

Du ansvarar for att baten framfors pa ett sikert och fornuftigt sitt.
GHP 12 ir ett verktyg som hjélper dig att hantera béten. Den befriar dig inte
fran ansvaret for att framfora din bét sdkert. Undvik farlig navigering och
ldmna aldrig rodret utan uppsikt.

Var alltid beredd pa att snabbt aterga till att styra baten manuellt.

Lér dig att hantera GHP 12 i stilla och riskftia vatten utan ndgra faror.

Var forsiktig da du anvander GHP 12 néra faror i vattnet, till exempel
hamnar, palverk och andra batar.

Lés guiden Viktig sdkerhets- och produktinformation som medfoljer i
produktforpackningen for viktig information om produkten och sékerhet.

/A\VARNING
Utrustning som ansluts till denna produkt ska ha brandinkapsling eller
utrustas med brandinkapsling.

Anvind alltid skyddsglasgon, horselskydd och andningsskydd nér du borrar,
skir eller slipar.

MEDDELANDE

Kontrollera alltid vad som finns bakom ytan som du ska borra eller skéra i.
Var uppmarksam pé brénsletankar, elkablar och hydraulslangar.



http://my.garmin.com
www.garmin.com/support
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GHP 12-paketinnehall och verktyg som
behovs

GHP 12-autopilotsystemet bestér av flera komponenter. Bekanta dig
med alla komponenterna innan du pabdrjar installationen. Du méste veta
hur komponenterna fungerar tillsammans for att korrekt kunna planera
installationen pa din bat.

Kontrollera i samband med att du bekantar dig med GHP 12-komponenterna
att paketet innehdller komponenterna som raknas upp nedan. Alla
komponenterna férutom drivenheten och Shadow Drive (tillval) ingar i
huvudladan for GHP 12. Drivenheten siljs separat (page 9). Kontakta genast
din Garmin-aterforséljare om det saknas delar.

Notera serienumret for varje komponent i det avsedda utrymmet.

Huvudkomponenter

GHP 12-autopilotsystemet bestar av fyra huvudkomponenter: kursdator
(CCU, Course Computer Unit), elektronisk styrenhet (ECU, Electronic

Control Unit), GHC™ 10-anvéndarstyrgranssnitt och drivenhet (siljs separat,
se page 9).

Ccu

CCU:n fungerar som "hjarnan" i GHP 12. CCU:n innehaller
givarutrustningen som bestdmmer kursen. CCU:n ansluts till ECU:

och GHC 20 med en enda kabel. CCU:n ansluts ocksa till ett NMEA
2000%-ndtverk for att kommunicera med GHC 20, och till NMEA
2000-kompatibla tilliggsenheter, som plotter och vindsensor (page 12).

Serienummer

ECU

ECU:n ansluts till CCU:n och till drivenheten. ECU:n styr drivenheten
utifran information fran CCU:n. ECU stromf6rsorjer bade CCU:n och
drivenheten.

Serienummer
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GHC 20 &r det priméra gréinssnittet for att mandvrera GHP
12-autopilotsystemet. Med hjélp av GHC 20 kopplar du in och styr GHP 12.
Det ér ocksd med GHC 20 du stiller in och anpassar GHP 12.

GHC 20 ansluts ocksa till NMEA 2000-natverket for att kommunicera med
CCU:n. GHC 20 ansluts ocksa till NMEA 2000-kompatibla tilliggsenheter,
som en vindsensor, en vattenhastighetssensor eller en GPS-enhet, for att
avancerade funktioner hos GHP 12 ska kunna anvandas. Om du saknar
NMEA 2000-kompatibla enheter kan du ansluta NMEA 0183-kompatibla
enheter som tillaggsutrustning till GHC 20 istillet.

Serienummer

Shadow Drive-enhet

Shadow Drive-enheten (tillbehdr) dr en givare som du installerar i din bats
hydrauliska styrlinor. Shadow Drive kan endast anvéndas pa batar med
hydrauliskt styrsystem.

Nar GHP 12 #r aktiverad kopplar Shadow Drive tillfalligt ur autopiloten
nér du tar manuell kontroll dver ratten. Nar du upprattar en ny rak kurs
ateraktiverar Shadow Drive automatiskt autopiloten.

Kablar och kontakter

GHP 12-autopilotsystemet innehaller flera kablar. Dessa kablar ansluter
komponenterna till strémkallan, till varandra, till ett larm och till
tillaiggsenheter.

Forbindningskabel mellan CCU och ECU

Denna kabel forbinder CCU:n med ECU:n. En del av denna kabel innehaller
fargkodade ledningar med blanktrddsandar. De hir kablarna ansluter CCU:n
till larmet och till den gula kabeln fran GHC 20.




Forlangningskablar till forbindningskabeln mellan CCU och ECU
Nir du installerar GHP 12-systemet kan du behéva montera CCU:n
langre dn 5 m (16 fot) fran ECU:n. Garmin tillhandahaller utbytes- och
forlangningskablar som reservdelar om det skulle behdvas.

Typ Langd
Utbyteskabel 10 m (32 fot)
Utbyteskabel |20 m (66 fot)
Forlangning 5m (16 fot)
Forlangning 15 m (50 fot)
Forlangning 25m (82 fot)

Kontakta ndrmaste Garmin-aterforséljare eller Garmin-produktsupport om du
onskar bestéllningsinformation.

Larm
Alarmet avger ljudsignaler fran GHP 12 (page 11).

ECU-stromkabeln
Denna kabel forser ECU:n med strom (page 10).

GHC 20 NMEA 0183-datakabeln

Den hér kabeln ansluter GHC 20 till den gula ledningen pa CCU:n,
och till samma jord som ECU:n. Den hir kabeln kan ocksé anvéndas for att
ansluta GHC 20 till NMEA 0183-kompatibla enheter (page 14).

=

NMEA 2000-kablar och NMEA 2000-kontakter

Med NMEA 2000-kablarna ansluts CCU:n och GHC 20 till NMEA
2000-ndtverket. Anslut antingen CCU:n och GHC 20 till ett befintligt
NMEA 2000-ndtverk med hjélp av de medfoljande T-kontakterna och and
droppkablarna, eller anvénd alla de medfoljande NMEA 2000-kablarna och
kopplingarna till att bygga ett NMEA 2000-natverk pa baten om det behdvs
(sidan 12).

0 NMEA 2000-droppkabel, 2 m (6 fot) (x2)
@ | NMEA 2000-strmkabel

© | NMEA2000 T-kontakt (x3)

@ | NMEA 2000-terminering, hane

@ | NMEA 2000-terminering, hona

NMEA 2000-férlangningskablar

Forlangning och kablar for NMEA 2000 dr tillgéngliga om sé behdvs.
Kontakta ndrmaste Garmin-aterforséljare eller Garmin-produktsupport om du
oOnskar bestéllningsinformation.

Verktyg som behovs
¢ Skyddsglaségon

*  Borrmaskin och borrar

¢ 90 mm (3 /2 tum) halsag

+ Tradavbitare/tridavdragare

¢ Skruvmejslar: stjérn- och sparskruvmejslar
+ Kabelhallare

¢ Vattentéita ledningskontakter (ledningsmuttrar) eller krympslang och en
virmepistol

*  Marint titningsmedel

+  Portabel kompass eller handkompass (for att testa for magnetisk storning
vid faststéllande av den bésta platsen att installera CCU-enheten)

+  Antikdrvningsmedel (tillagg)

Obs! Monteringsskruvar medfoljer for GHC 20-enheten, for CCU:n, for

ECU:n och for pumpen. Om de medf6ljande skruvarna inte passar for

monteringsunderlaget méste du sjilv anskaffa en fungerande typ av skruv.

Installationsinstruktioner for GHP 12



Installationsforberedelser

Innan GHP 12-autopilotsystemet installeras méste du planera var alla
komponenterna kommer att sitta pa baten. Placera tillfalligt komponenterna
dér du har for avsikt att montera dem. Las om dessa viktiga saker att tdnka
pa och titta pa diagrammen pa pages 7 and 8 innan du borjar planera
installationen.

Obs! Det finns en installationschecklista pa den sista sidan i dessa
instruktioner. Ta ut den sista sidan och anvind checklistan nar du utfor
installationen av GHP 12.

Att tanka pa infor montering och anslutning

GHP 12-komponenterna ansluts till varandra och till strémkallan med
medf6ljande kablar. Kontrollera att rétt kablar nar respektive komponent och
att varje komponent placeras pa en limplig plats innan ndgon komponent
monteras eller ansluts.

Att tanka pa infor montering av och kabeldragning for

drivenheten

*  Om en kompatibel drivenhet inte redan har installerats i baten, siljs
drivenheten separat och méste installeras av en erfaren fackman for att
baten ska kunna styras pa rtt satt.

* Drivenheten maste installeras innan ECU:n monteras permanent.
+ Kablarna som ansluts till drivenheten fér inte forlingas.

*  Om du anvinder en icke-Garmin drivenhet maste en stromkabel for GHP
12-drivenhet (séljs separat) och en kabel for GHP 12-roderlégesgivare
(séljs separat) anvandas for att anpassa din drivenhet for anvindning med
GHP 12 (page 9).

Stromkabeln till GHP 12-drivenheten far inte forlingas.
Att tanka pa infor montering av och kabeldragning for ECU
+  ECU:n kan monteras pa ett plant underlag t vilket hall som helst.

+  Féstskruvar medféljer ECU:n men du kan behdva anvénda en annan typ
av skruv om de som medfoljer inte passar for monteringsunderlaget.

+ ECU:ns strémkabel ansluts till batbatteriet och den kan forlingas om det
behovs (page 10).

+  ECU:n maste placeras inom 0,5 m (19 tum) fran drivenheten.

+ Kablarna som ansluts till drivenheten fér inte forlingas.

Att tanka pa infor montering av CCU
CCU:n maste monteras i den frimre halvan av baten, maximalt 3 m
(10 fot) ovan vattenlinjen.

* CCU:n eller ECU:n fér inte monteras pé en plats dir den kommer att
nedsénkas i vatten eller Gverspolas.

* CCU:n far inte monteras nira magnetiskt material, magneter
(hogtalare och elmotorer) eller starkstromskablar.

¢+ CCU:n maste monteras minst 0,6 m (24 tum) frén rorliga eller skiftande
magnetiska stdrningsmoment som ankare, ankarkedja, torkarmotorer och
verktygslador.

+  En handkompass bor anvandas for att testa den magnetiska storningen i
omradet dir CCU:n ska monteras.

Om handkompassen inte pekar norrut nér du héller den pé den plats dér
du avser montera CCU:n finns det magnetisk storning. Valj en annan
plats och testa igen.

+  CCU:n kan monteras under vattenlinjen om den inte sitter pa en plats dér
den kommer att nedsénkas 1 vatten eller dverspolas.

Installationsinstruktioner for GHP 12

+ CCU-féstet maste monteras pa en vertikal yta eller under en horisontell
yta sd att de anslutna kablarna hanger rakt ned.

*  Fastskruvar medfoljer CCU:n men du kan behdva anvénda en annan typ
av skruv om de som medf6ljer inte passar for monteringsunderlaget.

Att tanka pa infor kabeldragning for CCU
+  Forbindningskabeln mellan CCU och ECU kopplar samman CCU och
ECU och dr 5 m (16 fot) lang.

o Om CCU:n inte kan monteras inom 5 m (16 fot) frin ECU:n finns det
utbytes- och forldngningskablar att tillga (page 4).
o Foérbindningskabeln mellan CCU och ECU fir inte kapas.
+  Forbindningskabeln mellan CCU:n och ECU:n ansluter CCU:n till

GHC 20 med en enda gul signalledning (page 11). Autopilotsystemet slas
inte pd om den har anslutningen inte gors.

Att tanka pa infor montering av och kabeldragning for alarm
*  Alarmet bor monteras néra styrpulpeten.
Alarmet kan monteras under instrumentbradan om sa onskas.
¢ Om det behovs kan alarmledningarna forlangas med en 0,08 mm?
(28 AWG)-kabel.
Att tanka pa infor NMEA 2000-koppling
CCU:n och GHC 20 ansluts till ett NMEA 2000-nétverk.

Om din bét inte redan har ett NMEA 2000-ndtverk kan du bygga ett med
de medféljande NMEA 2000-kablarna och -kopplingarna (page 13).

+  For att avancerade funktioner hos GHP 12 ska kunna anvéndas
kan NMEA 2000-kompatibla tilliggsenheter som en vindsensor,

en vattenhastighetssensor eller en GPS-enhet anslutas till NMEA
2000-nétverket.

Att tdnka pa infor montering av GHC 20

MEDDELANDE
Monteringsytan maste vara helt plan s att enheten inte skadas nér den
monteras.

+  Monteringsplatsen bor ge optimal sikt for mandvrering av baten.
+  Fran monteringsplatsen ska det vara létt att nd knapparna pa GHC 20.

+  Monteringsytan maste vara tillrackligt stark for att halla for GHC 20:s
vikt och skydda mot kraftiga vibrationer och stotar.

*  Setill att du har tillrdckligt med plats for dragning och anslutning av
kablarna bakom ytan.
Du bér ldmna minst 8 cm (3 tum) utrymme bakom GHC 20:s holje.
*  Pumpen maste placeras inom 209 mm (8 '4 tum) frdn en magnetisk
kompass for att undvika storningar.

+ Platsen maste vara i ett omrade som inte utsatts for extrema
temperaturforhallanden (page 23).

Att tanka pa infor kabeldragning for GHC 20
*  Du maste ansluta GHC 20 till NMEA 2000-nétverket.

+  Om autopiloten ska fungera maste du ansluta tvé ledningar fran
GHC 20-datakabeln korrekt:

o Den gula ledningen fran GHC 20-enhetens datakabel maste vara
ansluten till den gula ledningen pa forbindningskabeln mellan CCU
och ECU.

o Den svarta ledningen fran GHC 20-enhetens datakabel maste vara
ansluten till samma jord som ECU:n.

«  NMEA 0183-kompatibla tilliggsenheter, som en vindsensor,

en vattenhastighetssensor eller en GPS-enhet kan kopplas till
GHC 20-datakabeln (page 14).



Att tanka pa vid montering av Shadow Drive-enhet

Montera Shadow Drive-enheten horisontellt och sa plant som méjligt.
Sitt fast den ordentligt med kabelband.

Montera Shadow Drive-enheten minst 0,3 m (12 tum) fran magnetiska
foremal sasom hdgtalare och elmotorer.

Installera Shadow Drive-enheten ndrmare rodret dn pumpen.
Installera Shadow Drive ldgre &n rodret men hdgre &n pumpen.
Undvik slingbildning i hydraulledningarna.

Sitt inte fast Shadow Drive direkt pa anslutningarna baktill pa rodret.
Sétt pa en slanglingd mellan anslutningen pa rodret och Shadow Drive-
enheten.

Montera inte Shadow Drive-enheten direkt pa en hydraulisk T-koppling
1 hydraulledningen. Satt pa en slanglingd mellan en T-anslutning och
Shadow Drive-enheten.

I en installation med enkelkommando ska ingen T-koppling monteras
mellan ratten och Shadow Drive-enheten.

I en installation med dubbelkommando installeras Shadow Drive-enheten
mellan pumpen och den ldgre ratten, nirmare ratten 4n pumpen.

Installera Shadow Drive-enheten i styrbords styrlina eller babords
styrlina. Installera inte Shadow Drive-enheten i returledningen.

Anvind inte teflontejp pa hydraulikkopplingar. Anvénd [dmplig
géngtatning som Loctite® Pro Lock Tight® multipurpose anaerobic
gel med artikelnummer 51604, eller liknande, pa alla rorgéngor i
hydraulsystemet.
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Allman kopplingstabell

Anvind endast denna tabell for hanvisning till kopplingar mellan komponenter. Félj de detaljerade installationsinstruktionerna for varje komponent

(pages 9-14).
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Objekt Beskrivning Viktigt att tanka pa
GHC 20
GHC 20-datakabel Om autopiloten ska startas maste den gula ledningen pa den har kabeln vara ansluten till den gula ledningen pa

forbindningskabeln mellan CCU och ECU, och den svarta ledningen pa den hér kabeln méste vara ansluten till
samma jord som ECU:n (page 12).

NMEA 2000-stromkabel

Den har kabeln ska bara installeras om du bygger ett NMEA 2000-natverk. Installera inte den har kabeln om det
redan finns ett NMEA 2000-natverk pa din bat (page 13).
NMEA 2000-strdmkabeln maste anslutas till en 916 V-likstromskalla.

© © ©¢

NMEA 2000-nétverk

GHC 20 och CCU:n maste anslutas till NMEA 2000-natverket med hjélp av de medféljande T-kontakterna

(page 12).

Om det inte finns nagot NMEA 2000-natverk pa din bat kan du bygga ett med hjalp av de medféljande kablarna och
kopplingarna. (page 13).

ECU-stromkabeln

@ Drivenhet Drivenheten maste installeras av en erfaren yrkesman (page 9).

@ Drivenhetskablar Stromkabeln till drivenheten far inte kapas eller forlangas.
for strom och Om du anvéander GHP 12 med en icke-Garmin drivenhet maste du kdpa en stromkabel och kabel for
roderlagesgivare roderlagesgivare for GHP 12-drivenhet (page 9).

0 CCU Montera CCU:n sa att kablarna pekar rakt nerat (page 10).

@ ECU ECU:n kan monteras i vilken riktning som helst.

ECU:n kan anslutas till en 12-24 V-likstrémskalla. Anvand ratt ledningsdimensioner om du ska forlanga den har
kabeln (page 10).

Den svarta ledningen frdn GHC 20-enhetens datakabel maste anslutas till samma jord som den har kabeln
(page 12).

S)

Forbindningskabel mellan
CCU och ECU

Om autopiloten ska startas méaste den gula ledningen frén den har kabeln anslutas till den gula kabeln fran
GHC 20-datakabeln.

Kop de nddvéndiga forlangningarna om du ska forlanga den héar kabeln sa att den nar ECU:n (page 4).
De roda och bla ledningarna fran den har kabeln ansluts till alarmet (page 11).
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Allmant kopplingsschema for komponenterna
Anvénd detta schema endast for hanvisning till kopplingar mellan komponenter. Folj de detaljerade installationsinstruktionerna for varje komponent

(pages 9-14).

Objekt

Beskrivning

Viktigt att tanka pa

GHC 20

Om autopiloten ska startas maste den gula ledningen pa GHC 20-datakabeln vara ansluten till den gula ledningen
pa forbindningskabeln mellan CCU och ECU, och den svarta ledningen pa DHC 10-datakabeln maste vara ansluten
till samma jord som ECU:n (page 12).

Batteri for 12-24

ECU:n kan anslutas till en 12-24 V-likstromskalla.

V likstrom NMEA 2000-stromkabeln méaste anslutas till en 9-16 V-likstrémskalla.
ccu CCU:n maste installeras i den framre halvan av baten, maximalt 3 m (10 fot) ovan vattenlinjen.
Drivenhet Kablarna till drivenheten far inte kapas eller forlangas.
Om du anvander GHP 12 med en icke-Garmin drivenhet maste du kdpa en strémkabel for GHP 12-drivenhet
(page 9).
ECU ECU:n kan anslutas antingen till ett 12- eller 24 V-likstromsbatteri.

@6 0 o6 @O

NMEA 2000-natverk

GHC 20 och CCU:n maste anslutas till NMEA 2000-natverket med hjélp av de medféljande T-kontakterna

(page 12).

Om det inte finns ndgot NMEA 2000-natverk pa din bat kan du bygga ett med hjalp av de medféljande kablarna och
kopplingarna. (page 13).
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Installationsprocedur

Nér du har planerat installationen av GHP 12 pa baten och tagit hinsyn till
de specifika forutséttningarna fér montering och kablage pa din bat, kan du
pabdrja montering och anslutning av komponenterna.

Installation av drivenhet

Drivenheten driver rodret och séljs separat, inte tillsammans med GHP 12.
Nér du koper en drivenhet fran Garmin har den rdtt kablar och kontakter.

Om det redan finns en drivenhet installerad pa din bat kan du képa
GHP 12-drivenhetskablar (medfdljer inte) for att anpassa drivenheten till
anvindning med GHP 12.

Installera en Garmin-drivenhet
Anvind instruktionerna som foljer med drivenheten nér du ska installera
den pé din bat.

Forbereda en icke-Garmin drivenhet

Om du ska anvinda en icke-Garmin drivenhet med GHP 12

maste du installera bade stromkabeln for GHP 12 drivenheten och
roderlégesgivarkabeln for GHP 12. Bada kablarna séljs separat.

De hér anvisningarna géller inte for drivenhet av solenoidtyp. Hur du
forbereder en drivenhet av solenoidtyp beskrivs pa page 9.
1. Om din drivenhet har anslutna kablar ska du koppla ur dem.

2. I dokumentationen som medfGljer din drivenhet finns information om hur
du identifierar anslutningarna pa drivenheten.

3. Anslut GHP 12-drivenhetsstromkabeln (medf6ljer inte) till din drivenhet
utifran definitionen av ledningarnas farger och funktioner nedan.

Ledningsfarg |Funktion

Réd Drivenhet positiv

Svart Drivenhet negativ

Bla Strém koppling (kapa och tejpa den har ledningen om
din drivenhet inte har koppling)

Vit Jord koppling (kapa och tejpa den hér ledningen om din
drivenhet inte har koppling)

Strémkabeln till GHP 12-drivenheten fér inte forléngas.

4. Anslut GHP 12 roderlidgesgivarkabeln (medfoljer inte) till din drivenhet
utifran definitionen av ledningarnas farger och funktioner nedan.

Ledningsférg |Funktion

Réd Roderlagesgivare positiv (+)
Svart Roderlagesgivare negativ (-)
Gul Torkare roderlagesgivare

Vid behov kan nddvéndiga ledningar forlangas med 0,33 mm?
(22 AWG)-ledningar.

5. Anvénd vid behov instruktionerna som foljer med drivenheten nir du ska
installera den pa din bat.

Installationsinstruktioner for GHP 12

Forbereda en drivenhet av solenoidtyp

Om du ska anvénda en drivenhet av solenoidtyp med GHP 12
maste du installera bade stromkabeln for GHP 12-drivenheten och
roderldgesgivarkabeln for GHP 12. Bada kablarna séljs separat.

De hér anvisningarna géller endast for drivenheter av solenoidtyp. Hur du
forbereder en drivenhet som inte &r av solenoidtyp beskrivs pa page 9.

1. Om solenoiddrivenheten har anslutna kablar ska du koppla ur dem.

>

I dokumentationen som medf6ljer solenoiddrivenheten finns information
om hur du identifierar anslutningarna pé drivenheten.

Anslut GHP 12-drivenhetens stromkabel (medfoljer inte) till
solenoiddrivenheten enligt diagrammet och tabellerna nedan.

Stromkabeln till GHP 12-drivenheten far inte forldngas.
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Objekt |Beskrivning Anteckningar

Stromkabel for GHP
12-drivenhet

(-]

Séljs separat.

Styrbordssolenoid

Babordssolenoid

Shuntsolenoid Anvands inte i alla system.

Extra styrsystem Anvands inte i alla system.

Atergangsdiod Kravs for alla installationer.

Q0 0 0| o®

Blockeringsdiod Krévs om ett extra styrsystem finns.

Ledning |Farg Beskrivning

Rod Anslut till styrbords solenoid positiv (+).

Svart Anslut till babords solenoid positiv (+).

®e 06

Bla Anslut till shuntsolenoid positiv (+).
Kapa och tejpa den har ledningen om shuntsolenoid
inte anvands

Vit Anslut till styrbords, babords och shuntsolenoid
gemensam (-).

Extra styrning styrbord positiv (+) (i forekommande
fall).

Ej tilampligt

Extra styrning babord positiv (+) (i férekommande
fall).

Ej tillampligt

Ej tillampligt | Extra styrning shunt positiv (+) (i forekommande fall).

@0 6 6 o

Ej tillampligt | Extra styrning gemensam (-) (i forekommande fall).




4. Anslut GHP 12 roderlidgesgivarkabeln (medfoljer inte) till din drivenhet
utifrén definitionen av ledningarnas farger och funktioner nedan.

Ledningsfarg |Funktion

Réd Roderlagesgivare positiv (+)
Svart Roderlagesgivare negativ (-)
Gul Torkare roderlagesgivare

Vid behov kan nodvindiga ledningar forldngas med 0,33 mm? (22 AWG)-
ledningar.

5. Anvind vid behov instruktionerna som foljer med drivenheten nér du ska
installera den pé din bat.

Installera sakringen for GHP 12-drivenhetens stromkabel

GHP 12-drivenhetens stromkabel levereras med en 40 A-knivsdkring. Den
medf6ljande sikringen far inte anvindas om den inte ar lamplig for din
drivenhet.

1. Vind dig till tillverkaren av din drivenhet for att komma fram till ratt
sakringstyp.

2. Vilj ett alternativ:
*  Om 40 A-sdkringen &r lamplig installerar du den i sékringshallaren.

*  Om din drivenhet krdver en annan sikring installerar du rétt sikring
for din drivenhet.

Installation av ECU

For att installera ECU:n maste du montera den pa din bat, ansluta den till
drivenheten och forbereda batterikablaget.

Montera ECU:n

Innan du kan installera ECU:n maste du vélja ut en monteringsplats och
avgora vilket monteringsmaterial som behdvs (page 5).

1. Klipp ut monteringsmallen pa page 29.

2. Tejpa fast mallen pa platsen for montering.

3. Borra styrhél vid de fyra fastpunkterna.

4. Montera ECU:n med skruvar.

Ansluta drivenheten till ECU:n

Anslut de tva kablarna fran drivenheten till kopplingsdonen mérkta
DRIVE och FEEDBACK pa ECU:n.

Kopplingsdonen ér firgkodade och dras fast pa kabelbeslagen.
Ansluta ECU:n till strommen

MEDDELANDE
Avldgsna inte den kabelmonterade sékringshallaren fran batterikabeln
vid anslutning till batteriet. Om du avldgsnar den kabelmonterade
sakringshallaren blir garantin for GHP 12 ogiltig samtidigt som du riskerar
att skada GHP 12-autopilotsystemet.

Du bér ansluta ECU-stromkabeln direkt till batbatteriet om sa ar mgjligt. Om
du ansluter stromkabeln till en kopplingsplint eller annan kélla ska du koppla
den genom en spanningskalla pa 40 A. Detta ar dock inte att rekommendera.

Om du planerar att koppla ECU-enheten via en brytare eller omkopplare i
nérheten av rodret, bor du tinka pa att anvanda ett korrekt dimensionerat reld
och signalledning i stillet for befintlig ECU-stromkabel.

1. Led den kontaktdonsforsedda dnden av ECU-stromkabeln till ECU:n till
ECU:n, men anslut den inte till ECU:n.
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2. Led blanktradsianden av ECU-stromkabeln till batbatteriet.

Om ledningen inte &r tillrickligt ldng kan den forlingas. I tabellen finns
information om rétt ledningsdimensioner for en forlangd anslutning.

Forlangningens langd Rekommenderade
ledningsdimensioner

3m (10 fot) 3,31 mm? (12 AWG)

4,5 m (15 fot) 5,26 mm? (10 AWG)

6 m (20 fot) 5,26 mm? (10 AWG)

7,5 m (25 fot) 8,36 mm? (8 AWG)

3. Anslut den svarta ledningen (-) till batteriets minuspol (-).
4. Anslut sedan den roda ledningen (+) till batteriets pluspol (+).
5. Anslut inte ECU-strémkabeln till ECU:n.

Anslut stromkabeln till ECU:n forst nir du har installerat alla de
andra GHP 12-komponenterna.

Installation av CCU

Om du ska installera CCU:n maste du montera den pa baten, ansluta den till
ECU:n, ansluta den till ett NMEA 2000-ndtverk, och koppla den till alarmet
och den gula CCU-signalledningen pa GHC 20.

Installation av CCU-monteringsfastet
Innan du kan montera CCU:n maste du vélja ut en plats och avgora vilket
monteringsmaterial som behovs (page 5).

CCU-féstet bestar av en monteringsdel och en lasdel.
1. Klipp ut monteringsmallen pa page 29.

2. Tejpa fast mallen pa platsen for montering.

Om du installerar CCU:n pa en vertikal yta ska du installera féstets
monteringsdel med en Sppning @ nedat.

3. Borra styrhal vid de tre fastpunkterna.
4. Fist CCU-féstets monteringsdel med @ skruvar.

Satta fast CCU:n i CCU-fastet
1. Anslut forbindningskabeln mellan CCU och ECU och NMEA
2000-droppkabeln till CCU:n.

2. Placera CCU:n i CCU-fastets
monteringsdel med kablarna
héingande rakt ned @.

3. Placera fistets lasdel over kulan och
knépp fast den pd monteringsdelen.
Borja kndppa fast de tva armarna @
som saknar tumskruv ©.
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4. Kablarna ska hinga rakt ned, och armen sitts fast med tumskruven.
Kablarna maste héinga rakt ned for att CCU:n ska kunna ange rétt kurs.
5. Handdra tumskruvarna tills CCU:n sitter ordentligt fast i fastet.
Dra inte at tumskruvarna for hart.
Ansluta CCU-enheten

1. Led den kontaktdonsforsedda dnden av forbindningskabeln mellan CCU
och ECU till ECU:n och anslut.

2. Led ledningarna fran blanktradsdelen av kabeln till forbindningskabeln
mellan CCU:n och ECU:n.

¢+ Led de roda och blé ledningarna till platsen dér du ténker installera
larmet (page 11).

Om kabeln inte dr tillrdckligt lang forlangs nddvandiga ledningar med
0,08 mm? (28 AWG)-kabeltrad.

* Led den gula ledningen till platsen dér du ténker installera GHC 20
(page 11).
Om kabeln inte &r tillréckligt lang forlangs den gula ledningen med
0,33 mm? (22 AWG)-kabeltrad.

3. Kapa och tejpa de resterande frilagda ledningarna - de anvénds inte.

Larminstallation

Alarmet ger ifran sig tydliga ljudsignaler vid viktiga handelser pa GHP 12.
Den ska installeras néra styrpulpeten.

Montera larmet
Innan du kan montera larmet méste du vilja ut en monteringsplats (page 5).

Stt fast alarmet med kabelband eller annat passande fastmaterial
(medfdljer ej).

Ansluta alarmet
1. Led alarmkabeln till blanktradsanden av forbindningskabeln mellan
CCU:n och ECU:n.

Om kabeln inte &r tillrdckligt lang forlangs nddvéndiga ledningar med
0,08 mm? (28 AWG)-kabeltrad.

2. Anslut kablarna - utgé fran tabellen nedan.

Férg pa Farg pa ledningar i forbindningskabel
larmledning mellan CCU och ECU

Vit (+) Rod (+)

Svart (-) Bla (-)

3. Lod och tick alla blanktradsanslutningar.

Installera GHC 20

Installera GHC 20 genom att félla in den i instrumentbradan vid styrpulpeten,
ansluta den till den gula ledningen frén forbindningskabeln mellan CCU:n
och ECU:n samt ansluta den till ett NMEA 2000-nétverk.

For att avancerade funktioner hos GHP 12 ska kunna anvandas kan NMEA
2000-kompatibla eller NMEA 0183-kompatibla tilldggsenheter som en
vindsensor, en vattenhastighetssensor eller en GPS-enhet anslutas till NMEA
2000-nétverket eller anslutas till GHC 20 via NMEA 0183.

Installationsinstruktioner for GHP 12

Montering av GHC 20

DDELANDE

Temperaturintervallet for GHC 20 ar -15 °C till 70 °C (5 °F till 158 °F).
Léngvarig exponering for temperaturer utanfor detta intervall (vid forvaring
eller drift) kan leda till att LCD-skdrmen eller andra komponenter gar sonder.
Den typen av fel och efterfoljande konsekvenser ticks inte av tillverkarens
begrinsade garanti.

Om du monterar GHC 20 pa glasfiber rekommenderar vi att du anvénder en
forsankningsborrspets och borrar en avstindsforsdnkning genom bara det
oversta geltdckskiktet nér du borrar de fyra rikthdlen. Pa s sétt undviker du
sprickor 1 geltdckskiktet nér skruvarna dras at.

Rostftia skruvar kan kirva nér de skruvas i glasfiber och dras at for hart.
Garmin rekommenderar att du applicerar ett antikdrvningsmedel pa skruven
innan den anvands.

Innan du kan montera GHC 20 maste du vilja ut en monteringsplats

(page 5).

1. Beskér mallen for nedsdnkt montering och kontrollera att den passar pa
platsen dar du vill montera GHC 20.

Mallen for nedsénkt montering medf6ljer produktforpackningen, inte
dessa instruktioner.

Mallen for nedséinkt montering ér sjalvhaftande pa baksidan.

2. Tabort skyddstejpen pa mallens and sjalvhiftande baksida och fést den
pa platsen dir du ska montera GHC 20.

3. Om du ska saga ut hélet med figursag i stéllet for en 90 mm (3,5 tum)
hélsag anvénder du en 10 mm (¥/stum) borrspets och borrar ett rikthal
enligt mallen innan du borjar sdga ut monteringsytan.

4. Anvénd figursag eller en 90 mm (3,5 tum) hélsag och sdga ut
monteringsytan utefter insidan pa den streckade linjen som anges pa
mallen for nedsankt montering.

5. Fila och sandpappra halets kanter till ratt storlek vid behov.

6. Placera GHC 20 i utskdrningen och kontrollera att de fyra
monteringshalen stimmer.

7. Vilj ett alternativ:
*  Om monteringshélen stimmer gar du vidare till steg 8.

*  Om monteringshalen inte stimmer markerar du ritt placering av de
fyra monteringshélen.

8. Tabort GHC 20 frén utskérningen.
9. Borra de fyra 2,8 mm (7/s+ tum) styrhélen.

Om du monterar GHC 20 pa glasfiber ska du anvénda en
forsénkningsborrspets enligt anvisningen.

10. Avlagsna aterstoden av mallen.

11. Placera den medf6ljande gummipackningen pa baksidan av enheten.
Applicera marint titningsmedel runt packningen for att forhindra lackage
bakom instrumentbridan.

12. Placera GHC 20 i utskérningen.

13. Fast GHC 20 ordentligt pd monteringsytan med de medfdljande
skruvarna.

Om du monterar GHC 20 pa glasfiber ska du anvénda en
forsdnkningsborrspets enligt anvisningen.
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Ansluta GHC 20
Om autopilotsystemet ska fungera korrekt maste du ansluta tvé ledningar fran
GHC 20-datakabeln (gul och svart).

1. Koppla den gula ledningen fran GHC 20-enhetens datakabel till den gula
ledningen fran forbindningskabeln mellan CCU:n och ECU:n.

Om kabeln inte ar tillrdckligt lang forlangs den gula ledningen med
0,33 mm? (22 AWG)-kabeltrad.

2. Anslut den svarta ledningen fran GHC 20-enhetens datakabel till samma
jordpunkt som ECU:n.

Om kabeln inte ér tillrdckligt lang forlangs den svarta ledningen med
0,33 mm? (22 AWG)-kabeltrad.

3. Lod och tick alla blanktradsanslutningar.

Att tanka pa med flera GHC 20-enheter
Du kan installera flera GHC 20-enheter (sdljs separat) for att styra autopiloten
fran olika platser pa baten.

» Alla extra GHC 20-enheter maste vara anslutna till
NMEA 2000-nitverket (page 12).

*  Om du vill anvénda en extra GHC 20 till att starta autopiloten ansluter
du den gula och den svarta ledningen fran den extra GHC 20 till samma
ledningar som den priméra GHC 20.

o Om du ansluter extra GHC 20-enheter for att starta autopiloten maste
du sl av allihop for att sla av autopiloten.

o Om du inte ansluter en extra GHC 20 for att starta autopiloten
kommer den extra GHC 20 att séttas i viloldge nir du stinger av
den, och autopiloten forblir pa tills den stédngs av med den primara
GHC 20.

Ansluta enheterna till ett NMEA 2000-natverk

MEDDELANDE
Om du har ett befintligt NMEA 2000-ndtverk pa baten bor det redan vara
anslutet till stromforsorjningen. Anslut inte den medfoljande NMEA
2000-stromkabeln till ett befintligt NMEA 2000-nétverk eftersom endast en
stromkalla bor anslutas till ett NMEA 2000-nétverk.

Du kan ansluta GHC 20 till CCU:n genom ett befintligt NMEA 2000-ndtverk.
Om du inte har ett befintligt NMEA 2000-ndtverk pa din bat finns alla delar
som behdvs for att bygga ett ndtverk i GHP 12-paketet (page 13).

Du kan ocksa ansluta NMEA 2000-kompatibla tilldggsenheter, som en
vindsensor, en vattenhastighetssensor eller en GPS-enhet, till ditt NMEA
2000-nétverk for att avancerade funktioner hos GHP 12 ska kunna anvéndas.

Mer information om NMEA 2000 finns pa www.garmin.com.
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Ansluta GHC 20 till ett befintligt NMEA 2000-natverk

1.

Viilj var du vill ansluta GHC 20 @ till det befintliga
NMEA 2000-stamnitet @.

2. Koppla bort ena sidan av en NMEA 2000 T-anslutning fran nétverket.

3. Om NMEA 2000-ndtverkets stamnat behover forlangas ansluter du en

forlangningskabel for NMEA 2000-stamnétet (medfoljer ej) till sidan av
den bortkopplade T-kopplingen.

Anslut den medfoljande T-kontakten® for GHC 20 till NMEA
2000-stamnétet genom att ansluta den till sidan av den bortkopplade
T-kontakten eller forlingningskabeln till stamntet.

Led den medfdljande droppkabeln @ till nedre delen av T-kontakten som
lades till i steg 4, och anslut den till T-kontakten.

Om den inbyggda droppkabeln inte &r tillrickligt 1ang kan du anvidnda en
droppkabel som ar upp till 6 m (20 fot) lang (medfdljer ej).

6. Anslut droppkabeln till GHC 20.
7. Anslut droppkabeln till T-kopplingen du lade till i steg 3 och till GHC 20.

Obs! Om autopiloten ska startas maste den gula ledningen pa

GHC 20-datakabeln vara ansluten till den gula ledningen pa
forbindningskabeln mellan CCU och ECU, och den svarta ledningen pa
DHC 10-datakabeln maste vara ansluten till samma jord som ECU:n

(page 12).
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Ansluta CCU till ett befintligt NMEA 2000-natverk

1.

Viilj var du vill ansluta CCU @ till det befintliga NMEA 2000-stamnétet
a.

Koppla bort ena sidan av en NMEA 2000 T-anslutning fran nétverket.
Om NMEA 2000-nitverkets stamnat behover forldngas ansluter du en
forlangningskabel for NMEA 2000-stamnétet (medfGljer ej) till sidan av
den bortkopplade T-kopplingen.

Anslut den medfoljande T-kontakten & for CCU till NMEA
2000-stamnétet genom att ansluta den till sidan av den bortkopplade
T-kontakten eller forlingningskabeln till stamntet.

Led den medfoljande droppkabeln @ till nedre delen av T-kontakten som
lades till i steg 4, and anslut den till T-kontakten.

Om den inbyggda droppkabeln inte &r tillrickligt 1ang kan du anvinda en
droppkabel som ar upp till 6 m (20 fot) lang (medfdljer ej).

. Anslut droppkabeln till CCU:n.

Installationsinstruktioner for GHP 12

Bygga ett enkelt NMEA 2000-natverk for GHC 20 och CCU:n

MEDDELANDE
Du maste ansluta den medf6ljande NMEA 2000-stromkabeln till batens
tandningslas eller genom en annan kabelmonterad omkopplare. GHC 20
laddar ur batteriet om NMEA 2000-stromkabeln ansluts direkt till batteriet.

1. Koppla ihop de tre T-kopplingarna @ pa sidorna.

2. Anslut den medfdljande NMEA 2000-nétkabeln @ till en stromkalla med
12 V likstrém @© via en brytare.

Anslut till batens tandningslas @ om det gar, eller genom en
kabelmonterad brytare (medfoljer ej).

3. Anslut NMEA 2000-stromkabeln till en av T-anslutningarna.

4. Anslut en av de medfoljande NMEA 2000-droppkablarna @ till en av
T-kopplingarna och till GHC 20 @.

5. Anslut den andra medfoljande NMEA 2000-droppkabeln till den andra
T-kopplingen och till CCU:n @.

6. Anslut han- och hontermineringar @ till bada dndarna av de kopplade
T-kopplingarna.

Obs! GHC 20 maste anslutas till CCU:n med den gula CCU-
signalledningen i GHC 20-enhetens datakabel. Den svarta ledningen
méste anslutas till CCU-jord (page 12).
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Anslutning av tillaggsenheter till GHP
12-autopilotsystemet

For att avancerade funktioner hos GHP 12 ska kunna anvéndas kan NMEA
2000-kompatibla eller NMEA 0183-kompatibla tilldggsenheter som en

vindsensor, en vattenhastighetssensor eller en GPS-enhet anslutas till NMEA
2000-nétverket eller anslutas till GHC 20 via NMEA 0183.

Anslut en NMEA 2000-kompatibel enhet som
tillaggsutrustning till GHP 12
1. Lagg till en extra T-kontakt (medfoljer inte) till NMEA 2000-ndtverket.

2. Anslut enheten till T-kontakten genom att folja de instruktioner som
medfoljer enheten.

Att tanka pa infor NMEA 0183-koppling
I installationsinstruktionerna for din enhet finns information om hur du
identifierar 6verforingsledningarna (Tx) A(+) och B(-) foér din NMEA
0183-kompatibla enhet.

+  Nar du ansluter NMEA 0183-enheter med tva séndnings- och tva
mottagningslinjer r det inte nodvéndigt att NMEA 2000-bussen och
NMEA 0183-enheten ansluts till gemensam jord.

¢ Nir du ansluter en NMEA 0183-enhet som endast har en sdndningslinje
(Tx) eller endast en mottagningslinje (Rx), maste NMEA 2000-bussen
och NMEA 0183-enheten anslutas till gemensam jord.

Anslut en NMEA 0183-kompatibel enhet som
tillaggsutrustning till GHC 20
1. Bestdm hur din NMEA 0183-kompatibla enhet ska kopplas in.

2. Se schemat nedan vid inkoppling av din NMEA 0183-kompatibla till
GHC 20.

Farg, Funktion

GHC 20-datakabel

Svart CCU-signal jord
Gul CCU-signal

Bla TxIA (+)

Vit Tx/B (-)

Brun RX/A (+)

Gron Rx/B (-)

Tre exempel pa olika inkopplingssituationer finns i bilagan (page 21).

3. Anvind vid behov 0,33 mm? (22 AWG) partvinnat kablage for linga
kabelldngder.

4. Ldd och tick alla blanktradsanslutningar.
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Installera Shadow Drive-enheten

Shadow Drive-enheten (tillbehdr) dr en givare som du installerar i din bats
hydrauliska styrlinor. Shadow Drive kan endast anvéndas pa batar med
hydrauliskt styrsystem.

Vid installation av Shadow Drive-enheten ansluter du den till batens
hydrauliska styrlina och forbindningskabeln mellan CCU och ECU.

Anslutning av Shadow Drive-enheten till hydrauliken

Innan du kan installera Shadow Drive-enheten maste du vlja en plats dér du
ansluter Shadow Drive-enheten till batens hydrauliska styrning. Men forst
maste du ldsa och sétta dig in i de saker man maste tinka pa vid montering
och anslutning (page 6).

Anslut Shadow Drive-enheten till hydraulledningen med de medfljande
kontaktdonen.

Ansluta Shadow Drive-enheten
Nir du ansluter Shadow Drive-enheten till det hydrauliska systemet maste du
ha f6ljande i atanke (page 6).

Anslut Shadow Drive-enheten till forbindningskabeln mellan CCU och ECU.

1. Led blanktradsénden av forbindningskabeln mellan CCU och ECU till
Shadow Drive-enheten.

Om kabeln inte ér tillrdckligt lang forlangs nddvindiga ledningar med 28
AWG-kabeltrad.

2. Anslut kablarna - utgé fran tabellen nedan.

Ledningsfarg pa Shadow
Drive-enheten

Férg pa ledningar i forbindningskabel
mellan CCU och ECU

R&d (+) Brun (+)

Svart (-) Svart (-)

3. Lod och tick alla blanktradsanslutningar.
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Konfigurera GHP 12

GHP 12 maste konfigureras och anpassas efter din bats dynamik. Anvind
hamnbasséngsguiden och sjévardighetsguiden pa GHC 20 for konfigurering
av GHP 12. Med hjélp av dessa guider gar du igenom de erforderliga
konfigurationsstegen.

Hamnbassangsguiden

MEDDELANDE
Om du anvinder hamnbassangsguiden ndr din bét dr pd land far du ldmna
plats for roderrérelser for att undvika att rodret eller andra foremal skadas.

Du kan slutfora hamnbasséngsguiden medan din bat &r pa land. Om baten ar i
vattnet maste den ligga stilla medan du slutfor guiden.

Utfor Hamnbassangsguiden

MEDDELANDE
Om du har en bat med servostyrsystem, aktiverar du servon innan du startar
hamnbasséngsguiden for att undvika skador pé styrsystemet.

—_

SI4 pa GHP 12.

Forsta gangen du startar GHP 12 uppmanas du att g igenom en snabb
instéllningssekvens pa GHC 20.

Slutfor instillningssekvensen om det behdvs.
Starta hamnbassdngsguiden (page 15).

Vilj typ av farkost.

Vilj drivenhetsklass (page 15).

Sk w

Om du har en icke-Garmin drivenhet viljer du drivenhetens spanning
(page 15).

Om du har en icke-Garmin drivenhet véljer du kopplingsspanning
(page 15).

8. Om du har en solenoiddrivenhet véljer du kopplingsspanning (page 15).
9. Aktivera Shadow Drive om det behdvs (page 15).

10. Kalibrera rodret (page 15).

11. Om du har en icke-Garmin drivenhet justerar du drivenheten (page 16).

=~

12. Testa styrriktningen (page 16).

13. Om du har en motorbat, véljer du hastighetskalla och verifierar
varvraknaren (page 16).

14. Granska guidens resultat (page 16).
Starta Hamnbassangsguiden
1. Nér du har slutfort de inledande instéllningarna viljer du ett alternativ:
*  Om hamnbassidngsguiden startar automatiskt gar du vidare till steg 2.

*  Om hamnbasséngsguiden inte startar automatiskt véljer du Meny >
Instilllning > Aterforsiljarkonfiguration av autopilot > Guide >
Hamnbasséingsguiden.

2. Vilj Start.

Vilja drivenhetsklass
¢+ Om du har installerat en Garmin klass A-drivenhet véljer du Klass A.
*  Om du har installerat en Garmin klass B-drivenhet véljer du Klass B.
+ Om du har en solenoiddrivenhet véljer du Solenoid.
*  Om du har en icke-Garmin drivenhet véljer du Annan.
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Vilja drivenhetsspanning
MEDDELANDE

Om du anger fel virde pa drivenhetsspanningen for din icke-Garmin
drivenhet kan du skada drivenheten.

Obs! Den hr installningen giller endast for icke-Garmin drivenhet (annan).

1. Vind dig till tillverkaren av icke-Garmin drivenhet for att ta reda pa
drivenhetsspanningen.

2. Vilj den spinning som &r godkénd for din drivenhetsmotor.

Vilja kopplingsspanning
MEDDELANDE

Om du anger fel virde pa kopplingsspanningen for din icke-Garmin
drivenhet kan du skada drivenheten.

Obs! Den hir instéllningen géller endast for icke-Garmin drivenhet (annan).

1. Vind dig till tillverkaren av icke-Garmin drivenhet for att ta reda pa
drivenhetens kopplingsspanning.

2. Vilj den spinning som dr godkénd for din drivenhetskoppling.
Vilja solenoidspénning

MEDDELANDE
Om du anger fel virde pa drivenhetsspanningen for din icke-Garmin
drivenhet kan du skada drivenheten.

Obs! Den hir instéllningen géller endast for icke-Garmin solenoiddrivenhet.

1. Vénd dig till tillverkaren av din icke-Garmin solenoiddrivenhet for att ta
reda pa drivenhetsspanningen.

2. Vilj den spinning som r godkénd for solenoiddrivenheten.

Vilja spanning for shuntventil
Obs! Den hir instéllningen géller endast for icke-Garmin solenoiddrivenhet.

1. Vind dig till tillverkaren av din icke-Garmin solenoiddrivenhet for att ta
reda pa spanningen for shuntventilen.
2. Vilj den spinning som r godkénd for solenoidens shuntventil.
Aktivera Shadow Drive-enheten
Om du installerade GHP 12 pa en bét med ett hydrauliskt styrsystem kan du
installera en Garmin Shadow Drive-enhet (séljs separat - page 3).
¢ Vilj Nej om du inte installerade en Shadow Drive-enhet.
¢ Vilj Ja om du installerade en Shadow Drive-enhet (page 6).
Kalibrera rodret
Obs! Om ett felmeddelande visas under dessa steg kan roderlédgesgivaren ha
natt sin gréns. Kontrollera att roderlédgesgivaren har installerats korrekt. Om

problemet kvarstar kan du kringga felet genom att flytta rodret till det yttersta
laget som inte ger en felrapport.

1. Placera rodret sé att baten skulle styra fullt styrbord och vilj OK.

1

Nir styrbordskalibreringen ar fullford placerar du rodret sa att baten
skulle styra fullt babord och véljer OK.

Nir babordskalibreringen ér klar centrerar du roderlaget, slipper och
véljer Start.

E.».)

Autopiloten tar kontroll dver rodret.
4. Vinta medan autopiloten kalibrerar rodret.

W

Vilj ett alternativ:
*  Om kalibreringen slutfordes viljer du OK.
*  Om kalibreringen inte slutfordes upprepar du steg 1-4.



Justera en icke-Garmin drivenhet
Obs! De hér anvisningarna géller inte for drivenhet av solenoidtyp.

Om du har installerat en icke-Garmin drivenhet maste du kalibrera
drivenheten for anvindning med GHP 12.
1. Centrera roderldget, slapp och vilj Fortsétt.

Autopiloten tar kontroll dver rodret medan den justerar drivenheten.
2. Nir processen ér slutford véljer du Klar.

Om du rékar ut for ett fel under justeringsprocessen upprepar du
justeringsprocessen.

Obs! Vid behov kan du finjustera ytterligare senare (page 20).
Verifiera styrriktning
1. Testa styrningsriktningen med pilarna pa GHC 20.

Nir du viljer den hogra pilen skall rodret vrida sig sé att béaten skulle
styra at hoger, och nér du viljer den vinstra pilen skall rodret vrida sig sa
att béten skulle svéinga at vinster.

2. Vilj Fortsitt.
3. Vij ett alternativ:
¢+ Om baten girar at rétt hall i styrningstestet véljer du Ja.
+  Om baten girar at motsatt hall i styrningstestet véljer du Nej.
4. Om du valde Nej i steg 3 ska du upprepa steg 1-2.
Valj fartkallan
Obs! Den hér proceduren géller endast for batar med motordrivet planat
skrov och motordrivet forskjutningsskrov. Den visas inte nér du konfigurerar
GHP 12 for en segelbat.
Vilj ett alternativ:

¢+ Om du kopplat en NMEA 2000-kompatibel motor (eller motorer) till
NMEA 2000-nétverket valjer du NMEA 2000.

*  Om du inte har anslutit en NMEA 2000-kompatibel motor (eller
motorer), véljer du den motor (eller de motoror) till vilken du anslét
varvraknarsensorn fran CCU:n.

o For en enmotorig bat véljer du Varvriiknare - analog babord
eller Varvriknare - analog styrbord i enlighet med hur du har
anslutit varvriknarkablaget.

+  Om varvriknardata inte finns tillgangliga eller inte kan anvéndas,
véljer du GPS-data som fartkalla.

o Nir GPS-data anvinds som fartkélla méste max.farten for alla
typer av farkoster konfigureras.

*  Om du inte anslutit nagon fartkélla véljer du Ingen.

o Om autopiloten inte fungerar bra nédr ingen fartkalla valts,
rekommenderar Garmin att du ansluter en varvraknare eller GPS
som fartkélla.
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Kontrollera varvraknaren

Obs! Den hér proceduren giller endast for batar med motordrivet planat
skrov och motordrivet forskjutningsskrov. Den visas inte nér du konfigurerar
GHP 12 for en segelbat.

Den hir proceduren visas inte om GPS eller Ingen valts som fartklla.

1. Jamf6r, med motorn (eller motorerna) igang, varvtalen per minut pa
GHC 20 med varvraknaren (eller varvrdknarna) pa instrumentbradan pa
din bat.

2. Om virdena inte stimmer, justerar du Slag per varv-virdena med pilarna.

Obs! Nir du anpassar Slag per varv med pilarna kommer de nya
varvtalen att visas pi GHC 20-enheten med en viss fordrojning. Vénta pa
att GHC 20 anpassar sig till de nya virdena ndr du gjort en justering.

Granska Hamnbassangsguidens resultat

Pa GHC 20 visas de virden som du valt ndr du korde Hamnbassingsguiden.
Undersok hamnbasséngsguidens resultat.

Markera felaktiga resultat och vilj Vilj.

Korrigera vérdet.

Upprepa steg 2 och 3 for alla felaktiga virden.

Nér du granskat virdena véljer du Klar.

e
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Sjovardighetsguiden
Sjévardighetsguiden konfigurerar autopilotens grundlaggande givare. Det dr
mycket viktigt att slutfora guiden under forhallanden anpassade for din bat.

Du maste utfora sjovardighetsguiden under motordrift, inte under segel.

Viktigt att tdnka pa med Sjovardighetsguiden

Slutfor sjovirdighetsguiden i lugnt vatten. Eftersom vad som ar lugnt

vatten avgdrs av storleken och formen pa din bat bor du innan du pabdrjar

sjovérdighetsguiden kora din bét till en plats dar:

+ Din bat inte gungar nér den har stannat eller ror sig véldigt lingsamt.

* Din bat inte paverkas nimnvart av vinden.

Nér du slutfor sjovardighetsguiden i lugnt vatten maste du:

 Hall din bat vilbalanserad. Forflytta dig INTE pa béten nir du
slutfor sjovirdighetsguidens steg.

+ Setill att seglen dr inte &r hissade.

+  Se till att motorn r i ett ldge som gor att baten kor rakt fram.

Utfora Sjovardighetsguiden

Kor din bat till ett 6ppet omrdde med lugnt vatten.

Starta Sjvardighetsguiden.

Om det behdvs bekraftar du planingsvarvtalet (page 17).

Om det behdvs konfigurerar du planingsfarten (page 17).

Om det behovs konfigurerar du den hoga varvtalsgransen (page 17).
Om det behdvs konfigurerar du toppfarten (page 17).

Kalibrera kompassen.

Utfora autojusteringsproceduren.

o 0 =N R WD =

Ange norr.
10. Vid behov stéller du in kursfinjusteringen.

Starta Sjovardighetsguiden
Innan du startar sjévardighetsguiden méste du kora till ett 6ppet omrdde med
lugnt vatten.

1. Vilj Meny > Instillning > Aterforsiljarkonfiguration av autopilot >
Guide > Sjovirdighetsguide.

2. Vilj Start.

Konfigurera planingsvarv

Obs! Den hir instéllningen dr endast tillimplig for motorbatar och visas
inte om du viljer motordrivet forskjutningsskrov som farkosttyp eller om du
viljer Ingen som fartkilla.

1. Notera varvtal per minut pa varvrdknaren pa batens instrumentbrdda nér
béten bdrjar plana.

2. Om virdet pa varvréknaren inte Gverensstimmer med vérdet pa GHC 20
justerar du vérdet med pilarna pa GHC 20.

3. Vilj Klar.
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Konfigurera planingsfarten
Obs! Den hér instillningen r endast tillimplig fér motorbatar nir GPS har
valts som fartkélla och motordrivet planat skrov valts som farkosttyp.

1. Notera angivelsen for fart Gver grund pa instrumentet pa
instrumentbradan ndr baten borjar plana.

2. Om planingshastigheten pa instrumentet inte Gverensstdimmer med vérdet
pd GHC 20 justerar du virdet med pilarna pa GHC 20.

3. Vilj Klar.
Konfigurera den hoga varvtalsgransen

Obs! Den hér instéllningen dr endast tillimplig for motorbétar nér GPS har
valts som fartkalla.

1. Notera varvtal per minut pa varvriknaren pa batens instrumentbréda nér
motorerna har fullt gaspadrag.

2. Om virdet pa varvriknaren inte Gverensstimmer med vérdet pd GHC 20
justerar du virdet med pilarna pa GHC 20.

3. Vilj Klar.
Konfigurera toppfarten

Obs! Den hér instéllningen ar endast tillimplig for motorbétar nér GPS har
valts som fartkalla.

1. Notera angivelsen for fart dver grund pa instrumentet pa batens
instrumentbréda ndr motorerna har fullt gaspadrag.

2. Om hastigheten pa instrumentet inte dverensstimmer med vérdet pa
GHC 20 justerar du virdet med pilarna pa GHC 20.

3. Vilj Klar.

Kalibrera kompassen

1. Kor baten i marschfart langs en rak linje.

2. Vilj Start och fortsitt kora langs en rak linje.

3. Nir du féar instruktionen om att svdnga gor du en langsam sving medsols,
som ar s stadig och jimn som mgjligt.

Gira langsamt si att baten INTE lutar.
Nér du har fullfort kalibreringen visas ett meddelande pd GHC 20.
4. Vilj ett alternativ:
¢ Om kalibreringen slutfordes véljer du Klar.
*  Om kalibreringen inte slutfordes valjer du Igen och upprepar steg
1-4.

Utfora autojusteringsproceduren
Innan du utfor autojusteringsproceduren maste du ha en léng strécka Sppet
vatten framfor dig.

1. Justera gasspjllet sd att baten ror sig i normal marschfart som gor att
béten snabbt svarar pa styrning.

2. Vilj Start.
Baten gér i ett antal sicksack-rorelser medan autojusteringen &r igang.
GHC 20 visar ett avslutningsmeddelande.

3. Vilj ett alternativ:

+  Om autojusteringen fullfordes valjer du Klar atertar manuell styrning
av baten.

+  Om autojusteringen inte utfordes okar du farten och viljer Igen.
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4. Om autojusteringen fortfarande inte slutfors upprepar du steg 1-3 tills den
slutfors.

5. Om autojusteringen inte slutfors fast du har natt maximal marschfart okar
du farten till den ursprungliga autojusteringsfarten och véljer Alternativ
autojustering for att paborja en alternativ procedur.

Ange norr
For att slutfora den hdr konfigureringen méste du ha minst 45 sekunder med
riskfritt, Gppet vatten framfor dig.

Den hir proceduren visas om du ansluter en GPS-enhet som
tillaggsutrustning till GHP 12 (page 14) och enheten har himtat en GPS-
position. Om du inte har en GPS-enhet ansluten uppmanas du att stélla in
kursfinjusteringen (page 18).
1. Kor béten i en rak linje i marschfart och valj Start.

GHC 20 visar ett avslutningsmeddelande nér kalibreringen ér slutford.
2. Vij ett alternativ:

¢ Om kalibreringen slutfordes véljer du Klar.

*  Om kalibreringen inte slutfordes upprepar du steg 1-2.
Stallt in kursfinjusteringen
Den hér proceduren visas bara om du inte har en GPS-enhet ansluten som
tilldggsutrustning till GHP 12 (page 14). Om du har en GPS-enhet installerad
pa din bat och den har hdmtat en GPS-position uppmanas du ange norr i
stéllet (page 18).
1. Identifiera norr med hjélp av en handkompass.

2. Justera kursfinjusteringen tills den matchar norr pa den magnetiska
kompassen.

3. Vilj Klar.

Utvardera autopilotkonfigurationens resultat

1. Testa autopiloten i lag hastighet.

2. Justera kanslighetsinstallningen om det behovs.

3. Om Fel: ECU-drivenhetens krets 6verbelastad visas. Se handboken for
tips om hur du minskar belastningen. Om felen fortfarande visas, se
tipsen pa page 19.

4. Justera accelerationsbegrinsarens instillning om det behdvs.

5. Testa autopiloten vid en hogre hastighet (normala driftforhallanden).

6. Justera instdllningarna for kanslighet och accelerationsbegréinsare om det
behdvs.

Testa och justera autopilotens konfiguration

1. Kor baten i en riktning med autopiloten aktiverad (kurshdllning).

Baten bor inte gunga betydligt. Ett visst métt av svajande rorelser ar dock
normalt.

2. Gira baten i en riktning med autopiloten och observera beteendet.
* Baten ska gira jamnt, varken for fort eller for langsamt.

*  Nir du girar baten med autopiloten ska baten narma sig och nd
onskad kurs med minimal verdrivning och svajning.
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3. Vilj ett alternativ:

+  Om baten girar for fort eller for trogt justerar du autopilotens
accelerationsbegransare (page 18).

* Om kurshéllningen svajar avsevirt eller baten inte korrigerar nir den
girar justerar du autopilotens kanslighet (page 18).

*  Om Fel: ECU-drivenhetens krets 6verbelastad visas. Se handboken
for tips om hur du minskar belastningen. Om felen fortfarande visas,
se tipsen pa page 19.

+  Om baten girar jamnt, kurshallningen bara svajar lite grann eller inte
alls och baten justerar kursen korrekt gar du vidare till steg 5.

4. Upprepa steg 2 och 3 tills baten girar jamnt, kurshallningen bara svajar
lite grann eller inte alls och baten justerar kursen korrekt.

5. For planande motorbatar, upprepa steg 1-4 1 hogre farter.

Justera accelerationsbegréansarens instéllningar

Obs! Nir du justerar accelerationsgrinsen manuellt bor du gora relativt sma
dndringar. Testa dndringarna innan ytterligare justeringar gors.

1. Aktivera aterforsdljarlige (page 19).

2. Vilj Meny > Instillning > Aterforsiljarkonfiguration av autopilot >
Autopilotjustering > Accelerationsbegrinsare pd GHC 20.

3. Vilj ett alternativ:

+  Oka instillningen om autopiloten girar for fort.

* Minska instéllningen om autopiloten girar for langsamt.
4. Testa autopilotkonfigurationen.
5. Upprepa steg 2 och 3 tills prestanda for GHP 12 ér till belatenhet.
Justera autopilotens instéllningar fér roderkanslighet
Obs! Nér roderokningen (eller motkorrigeringen av roderdkningen) justeras
manuellt, bor relativt smé justeringar goras och endast ett virde per gang.
Testa dndringarna innan ytterligare justeringar gors.
1. Aktivera aterforséljarldge (page 19).

2. Vilj Meny > Instillning > Aterforsiljarkonfiguration av autopilot >
Autopilotjustering > Roderkénslighet pa GHC 20.

3. Vilj ett alternativ:
+ Om du har en segelbét véljer du ett alternativ:

o Vilj Roderkinslighet— Justerar hur snivt rodret héller kursen
och girar. Om du stiller in det hir virdet for hogt kan autopiloten
bli overaktiv och konstant forsoka justera kursen vid minsta
avvikelse. En veraktiv autopilot kan orsaka onddigt slitage pa
drivenheten och laddar ur batteriet fortare 4n normalt.

o Vilj Motkorrigering av roderdkningen for att justera hur
sndvt rodret korrigerar girgverdrivningen. Om du staller in det
hér vérdet for hogt kan autopiloten 6verdriva giren igen nér den
forsoker rata upp den ursprungliga giren.
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*  Om du har en motorbat vljer du ett alternativ:

o Vilj Lag fart eller Hog fart och anvind pilarna pa GHC 20 till
att justera hur sndvt rodret haller kursen och girar i laga eller hoga
farter.

Om du staller in det har vérdet for hogt kan autopiloten bli
overaktiv och konstant forsoka justera kursen vid minsta
avvikelse. En dveraktiv autopilot kan orsaka onddigt slitage pd
drivenheten och laddar ur batteriet fortare &n normalt.

o Vilj Lagfartskontroll eller Hogfartskontroll for att justera hur
snévt rodret korrigerar giroverdrivningen. Om du staller in det
hér vérdet for hogt kan autopiloten dverdriva giren igen ndr den
forsoker rata upp den ursprungliga giren.

4. Testa autopilotkonfigurationen och upprepa steg 2 och 3 tills prestanda
for GHP 12 ér till belatenhet.

Minska risken for 6verbelastning av ECU-drivkretsen
Detta giller endast nir GHP 12 har installerats pa en motorbat.

Om Fel: ECU-drivenhetens krets dverbelastad visas. Se handboken for tips
om hur du minskar felmeddelanden for belastning, och anvind dessa tips for
att minska belastningen:

+ Kontrollera att rdtt pump har installerats pa baten.

¢+ Om det gér anvinder du hydrauliska slangar med storre innerdiameter i
ditt styrsystem.

*  Montera pumpen nirmare cylindern for att begrinsa langden pa
slangdragningarna.

+  Eliminera onddiga hydrauliska kopplingar i hydraulsystemet.

*  Om overbelastning intrdffar under autojusteringsproceduren hoppar du
over proceduren och justerar istéllet autopiloten manuellt.

+  Oka instéillningen for roderhastighetsbegréinsaren for att minska
flodestakten.

+  Sénk roderforstarkningen for att begrénsa pumpaktiviteten.

Justera roderhastighetsbegransaren
Detta giller endast nar GHP 12 har installerats pa en motorbét.

Om ECU-drivkretsen Gverbelastas. Se handboken for tips om hur du minskar
overbelastningen. Om det fortfarande visas felmeddelanden kan du behdva
justera roderhastighetsbegriansaren.

Obs! Justera bara roderhastigheten i docka eller ndr baten stér stilla.

Obs! Nir du har justerat roderhastighetsbegréinsaren maste du sedan utfora
autojusteringsproceduren.
1. Aktivera den avancerade konfigurationsproceduren (page 19).

2. P4 GHC 20 viljer du Meny > Instillning > Aterforsiljarkonfiguration
av autopilot > Justering av autopilot > Roderhastighetsbegrinsare.

3. Vilj Fortsitt.
Autopiloten tar kontroll ver rodret.
4. Justera begransarens hastighet med pilarna pa GHC 20.
+ 0% &r standardhastigheten for roderhastighetsbegrinsaren.

+ Lagre virden later rodret rora sig snabbare mellan den hégra och den
vénstra skenan.

+  Lagre virden okar strémmen.
+ Hogre vdrden minskar strémmen.
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5. Vilj Klar.
6. Testa instéllningarna for roderhastighetsbegrénsare.

7. Upprepa steg 2 till 6 tills roderhastighetsbegrénsarens prestanda ar till
belatenhet.

8. Utfora autojusteringsproceduren.

Avancerad konfigurering

Avancerade konfigurationsalternativ dr inte tillgéingliga for GHC 20 under
normala forhdllanden. Oppna de avancerade konfigurationsinstallningarna pa
GHP 12, aktivera aterforsaljarlage.

Aktivera aterforsaljarkonfiguration av autopilot
1. Pakursskdrmen viljer du Meny > Instéllning > System >
Systeminformation.

2. Hall ned den mellersta funktionsknappen @i 5 sekunder.
Aterforsiljarlaget visas.

/)
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3. Tryck pa Tillbaka > Tillbaka.
Om alternativet for Aterforsiljarkonfiguration av autopilot r tillgéingligt
pa skdrmen Instéllning har proceduren lyckats.

Avancerade konfigurationsinstallningar

Du kan kora den automatiserade konfigurationsprocessen Autojustering,
kalibrera kompassen och definiera norr pd GHP 12 genom GHC 20 utan att
kora guiderna. Du kan ocksa definiera varje installning for sig, utan att kora
konfigurationsprocesserna.

Kora de automatiserade konfigurationsinstallningarna
manuellt
1. Aktivera aterforséljarldge (page 19).

2. Vilj pa Kurs-skdrmen Meny > Instillning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot > Automatiserad
konfiguration.

3. Vilj Autojustering, Kalibrera kompass eller Ange norr.
4. Folj anvisningarna pa skdrmen (page 15).

Definiera konfigurationsinstallningarna manuellt
1. Aktivera aterforséljarldge (page 19).

2. Vilj pa Kurs-skdrmen Meny > Instéillning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot.

3. Vilj en instdllningskategori.
4. Vilj en instéllning som ska konfigureras.

Beskrivningar av alla instdllningar finns i bilagan (page 25).
5. Konfigurera instéllningens vérde.

Obs! Om du konfigurerar vissa instéllningar i den avancerade
konfigurationsproceduren kan det bli nddvéandigt att dndra andra instéllningar.
Granska avsnittet med konfigurationsinstillningar for GHP 12 (page 25)
innan du dndrar nagra instillningar.
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Justera instéllningarna manuellt fér en icke-Garmin enhet
MEDDELANDE

Om du anger fel virde pa drivenhetsspanningen, kopplingsspanningen eller
maxstrdmmen for din icke-Garmin drivenhet kan du skada drivenheten.

Obs! Om du justerar nagot av de hér virdena eller kor nagon av de har
justeringsprocedurerna maste du kéra om autojusteringsprocessen (page 19).

1. Aktivera aterforsdljarlige (page 19).

2. Vilj pa Kurs-skirmen Meny > Instillning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot > Instillning av styrsystem >
Drivenhetsklass.

3. Vilj Annan eller Solenoid i enlighet med vad du angav i
hamnbassdngsguiden.

4. Vilj ett alternativ:

+ Vilj Allmén konfiguration om du vill kéra om justeringsproceduren
som du slutférde i hamnbassangsguiden (page 16).

*  Vilj Drivenhetsspanning om du vill stélla in drivenhetsspanningen
enligt specifikationerna som medf6ljde drivenheten.

+ Vilj Kopplingsspinning om du vill stélla in kopplingsspénningen
enligt specifikationerna som medfdljde drivenheten.

* Vilj Maxstrom for drivenhet om du vill stilla in drivenhetens
nominella strdm enligt specifikationerna som medfoljde drivenheten.

* Vilj Avancerad justering om du vill utfora drivenhetsjusteringar pa
hog niva (page 20).

+ Vilj Aterst. standardinst. om du vill 4terstilla icke-Garmin
drivenheten till standardvérden.

Du maste utfora den allménna justeringsproceduren om du aterstaller
din drivenhet till standardvardena.

Utfora avancerade justeringsprocedurer for icke-Garmin
drivenheter

MEDDELANDE
Utfor bara dessa procedurer om du har full forstaelse av koncepten
drivenhetshastighet och -feltolerans som de definieras nedan. Om du stéller
in dessa vérden felaktigt kan du skada din drivenhet, ladda ur batteriet fortare
dn normalt eller orsaka dalig prestanda for autopiloten.

For installation av ndstan alla icke-Garmin drivenheter rdcker den allménna

justeringsproceduren i hamnbasséngsguiden for att kalibrera drivenheten till
GHP 12. Anvind bara de avancerade justeringsprocedurerna om du vill gora
sma justeringar i drivenhetens prestanda.

Justera hastigheten pa en icke-Garmin drivenhet
Den hér instdllningen géller inte for solenoiddrivenheter.

Drivenhetens hastighet avgor hur snabbt den reagerar pa kommandon fran
autopiloten.

Om du anger ett for lagt hastighetsvarde kommer drivenheten att verka
langsam och ta lang tid pa sig att reagera pa kommandon frén autopiloten.

Om du anger ett for hogt hastighetsvérde kommer drivenheten att reagera
for snabbt och kan tvinga rodret till stoppen vid hog hastighet, och detta kan
skada drivenheten eller roderstoppen samt ladda ur batteriet snabbare &n
normalt.

1. Vilj pa Kurs-skarmen Meny > Instillning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot > Instillning av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan > Avancerad justering > Justera hastighet.
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2. Centrera roderldget, slipp roderkontrollen och vilj Start.

Ett diagram visas. Den roda linjen @ representerar rodrets avsedda lége.
Den blé linjen @ representerar rodrets faktiska lge.

Tune Speed .

DI

Done dMune ‘Adjust

3. Vilj Justera och observera diagrammet.
¢ Det avsedda roderlaget (indikerat av den rdda linjen) flyttar sig +5°
till -5° varje gang du viljer Justera, och drivenheten styr rodret
darefter (indikeras av den bld linjen).
¢+ Om drivenhetens hastighet &r konfigurerad for langsamt reagerar den

trogt. Den bla linjen bildar en stor lutning @ mot den rdda linjen nér
du har valt Justera.

Tune Speed

XD

*  Om drivenhetens hastighet dr konfigurerad for snabbt reagerar den
omedelbart och driver hart till roderstoppet. Den bla linjen bildar en
rak linje som tréffar den roda linjen utan lutning @ nir du har valt
Justera.

Tune Speed

b6

*  Om drivenhetens hastighet &r korrekt konfigurerad reagerar den
snabbt och traffar sedan stoppet mjukt. Den blé linjen bildar en rak
linje med en liten lutning @ néir den nérmar sig den roda linjen nér du
har valt Justera.

Tune Speed

=

4. Vid behov viljer du Justera.
5. Vilj ett alternativ:

+  Oka virdet om drivenheten &r konfigurerad for lingsamt och upprepa
steg 3.

* Minska virdet om drivenheten &r konfigurerad for snabbt och upprepa
steg 3.
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6. Nar drivenheten &r korrekt justerad viljer du Klar.

Justera feltoleransen pa en icke-Garmin drivenhet
Drivenhetens feltolerans avgor hur stora fel autopilot tillater innan den
justerar drivenheten.

Om du anger feltoleransen for lagt reagerar drivenheten pa minsta
kursavvikelse. Det gor att drivenheten arbetar for hart och detta kan ladda ur
batteriet snabbare &n normalt.

Om du anger feltoleransen for hogt reagerar drivenheten inte forrén kursen
avviker med ett betydligt avstand. Detta ger en mindre palitlig kurshallning
och det kan orsaka onddigt stora kurskorrigeringar.

1. Vilj pa Kurs-skdrmen Meny > Instéllning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot > Instillning av styrsystem >
Drivenhetstyp.

2. Vilj Annan eller Solenoid i enlighet med vad du angav i
hamnbasséngsguiden.

3. Vilj Avancerad justering > Justera feltolerans.
4. Centrera roderlaget, slipp roderkontrollen och valj Start.
5. Vilj Justera.

Roderlaget flyttar sig fran +5° till -5° varje gang du véljer Justera, och
drivenheten styr och haller rodret dérefter.

6. Nir drivenheten har stannat observerar du félten roderfel och
stromforbrukning i 30 sekunder.

+  Om filtet effektforbrukning varierar &r feltoleransen instdlld for lagt.

*  Om effektforbrukningen stannar pa 0 %, men faltet roderfel visar en
oacceptabel felgrad (1 % eller mer) dr feltoleransen installd for hogt.

TIPS: En ideal feltoleranskonfiguration haller rodret pa en acceptabel
felgrad (ungefir 0,5 %) utan att justera drivenheten i onddan och
slosa med effekten (0 % i minst 30 sekunder).

7. Vid behov véljer du Justera.
8. Vilj ett alternativ:

*  Minska virdet om feltoleransen &r konfigurerad for hogt och upprepa
steg 3-5.

+ Oka virdet om feltoleransen ar konfigurerad for 14gt och upprepa steg
3-5.

9. Nar drivenhetens feltolerans ar korrekt justerad viljer du Tillbaka.
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Bilaga
NMEA 0183-anslutningsscheman

Foljande tre anslutningscheman &r exempel pé olika situationer som du kan
stota pa ndr du ansluter din NMEA 0183-enhet till GHC 20.

Exempel ett av tre - Tvavagskommunikation med NMEA 0183

® ==

T =

®

OO 0

@OEE

GHC 20

NMEA 2000-natverk (forser GHC 20 med strom)

12 V-likstromskalla

oCo0doe

NMEA 0183-kompatibel enhet

Ledning GHC 20-ledning NMEA 0183-kompatibel enhet
Férg - Funktion ledningsfunktion

(0] Ej tillampligt Strém

® Ej tillampligt NMEA 0183 jord

® Bla - Tx/A (+) Rx/A (+)

@ Vit - Tx/B (-) Rx/B (-)

® Brun - RX/A (+) TX/A (+)

® Gron - Rx/B (-) Tx/B (-)

Obs! Nér du ansluter NMEA 0183-enheter med tvéd sindnings- och tvd
mottagningslinjer &r det inte nddvandigt att NMEA 2000-bussen och NMEA
0183-enheten ansluts till gemensam jord.
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Exempel tva av tre - Endast en mottagningsledning

Om den NMEA 0183-kompatibla enheten bara har en mottagningsledning
(Rx), ansluter du den till den bla ledningen (Tx/A) fran GHC 20, och limnar
den vita ledningen (Tx/B) fran GHC 20 oansluten.

Exempel tre av tre - Endast en sdndningsledning

Om din NMEA 0183-kompatibla enhet endast har en sédndningsledning (Tx)
ansluter du den till den bruna ledningen (Rx/A) fran GHC 20 och ansluter
den gréna ledningen (Rx/B) fran GHC 20 till NMEA-jord.

° =
Y

® .

T

1
®
(1] 1) o €)
() =
S ooo o FG{ @
® ®
Q@ e« @ |oHc
@  NVIEAZ000-ndverk (forser GHG 20 med strom) @  NVIEA2000-natverk (frser GHC 20 med strom)
@ |12 Vikstromskalia © |12 \Hikstomskla
O | NVEADT83-kompatibel enhet @ | NVEAOTE3kompativel enhet
Ledning GHC 20-ledning NMEA 0183-kompatibel enhet - . -
Férg - Funktion ledningsfunktion Ledning g;g zgl:(:\?(:glr? rizlfiﬁ:;fiz:tgg:]pat'bel enhet
©  Etilampligt Strom @  |Ejtilampligt Strom
® _ Ejtilampligt NMEA 0183 jord ®  |Gron-RuB-ansiuttil  NMEA 0183 jord
(©) Bla - TX/A (+) Rx NMEA 0183-jord
0] Vit - oansluten Ej tillampligt ® Bla - Tx/A (+) RX/A (+)
® Brun - R¥/A (+) Tx/A () o) Vit - Tx/B (-) Rx/B (-)
©® Gron - Rx/B (-) Tx/B (-) ® Brun - R¥/A (+) TX/A (+)

Obs! Nir du ansluter en NMEA 0183-enhet som endast har en
mottagningslinje (Rx), maste NMEA 2000-bussen och NMEA 0183-enheten
anslutas till gemensam jord.
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Obs! Nir du ansluter en NMEA 0183-enhet som endast har en sédndningslinje
(Tx), maste NMEA 2000-bussen och NMEA 0183-enheten anslutas till
gemensam jord.
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Specifikationer

PGN-information for NMEA 2000

Enhet |Specifikation Matt
ECU  |Matt (BxHxD): 167,6 x 116,8 x 50,8 mm
(6 19/32 x 4 1932 x 2 tum)
Vikt 0,68 kg (1,5 Ib)
Temperaturomrade -15°C till 60 °C (5 °F till 140 °F)

Material i holjet

Helt tatad, stottélig aluminiumlegering,
vattentat enligt IEC 529 IPX7-normer

Natkabelns langd

2,7 m (9 fot)

Ineffekt 11,5-30 V likstrém
Sékring 40 A, knivsakring
Huvudeffektforbrukning | 1 A (inkluderar ej drivenheten)
CCU | Métt 91,4 mm (3 19/32 tum) i diameter
Vikt 159 g (5,6 0z.)
Temperaturomréde -15°C ill 60 °C (5 °F till 140 °F)
Material i holjet Helt tatad, stottélig aluminiumlegering,
vattentat enligt IEC 529 IPX7-normer
Langd pa 5m (16 fot)
forbindningskabeln
mellan CCU och ECU
NMEA 2000 LEN 2 (100 mA)
Larm | Matt (L x Diameter): 23 x 25 mm
(29/32 x 1 tum)
Vikt 689 (2,4 0z)
Temperaturomrade -15°C ill 60 °C (5 °F till 140 °F)
Kabellangd 3,0m (10 fot)
GHC 20 | Méatt 110x 115 x 30 mm
(4 21/e4 x 4 17[s2 x 1 3)16 tum)
Vikt 2479 (8,71 0z.)
Kablar NMEA 0183-datakabel — 1,8 m (6 fot)
NMEA 2000-droppkabel och stromkabel
—2m (6 /2 fot)
Temperaturomrade Fran-15°C ill 70 °C

(frén 5 °F till 158 °F)

Séakerhetsavstand till

209 mm (8 /4 tum)

kompass

Material Holje: Helt tatad polykarbonat, vattentat
enligt [EC 60529 IPX7-standard
Lins: antireflexbehandlat glas

GHC 20 Max 2,5 W

effektforbrukning

NMEA 2000 ingdende  |9-16 V DC

spanning

NMEA 2000 LEN 6 (300 mA)

Installationsinstruktioner for GHP 12

CCu
Typ PGN Beskrivning
Taemot [059392  |ISO-erkdnnande
059904  |ISO-begéran
060928  |I1SO-adresskrav
126208 NMEA - Kommando/begara/godkéanna
gruppfunktion
126464 Séanda/ta emot PGN-lista med gruppfunktion
126996 Produktinformation
127258  |Magnetisk variation
127488 Motorparametrar — Snabb uppdatering
128259 Fart g. vatten
129025  |Position — Snabb uppdatering
129026  |COG & SOG - Snabb uppdatering
129283  |Awvikelse fran utlagd kurs
129284 Navigationsdata
130306  |Vinddata
Séanda 059392 ISO-erkannande
059904  |I1SO-begéran
060928  |ISO-adresskrav
126208 NMEA - Kommando/begéra/godkénna
gruppfunktion
126464 Séanda/ta emot PGN-lista med gruppfunktion
126996 Produktinformation
127245 Roderdata
127250 Farkostens kurs
GHC 20
Typ PGN Beskrivning
Taemot [059392  |ISO-erkdnnande
059904  |I1SO-begéran
060928  |ISO-adresskrav
126208  |NMEA - Kommando/begara/godkanna
gruppfunktion
126464 Séanda/ta emot PGN-lista med gruppfunktion
126996 Produktinformation
127245 Roderdata
127250  |Farkostens kurs
127488 Motorparametrar — Snabb uppdatering
128259 Fart g. vatten
129025 Position — Snabb uppdatering
129029  |GNSS-positionsdata
129283  |Awvikelse fran utlagd kurs
129284 Navigationsdata
129285  |Navigering — Kurs-/WP-information
130306  |Vinddata
130576  |Status for mindre farkost
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Typ PGN Beskrivning

Sénda 059392 ISO-erkéannande
059904 ISO-begéran
060928 ISO-adresskrav

126208 NMEA - Kommando/begéra/godkéanna
gruppfunktion

126464 Séanda/ta emot PGN-lista med gruppfunktion
126996 Produktinformation

128259 Fart g. vatten

129025  |Position — Snabb uppdatering

129026  |COG & SOG - Snabb uppdatering

129283  |Awvikelse fran utlagd kurs

129284 Navigationsdata

129540  |GNSS Sats i vy

130306  |Vinddata

GHP 12 och GHC 20 dr NMEA 2000-certifierade.

NMEA 0183-information

GHC 20 anvander foljande NMEA 0183-satser nar NMEA 0183-kompatibla
enheter kopplas in som tillaggsutrustning.

Typ Sats
Ta emot wpl
gga
grme
gsa
gsv
rmc
bod
bwc
dtm
gll
rmb
vhw
mwy
xte

Sénda hdg
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Konfigurationsinstallningar for GHP 12

Fast all konfiguration vanligtvis sker automatiskt med hjalp av guider kan du justera alla installningar manuellt (page 19).

Obs! Beroende pa autopilotens konfiguration kan det hénda att vissa instéllningar inte visas.

Obs! Varje gang du éndrar instéllningen Fartkalla pa en motorbat, maste du granska instéllningarna Verifiera varvraknare, Lagvarvsgréns, Hogvarvsgréns,
Planingsvarv, Planingsfart och Maxfart, dir det behdvs, innan du utfor autojusteringsproceduren (page 17).

(endast motorbat)

Kategori Instéllning Beskrivning

Aterférsaljarkonfiguration av | Typ av farkost Har kan du valja pa vilken typ av farkost som autopiloten ar installerad.

autopilot

Instalining av fartkalla Fartkalla Har kan du valja NMEA 2000-varvraknare, GPS-fart eller den motor (eller motorer) till vilken du

anslot varvréknarsensorn fran CCU:n.

Instalining av fartkalla
(endast motorbat)

Verifiera varvraknare

Jamfor varvtalsaviasningarna pa GHC 20 med varvraknaren pa instrumentbradan pa din bat.

Roderkanslighet
(endast segelbat)

Instalining av fartkalla Planingsvarv Har kan du justera varvtalsaviasningen pa GHC 20 nar baten dvergar fran forskjutning till

(endast motorbat) planingsfart. Om vérdet inte Gverensstdmmer med vérdet pa GHC 20 justerar du vardet med
pilarna.

Instalining av fartkalla Planingshastighet Hér kan du justera batens planingsfart. Om vardet inte dverensstammer med vardet pa GHC 20

(endast motorbat) justerar du vardet med pilarna.

Instalining av fartkalla Lagvarvsgrans Har kan du justera den lagsta varvtalspunkten for baten. Om vardet inte 6verensstdmmer med

(endast motorbat) vardet pa GHC 20 justerar du vardet med pilarna.

Instalining av fartkalla Hoégvarvsgréans Har kan du justera den hdgsta varvtalspunkten for baten. Om vardet inte Gverensstammer med

(endast motorbat) vardet pa GHC 20 justerar du vardet med pilarna.

Installning av fartkalla Maxfart Har kan du justera batens toppfart. Om vardet inte dverensstdmmer med vardet pa GHC 20

(endast motorbat) justerar du vérdet med pilarna.

Justering av autopilot > Kénslighet Har kan du justera hur snavt rodret haller en kurs och girar.

Om du stéller in det har vardet for hdgt kan autopiloten bli dveraktiv och konstant férséka justera
kursen vid minsta avvikelse. En veraktiv autopilot kan orsaka forslitningsskador pa drivenheten

(page 18).

Justering av autopilot >
Roderkénslighet
(endast segelbat)

Motkorrigering av
roderékning

Har kan du justera hur snavt rodret korrigerar girverdrivningen.
Om du stéller in det har vardet for hogt kan autopiloten Gverdriva giren igen nér den forsoker rata
upp den ursprungliga giren (page 18).

Roderkanslighet
(endast motorbat)

Justering av autopilot > Lagfartsokning Hér kan du stélla in roderokningen for laga farter.

Roderkéanslighet Den har instalningen galler nar farkosten anvands under planingsfart.

(endast motorbat) Om du staller in det har vardet for hégt kan autopiloten bli Gveraktiv och konstant férsoka justera
kursen vid minsta avvikelse. En Gveraktiv autopilot kan orsaka forslitningsskador pa drivenheten
(page 18).

Justering av autopilot > Lagfartskontroll Har kan du stalla in motkorrigeringen for roderokningen for 1aga farter.

Roderkéanslighet Den hér installningen galler nar farkosten anvéands under planingsfart.

(endast motorbat) Om du staller in det har vardet for hogt kan autopiloten bli Gveraktiv och konstant férsoka justera
kursen vid minsta avvikelse. En veraktiv autopilot kan orsaka forslitningsskador pa drivenheten
(page 18).

Justering av autopilot > Hdgfartsokning Hér kan du stélla in roderékningen for hoga farter.

Den hér instéllningen galler nér farkosten anvands over planingsfart.

Om du stéller in det har vardet for hogt kan autopiloten bli Gveraktiv och konstant forsdka justera
kursen vid minsta avvikelse. En Gveraktiv autopilot kan orsaka forslitningsskador pa drivenheten
(page 18).

Installationsinstruktioner for GHP 12
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NMEA-installningar

Kategori Instéllning Beskrivning

Justering av autopilot > Hogfartskontroll Har kan du stalla in motkorrigeringen for roderdkningen for hoga farter.

Roderkanslighet Den hér installningen galler nar farkosten anvands 6ver planingsfart.

(endast motorbat) Om du stéller in det hér vérdet fér hégt kan autopiloten bli éveraktiv och konstant férsoka justera
kursen vid minsta avvikelse. En Gveraktiv autopilot kan orsaka forslitningsskador pa drivenheten
(page 18).

Justering av autopilot Accelerationsgrans Har kan du begrénsa hastigheten i autopilotstyrda svangar.
Oka procenttalet for att begrénsa girgraden och minska procenttalet fér att méjliggéra hogre
girgrad.

Navigationskonfiguration Kursfinjustering Har kan du stalla in styrstrecket (kurskompensation) for autopiloten.

Navigationskonfiguration > NMEA-checksum Om den anslutna NMEA 0183-GPS-enheten beraknar felaktiga checksummor kan du eventuellt

NMEA-installningar fortfarande anvanda den om du stanger av denna instéllning. Nér den ar avstangd aventyras
datauppgifter.

Navigationskonfiguration > Omvand XTE Om den anslutna NMEA 0183 GPS-enheten skickar den felaktiga styrriktningen med XTE-

signalen korrigerar du styrningsriktningen med denna instéllning.

Navigationskonfiguration Navigationsékning Hér kan du justera hur aggressivt autopiloten eliminerar avvikelse fran utlagd kurs nar den féljer
ett rutt til-ménster.
Om vardet ar for hogt kan autopiloten svaja fram och tillbaka 6ver kurslinjen pa langa avstand.
Om vardet ar for 1agt kan autopiloten svara langsamt pa att eliminera avvikelser fran utlagd kurs.
Navigationskonfiguration Navigationstrimningsokning |Héar kan du justera godtagbar avvikelse fran utlagd kurs pa lang sikt nar ett ruttmonster féljs.

Justera inte detta varde férran navigationsdkningen har stallts in.
Om vardet ar for hogt dverkompenserar autopiloten avvikelser fran utlagd kurs.
Om vardet ar for 1agt tillater autopiloten stora avvikelser fran utlagd kurs pa lang sikt.

Instalining av styrsystem

Shadow Drive ansluten

Med den har instéllningen far systemet reda p&4 om en Shadow Drive-enhet (tillval) har anslutits
eller inte. (page 6)

Instéllning av styrsystem Verifiera styrriktning Den har installningen talar om fér autopiloten i vilken riktning rodret maste réra sig for att styra
farkosten at babord och styrbord. Du kan testa och backa om det behdvs.
Installning av styrsystem Drivenhetsklass Har kan du ange din drivenhetsklass (mer information finns pa www.garmin.com).

Vélj Annan for icke-Garmin drivenheter.

Instéllning av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan eller
Solenoid

Drivenhetsspanning eller
Solenoidspanning

Galler endast om drivenhetsklassen har angetts som "Annan" eller "Solenoid".

Den hér installningen talar om fér autopiloten vilken spanning den ska ge drivenhetens motor.
| dokumentationen som medféljde din drivenhet finns information om specifikationerna for
motorspanning.

En felaktig instélining kan skada din drivenhetsmotor.

Instéllning av styrsystem >
Drivenhetsklass > Solenoid

Shuntventil, spanning

Gaéller endast om drivenhetsklassen har angetts som "Solenoid".

Den har instalningen talar om fér autopiloten vilken spanning den ska ge solenoidens shuntventil.
| dokumentationen som medféljde solenoiddrivenheten finns information om specifikationerna for
shuntventilsspanning.

En felaktig installning kan skada solenoiddrivenheten.

Instéllning av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan

Drivenhet max. strom

Galler endast om drivenhetsklassen har angetts som "Annan".

Den hér installningen talar om for autopiloten hur stark strom den ska ge drivenhetens motor.
| dokumentationen som medféljde din drivenhet finns information om specifikationerna for
motorstrém.

En felaktig installning kan skada din drivenhetsmotor.
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Kategori

Instéllning

Beskrivning

Instéllining av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan

Kopplingsspanning

Géller endast om drivenhetsklassen har angetts som "Annan".

Den hér installningen talar om fér autopiloten vilken spanning den ska ge drivenhetens koppling.
| dokumentationen som medféljde din drivenhet finns information om specifikationerna for
kopplingsspanning.

En felaktig installning kan skada din drivenhetskoppling.

Instélining av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan

Allman justering av
drivenhet

Galler endast om drivenhetsklassen har angetts som "Annan".
Detta startar en automatisk justeringsprocedur som avgér lampligt roderokningsvarde for den
installerade drivenheten.

Nér den har justeringen utfors tar autopiloten tillfalligt kontroll dver rodret.

Instalining av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan
> Avancerad justering av
drivenhet

Justering av hastighet

Galler endast om drivenhetsklassen har angetts som "Annan".

Har kan du justera hur aggressivt drivenheten svarar pa en given uppmaning (page 21).
Om talet &r for hogt dverdriver drivenheten och svajar runt malpositionen.

Om talet &r for lagt svarar drivenheten langsamt pa en uppmanad positionsandring.

Instélining av styrsystem >
Drivenhetsklass > Annan
> Avancerad justering av
drivenhet

Justering av feltolerans

Galler endast om drivenhetsklassen har angetts som "Annan".

Har kan du justera den godtagbara mangden fel i roderlage (page 21).

Om talet ar for hogt tillats en stor mangd fel i roderlage, och det kan paverka kursen negativt vid
kurshallning.

Om talet ar for lagt forsoker drivenheten eliminera sma fel, och det leder till dverdriven
stromforbrukning.

Instéllning av styrsystem >
Instéllning av rodergivare

Maxvinkel babord

Hér kan du ange vid vilken vinkel rodret svanger mest at babord.

Instélining av styrsystem >
Instélining av rodergivare

Maxvinkel styrbord

Har kan du ange vid vilken vinkel rodret svanger mest at styrbord.

Instélining av styrsystem >
Instéllining av rodergivare

Kalibrera rodergivare

Pabdrjar en procedur som slar fast rodrets maximala rorelseomrade och kalibrerar rodergivaren.
Om ett felmeddelande visas under kalibreringen har roderlagesgivaren troligen natt sin grans.
Kontrollera att roderlagesgivaren har installerats korrekt. Om problemet kvarstar kan du kringga
felet genom att flytta rodret till det yttersta laget som inte ger en felrapport.

Instéllning av styrsystem >
Instéllning av rodergivare

Kalibrera rodrets mittpunkt

Initierar en procedur som faststaller rodrets mittposition.

Anvénd den har kalibreringen om roderpositionsindikatorn pa skarmen inte dverensstammer med
rodrets mittposition pa baten.

Obs! Avancerade konfigurationsinstéllningar r tillgingliga nér du anvénder aterforsiljarlage (page 19). Andra instéllningar ér tillgingliga vid normal
anvindning av GHP 12. Mer information finns i konfigurationsavsnittet i anvindarhandboken for GHC 20.

Fel- och varningsmeddelanden

Felmeddelande

Orsak

Autopilotatgard

ECU-spénningen ar lag

ECU:ns spanning faller under 10 V likstrom i mer &n 6 sekunder. .

Larmet ljuder i 5 sekunder
+  Fortsatter i normal drift

Ingen givare for roderlage
detekterad

Autopiloten kan inte identifiera nagon roderlagesenhet eller giltig roderposition.

Larmet ljuder i 5 sekunder
+ Drivenheten ar avaktiverad
+  Autopiloten vaxlar till vilolage

Qgiltiga data for roderlage.

Autopiloten tappar giltiga data for roderlage. .

Larmet ljuder i 5 sekunder
+ Drivenheten &r avaktiverad
+ Autopiloten vaxlar till vilolage

Autopiloten far ingen
navigeringsinformation.
Autopiloten ar i laget
kurshallning.

Autopiloten far inte langre nagon giltig navigeringsinformation nar den utfor "rutt till". | «
Detta meddelande visas aven om navigering stoppas pa en plotter innan .

autopiloten avaktiveras.

Larmet ljuder i 5 sekunder
Autopiloten véxlar till laget kurshallning

Det finns ingen anslutning till | Anslutningen mellan GHC och CCU é&r avbruten. Ej tillampligt
autopiloten
Inga vinddata Autopiloten far inte langre giltiga vinddata. + Larmet ljuder i 5 sekunder

+ Autopiloten véxlar till Iaget kurshallning

Lag driftspanning for GHC

Driftspanningen ligger under det vérde som anges i menyn for lagspanningslarm.

Ej tillampligt
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Felmeddelande

Orsak

Autopilotatgard

Drivenhet dverbelastad

Den genomsnittliga strdmmen i drivenheten gér dver en angiven troskel.
+ KlassA:8A

+ KlassA: 16 A

* Annan: angiven av anvandaren

Larmet ljuder i 5 sekunder
Drivenheten avaktiveras tills felet har
[6sts

Fortsatter i normal drift

Tips om hur du undviker
dverbelastningsmeddelanden finns pa
page 19

Rodergivaren ar inte
kalibrerad.

Drivenhetens rodergivare har inte kalibrerats.
Kalibrera rodret (page 15).

Larmet ljuder i 5 sekunder
Drivenheten ar avaktiverad
Autopiloten vaxlar till vilolage

Roder nara grénsvarde.
Centrera rodret.

Rodret ligger kvar néra gransen (roderstopp) i mer &n 5 sekunder.

Akustiskt larm
Fortsatter i normal drift

"Rodret néra gransen" blinkar i
namnlisten

Autopiloten har kort rodret néra gransen (roderstopp). Autopiloten kan inte kora
rodret Iangre i denna riktning.

Fortsatter i normal drift

Felaktig roderkalibrering
detekterad. Kalibrera om
rodret.

Autopiloten kanner av att rodergivaren kanske inte har kalibrerats korrekt.
Kalibrera rodret (page 15).

Larmet ljuder i 5 sekunder
Drivenheten ar avaktiverad
Autopiloten vaxlar till vilolage

Varning! En gippning har
initierats. Vill du fortsatta?

Autopiloten har upptackt att anvandaren har forsokt att paborja en gippning.

Akustiskt larm

GHC10 staller fraga till anvandaren.
Vélj Gippning for att pabodrja
gippningen och vélj Avbryt for att
avbryta gippningen.

Fel: hég ECU-spanning

ECU:ns spanning éverskriver en viss troskel:
* 12 V-system: 20 volt
* 24 V-system: 36 volt

Larmet ljuder i 5 sekunder

Drivenheten ar avaktiverad

GHC10 pébdrjar en nedrékningstimer
som stanger av autopiloten automatiskt
efter 60 sekunder

Fel: hég ECU-temperatur

ECU:ns temperatur stiger éver 100 °C (212 °F).

Larmet ljuder i 5 sekunder

Drivenheten ar avaktiverad

GHC10 pébdrjar en nedrékningstimer
som stanger av autopiloten automatiskt
efter 60 sekunder

ECU-drivenhetens krets
Overbelastad

Den genomsnittliga strommen i ECU stiger dver 16 A.

Larmet ljuder i 5 sekunder

Drivenheten ar avaktiverad

GHC10 pébdrjar en nedrékningstimer
som stanger av autopiloten automatiskt
efter 60 sekunder

Tips om hur du undviker
overbelastningsmeddelanden finns pa
page 19

Fel: Fel i ECU-kopplingen

Strdmmen i ECU-kopplingens kretsar ar 6ver 3 A.

Larmet ljuder i 5 sekunder

Drivenheten ar avaktiverad

GHC10 pabdrjar en nedrékningstimer
som stanger av autopiloten automatiskt
efter 60 sekunder

Fel: Anslutningen mellan ECU
och CCU avbruten

Kommunikationen mellan CCU och ECU har éverskridit tidsgransen.

Larmet ljuder i 5 sekunder

GHC10 pabdrjar en nedrakningstimer
som stanger av autopiloten automatiskt
efter 60 sekunder
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Monteringsmallar
Anvénd foljande monteringsmallar vid monteringen.

ECU-monteringsmall

CCU-monteringsmall

@ Upp, vid montering pa en
vertikal yta




Den hir sidan har avsiktligt limnats tom.
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Checklista for installation av GHP 12

Ta ut denna checklista ur installationsinstruktionerna och anvénd den vid installationen av GHC 12.

Las alla installationsinstruktioner innan GHP 12 installeras. Kontakta Garmins produktsupport om du har négra fragor under installationsprocessen.

Las i diagrammet pa page 7 och anmérkningarna pa page 5 om de erforderliga el- och dataanslutningarna.

Lagg ut alla komponenter och kontrollera kabellangderna. Skaffa vid behov forlangningskabel.

Installera drivenheten enligt de instruktioner som medfdljer drivenheten.

Montera ECU:n (page 10). ECU:n maste placeras inom 0,5 m (19 */2 tum) fran drivenheten.

Ansluta drivenheten till ECU:n.

Montera CCU:n (page 10) pa en plats utan magnetiska stdrningar. Testa med hjélp av en handkompass om magnetiska stérningar finns i utrymmet.
Montera CCU:n i fastet sa att ledningarna hénger rakt ned.

Montera GHC 20 (page 11).

Koppla den gula ledningen pa GHC 20-datakabeln till den gula CCU-signalledningen pa forbindningskabeln mellan CCU och ECU och den svarta
ledningen pa GHC 20-datakabeln till ECU-jord (page 11).

Anslut GHC 20 och CCU:n till ett NMEA 2000-natverk (page 12).

Anslut NMEA 2000-kompatibla enheter som tillaggsutrustning till NMEA 2000-natverket (page 14), eller anslut NMEA 0183-kompatibla enheter som
tillaggsutrustning for GHC 20 om en NMEA 2000-kompatibel GPS-enhet inte ar tillganglig (page 14).

Anslut ECU:n till batbatteriet (page 10).

Konfigurera GHP 12-systemet genom att g& igenom hamnbassangsguiden och sjévardighetsguiden (page 15).

Testa och justera autopilotens konfiguration.
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