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GHP™ 20 SmartPump
Installationsinstruktioner

For att erhalla basta mojliga prestanda och undvika skador pa
din bat ska du installera Garmin® marint autopilotsystem i
enlighet med féljande instruktioner. Professionell installation av
autopilotsystemet rekommenderas starkt. Speciell utbildning i
styrsystem och marina elektriska anslutningar kravs for att
installera autopilotsystemet pa ratt satt.

Las alla installationsinstruktioner innan du utfor installationen.
Om du stéter pa problem under installationen kan du kontakta
Garmin produktsupport (sidan 21).

Viktig sakerhetsinformation

| guiden Viktig sékerhets- och produktinformation, som
medféljer i produktférpackningen, finns viktig information och
produktvarningar.

Du ansvarar for att baten framfors pa ett sékert och fornuftigt
satt. Autopiloten ar ett verktyg som hjalper dig att mandvrera
baten. Den befriar dig inte fran ansvaret for att framfora din bat
sakert. Undvik farlig navigering och 1amna aldrig rodret utan
uppsikt.

Var alltid beredd pa att snabbt aterga till att styra baten
manuellt.

Lar dig att anvanda autopiloten i stilla och riskfria vatten utan
nagra faror.

Var férsiktig nar du anvander autopiloten nara faror i vattnet, till
exempel hamnar, palverk och andra batar.

/\ VARNING
Om den har utrustningen installeras och underhalls pa ett satt
som avviker fran de har instruktionerna kan det leda till
personskador eller till skador pa utrustningen.

Utrustning som ansluts till denna produkt ska ha
brandinkapsling eller utrustas med brandinkapsling.

Anvand alltid skyddsglasdgon, horselskydd och andningsskydd
nar du borrar, skar eller slipar.

Installationsforberedelser

/\ VARNING

Anvand alltid skyddsglasdgon, horselskydd och andningsskydd
nar du borrar, skar eller slipar.

MEDDELANDE

Kontrollera alltid vad som finns bakom ytan som du ska borra
eller skara i.

Autopilotsystemet bestar av flera komponenter. Bekanta dig
med informationen montering och anslutning av alla
komponenter innan du pabdrjar installationen. Du maste veta
hur komponenterna fungerar tillsammans for att korrekt kunna
planera installationen pa din bat.

Du kan lasa hydraulscheman (sidan 3) for att battre forsta
informationen om montering och anslutning.

Anteckna serienumret for varje komponent i registrerings- och
garantisyfte (sidan 21).

Verktyg som behdvs
» Skyddsglasdgon
« Borrmaskin och borrar

» Skruvnycklar

* 90 mm- (3% tum)-halsag

» Tradavbitare/tradavdragare
» Stjarn- och sparskruvmejslar
» Kabelhallare

» Vattentata ledningskontakter (ledningsmuttrar) eller
krympslang och en varmepistol

* Marint tatningsmedel
* Marint korrosionsskyddsmedel

* Portabel kompass eller handkompass (for att testa for
magnetisk storning)

* Hydraulslang med maskinpressade eller utbytbara
kopplingar och en nominell kapacitet pa minst 1 000 psi

* Hydrauliska T-kopplingar

» Kabelmonterade hydrauliska avstangningsventiler
» Hydraulvatska

» Gangtatning

* Avluftningsutrustning for hydraulik

» Antikarvningsmedel (tillagg)

OBS! Monteringsskruvar medféljer for kontrollenheten,
kursdatorn (CCU:n) och pumpen. Om de medféljande skruvarna
inte passar for monteringsunderlaget maste du sjalv anskaffa en
fungerande typ av skruv.

Att tanka pa infor montering och anslutning
Autopilotkomponenterna ansluts till varandra och till stromkallan
med medfdljande kablar. Kontrollera att ratt kablar nar
respektive komponent och att varje komponent placeras pa en
lamplig plats innan nadgon komponent monteras eller ansluts.

Att tinka pa infér montering av CCU
* CCU:n (kompassen) maste monteras i den framre halvan av
baten, hdgst 3 m (10 fot) ovan vattenlinjen.

e CCU:n (eller pumpen) far inte monteras pa en plats dar den
kommer att nedsankas i vatten eller dverspolas.

» CCU:n far inte monteras nara magnetiskt material, magneter
(hogtalare och elmotorer) eller starkstréomskablar.

* CCU:n maste monteras med ett avstand pa minst 0,6 m
(24 tum) fran rorliga eller skiftande magnetiska
stérningsmoment som ankare, ankarkedjor, torkarmotorer
och verktygslador.

* En handkompass bor anvandas for att testa den magnetiska
storningen i omradet dar CCU:n ska monteras.

Om handkompassen inte pekar norrut nar du haller den pa
den plats dar du vill montera CCU:n finns det magnetisk
stérning. Valj en annan plats och testa igen.

« CCU:n kan monteras under vattenlinjen om den inte sitter pa
en plats dar den kommer att nedsankas i vatten eller
overspolas.

» CCU-fastet maste monteras pa en vertikal yta eller under en
horisontell yta sa att de anslutna kablarna hanger rakt ner.

* Monteringsskruvar foljer med CCU:n. Du maste sjalv skaffa
andra skruvar om de medféljande skruvarna inte ar lampade
fér monteringsytan.

Att tinka pa vid anslutning av CCU
* CCU-kabeln férbinder CCU:n med pumpen och ar 5 m
(16 fot).

o Om CCU:n inte kan monteras inom 5 m (16 fot) fran
pumpen, kan du skaffa ersattnings- och
forlangningskablar fran din Garmin aterforsaljare eller fran
http://buy.garmin.com.

o CCU-kabeln far inte kapas.
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Att tinka pa infér montering av och anslutning av larm
» Larmet bor monteras nara huvudstyrpulpeten.

» Larmet kan monteras under instrumentbradan.

*  Om det behdvs kan larmledningarna férlangas med en
0,08 mm?2-kabel (28 AWG).

NMEA 2000® Connection Considerations
* The CCU and the helm control must connect to a NMEA
2000 network.

» If your boat does not already have a NMEA 2000 network,
one can be built using the included NMEA 2000 cables and
connectors (sidan 13).

» To use the advanced features of the autopilot, optional
NMEA 2000-compatible devices, such as a wind sensor, a
water-speed sensor, or a GPS device, can be connected to
the NMEA 2000 network.

Att tinka pa infér montering av kontrollenhet

MEDDELANDE

Den har enheten ska monteras pa en plats dar den inte utsatts
for extrema temperaturer eller férhallanden. Godkant
temperaturintervall for enheten framgar av
produktspecifikationerna. Langre tids exponering for
temperaturer som 6verskrider de godkéanda vardena (vid
forvaring eller anvandning) kan orsaka permanenta skador pa
enheten. Skador och foljdproblem som beror pa extrema
temperaturer tacks inte av garantin.

Monteringsytan maste vara helt plan sa att enheten inte skadas
nar den ar monterad.

Med hjalp av det monteringsmaterial och den mall som
medféljer kan du montera enheten sa att den falls in i
instrumentbradan. Om du vill montera enheten med en annan
metod sa att den tycks ligga plant med instrumentpanelen
maste du kdpa en sats for plan montering fran din Garmin
aterforsaljare (professionell installation rekommenderas).

Tank pa foljande nar du valjer monteringsplats.

* Enheten ska monteras pa en plats som ar i 6gonhdjd eller
lagre for att sakerstélla optimal sikt for mandvrering av baten.

» Enheten ska monteras pa en plats dar det ar latt att na
knapparna pa enheten.

* Monteringsytan maste vara tillrackligt stark for att halla for
enhetens vikt och skydda mot kraftiga vibrationer och stétar.

* For att forhindra storningar fran en magnetisk kompass ska
enheten inte installeras narmare kompassen an det
sakerhetsavstand till kompass som anges i
produktspecifikationerna.

» Se till att du har tillrackligt med plats fér dragning och
anslutning av kablarna bakom monteringsytan.

Att tinka pa infér anslutning av kontrollenhet
» Kontrollenheten maste anslutas till NMEA 2000 natverket.

* NMEA® 0183 kompatibla tillaggsenheter, sasom
vindsensorer, fart genom vattnet-sensorer eller GPS-enheter
kan anslutas till kontrollenheten med en datakabel
(sidan 14).

Att tinka pa infér pumpmontering
Ta hjalp av hydraulschemana som bérjar med sidan 6 for att
faststalla pumpinstallationsplatsen.

* Montera pumpen pa en plats dit du kan dra batens
hydrauliska styrledningar.

* Pumpen har fem hydraulkopplingar, aven om bara tre
anvands om du installerar pumpen sa som vi
rekommenderar. Bilden pa sidan 2 kan vara till hjélp nar
du faststaller vilken montering som passar bast for din
installationsplats.

Att tdnka pa med pumphydrauliken

MEDDELANDE

Hydraulledningen far bara anslutas till systemet med
maskinpressade eller utbytbara kopplingar som har en nominell
kapacitet pa 6 895 kPa (1 000 Ibf/in?).

Anvand inte teflontejp pa hydraulkopplingen. Anvand en lamplig
gangtatning for marina tillampningar pa alla rérgangor i
hydraulsystemet.

Innan baten kan styras via autopiloten maste alla delar av
hydraulsystemet luftas.

Se hydraulscheman som bérjar med sidan 6 for att avgéra
hur det ar lampligast att installera pumpen till batens
hydraulsystem.

Den rekommenderade pumpinstallationsmetoden forutsatter
installation av T-kopplingar och avstéangningsventiler, sa att
pumpen kan avlagsnas for service utan att styrsystemet upphor
att fungera. Vid denna installation anvands endast tre av fem
portar pa ventilblocket. Aven om det inte rekommenderas kan
du anvanda alla fem portar i stallet for att installera
avstangningsventiler. Se sidan 2 for mer information om
kopplingar och alternativa anslutningsmetoder.

Pumpventiler och kopplingar

Pumpen kan anslutas till hydraulsystemet pa tva satt. Om du
anvander den rekommenderade metoden med tre kontakter
anvands endast kontakterna H1 @ och H2 @, med en T-kontakt
som delar kopplingen mellan rodret och cylindern.
Returledningens koppling @ ansluts endast till rodret.
Backventilerna @ ska inte omkonfigureras om baten har en
balanserad cylinder. Om baten har en obalanserad cylinder
maste backventilerna omkonfigureras (sidan 2).
Shuntventilen ® 6ppnas endast for avluftning av hydrauliken
och maste vara helt stdngd vid normal drift.

Vid behov kan kopplingarna C1 ® och C2 @ anvandas med den
rekommenderade installationen med tre kontakter i stallet for
kopplingarna H1 och H2.

Pumpen kan alternativt installeras med alla fem kontakter. Med
den har installationen anvands kopplingarna C1 och C2 for att
ansluta pumpen till cylindern och kopplingarna H1 och H2 or att
ansluta pumpen till rodret. Den har sortens installation
rekommenderas inte eftersom pumpen inte kan avlagsnas for
service utan att batens styrsystem satts ur funktion.

Konfigurera pumpen for en obalanserad cylinder

MEDDELANDE

Undvik att pumpen tar skada genom att halla alla delar rena och
fria fran damm och skrap nar du konfigurerar pumpen for ett
styrsystem med obalanserad cylinder.

Om du tar bort backventilerna nar du har avluftat
hydraulsystemet maste du avlufta det igen. Nar du konfigurerar
om backventilerna kan det handa att det kommer in luft i
hydraulsystemet.




Om baten har ett styrsystem med obalanserad cylinder maste Att tdnka pa infér Shadow Drive™ montering

pumpen konfigureras innan den kan arbeta korrekt med * Montera Shadow Drive horisontellt och sa plant som mgjligt.
styrsystemet. Satt fast den ordentligt med kabelband.
1 Ta bort backventilerna @ fran pumpventilblocket. « Shadow Drive ska monteras minst 305 mm (12 tum) fran

magnetiska foremal, som hdgtalare och elmotorer.
* Montera Shadow Drive narmare rodret an pumpen.

* Montera Shadow Drive lagre an rattstyrningen men hogre an
pumpen.
* Anslut inte Shadow Drive direkt till kopplingen baktill pa

rodret. Ldmna alltid en slanglangd mellan kopplingen pa
rodret och Shadow Drive.

» Shadow Drive far inte anslutas direkt till en hydraulisk T-
kontakt i hydraulledningen. Ladmna alltid en slanglangd
mellan en T-kontakt och Shadow Drive.

* | eninstallation med enkelroder ska det inte vara nagon T-

2 Dra ut kolvarna @ ur pumpventilblocket. kontakt mellan rodret och Shadow Drive.
Nar pumpen levereras fran fabriken sitter kolvarna i den + len installation med dubbla styrplatser installeras Shadow
balanserade konfigurationen ®. Drive mellan pumpen och det lagre rodret, ndrmare rodret 4n
3 Ta bort O-ringarna @ fran kolvarna och kassera dem. pumpen.
Om du inte enkelt kan dra loss O-ringarna frén kolvarna kan ~ * Shadow Drive méaste installeras i antingen styrbords eller
du behdva skara i dem. babords styrledning.
4 Satt in kolvarna i pumpventilblocket i den obalanserade Shadow Drive far inte installeras i vare sig returledningen
konfigurationen ®. eller hdgtrycksledningen, om tillampligt.

5 For in backventilerna i pumpventilblocket och dra at dem.

Schema for strom och data

Nar du ansluter stromkabeln ska du inte ta bort den kabelmonterade sakringshallaren. Det ar viktigt att ratt sakring ar pa plats for att
forhindra skador pa personer och pa produkten, orsakade av eldsvada eller dverhettning. Se produktspecifikationerna. Om du
ansluter stromkabeln utan ratt sakring galler inte heller garantin.




Objekt Beskrivning

Viktigt att tanka pa

[©) Kontrollenhet

® Cccu Det har ar kulkompassen.

® Datakabel for kontrollenhet | Den har kabeln bér endast monteras om du ansluter autopiloten till NMEA 0183 kompatibla tillaggsenheter,
sasom vindsensor, fart genom vatten-givare eller GPS-enhet (sidan 14)

@ NMEA 2000 natverk Kontrollenheten och CCU:n maste anslutas till ett NMEA 2000 natverk med de medfdljande T-kontakterna
(sidan 2).
Om du inte har ett befintligt NMEA 2000 natverk pa din bat kan du bygga ett med de medfdljande kablarna och
kontakterna (sidan 13).

CCU-kabel Kop de nddvandiga férlangningarna om du ska forlanga den har kabeln sa att den nar pumpen (sidan 1).

Den har kabeln ansluter till larmet och Shadow Drive.

® Pump Det har schemat visar inga hydraulanslutningar. Se sidan 6 for scheman 6ver hydrauliken.

@ NMEA 2000 strémkabel Den hér kabeln ska bara installeras om du bygger ett NMEA 2000 natverk. Installera inte den har kabeln om

det redan finns ett NMEA 2000 néatverk pa din bat (sidan 2).
NMEA 2000 strémkabeln maste anslutas till en 9—16 V-likstromskalla.




Objekt Beskrivning

Viktigt att tinka pa
Pumpen kan anslutas till en 12—-24 V-likstromskalla. Anvand ratt ledningsdimension om du férlanger den har

Pumpstromkabel
kabeln (sidan 14).
©) Larm Se sidan 13 for information om kabeldragning.
Shadow Drive Se sidan 13 for information om Shadow Drive kabeldragning.

Kopplingsschema
Schema for styrplats

OBS! Detta diagram ar avsett endast for planering. Specifika kopplingsdiagram medféljer de detaljerade installationsinstruktionerna
for respektive komponent. Hydrauliska anslutningar visas inte i detta diagram.

Objekt Beskrivning

Kontrollenhet

Viktigt att tanka pa

Pump

12-24 V likstrémsbatteri

Pumpen kan anslutas till en 12—-24 V-likstromskalla.
NMEA 2000 strémkabeln maste anslutas till en 9-16 V-likstromskalla.

CCU

CCU:n maste installeras i den framre halvan av baten, maximalt 3 m (10 fot) ovan vattenlinjen.

©®e 00

NMEA 2000 natverk

Kontrollenheten och CCU:n maste anslutas till ett NMEA 2000 natverk med de medféljande T-kontakterna
(sidan 2).

Om du inte har ett befintligt NMEA 2000 natverk pa din bat kan du bygga ett med de medfdljande kablarna och
kontakterna (sidan 13).

Layoutriktlinjer for dubbla styrplatser




OBS! Detta diagram ar avsett endast for planering. Specifika kopplingsdiagram medféljer de detaljerade installationsinstruktionerna
for respektive komponent. Hydrauliska anslutningar visas inte i detta diagram.

Objekt Beskrivning Viktigt att tinka pa

[©) Kontrollenhet

® 12-24 V likstrémsbatteri| Pumpen kan anslutas till en 12—24 V-likstromskalla.
NMEA 2000 stromkabeln maste anslutas till en 9-16 V-likstromskalla.

® Pump

@ NMEA 2000 natverk Kontrollenheten och CCU:n maste anslutas till NMEA 2000 natverket med hjalp av de medfdljande T-kontakterna
sidan 2).
E)m du i21te har ett befintligt NMEA 2000 natverk pa din bat kan du bygga ett med de medféljande kablarna och
kontakterna (sidan 13).

® CCuU CCU:n maste installeras i den framre halvan av baten, maximalt 3 m (10 fot) ovan vattenlinjen.

Hydraulschema + Garmin rekommenderar att du anvéander T-kontakter for att

ansluta hydraulledningarna till pumpen.

LSO E » For att det ska vara latt att ta isar och demontera pumpen

Om styrsystemet i din bat inte motsvarar nagotav . rekommenderar Garmin att avstangningsventiler installeras i
hydraulschemana i den har handboken och du inte ar saker pa hydraulledningarna mellan pumpventilblocket och T-

hur pumpen boér installeras ska du kontakta Garmin kontakterna.

produktsupport. « Teflon® tejp far inte anvandas pa nagon hydraulkoppling.
Innan du borjar installera pumpen maste du ta reda pa vilken + Anvand en lamplig gangtatning pa alla rérgangor i

typ av hydrauliskt styrsystem som baten ar utrustad med. Alla hydraulsystemet.

batar skiljer sig at och du maste ta hansyn till den befintliga
hydrauliken nar du valjer monteringsstalle for pumpen.

Viktigt att tinka pa
* Om baten har en obalanserad styrcylinder maste pumpen
konfigureras om (sidan 2).




Schema foér styrplats utan servo
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Shadow Drive

Styrbordsledning

Returledning

Babordsledning

Avstangningsventiler

Pump

Roder
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Schema fér dubbla styrplatser utan servo
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Returledning
Shadow Drive
Styrbordsledning
Babordsledning
Avstangningsventiler
Pump

Ovre roder

Nedre roder
Styrcylinder
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Schema fér styrplats med servo

MEDDELANDE
Installera pumpen mellan cylindern och servomodulen for att den ska fungera korrekt.

OBS! Du kan behdva ta bort servomodulen for att komma at kopplingar, slangar och T-kopplingen med luftningsfunktion.
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Shadow Drive

Styrbordsledning
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Returledning
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Avstangningsventiler
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Schema fér styrplats med Uflex® MasterDrive™

/\ VARNING
Nar pumpen installeras i system som har en Uflex MasterDrive ska du, for att undvika skador pa personer och egendom, inte kapa
hogtrycksledningen som férbinder kraftenheten med rodret.

o

@)

Roder

Shadow Drive
Styrbordsledning

Styrcylindrar

Babordsledning
Hoégtrycksledning — KAPA INTE
Returledning
Avstangningsventiler

Uflex MasterDrive-stromenhet
Pump

ClIECIRICIEIEIEIE

Schema fér dubbla styrningar med Uflex MasterDrive

/\ VARNING
Nar pumpen installeras i system som har en Uflex MasterDrive ska du, for att undvika skador pa personer och egendom, inte kapa
hégtrycksledningen som férbinder kraftenheten med rodret.

10



Styrcylindrar

Babordsledning
Avstangningsventiler
Returledning

Pump

Shadow Drive
Styrbordsledning

Styrplatser

Uflex MasterDrive-stromenhet
Hogtrycksledning — KAPA INTE
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Installationsprocedur

Nar du har planerat installationen av autopiloten pa baten och
tagit hansyn till de specifika férutsattningarna for montering och
kablage pa din bat, kan du pabdrja montering och anslutning av
komponenterna.

Installation av CCU

For att installera CCU:n maste du montera den pa din bat
(sidan 11), ansluta den till pumpen (sidan 12), ansluta den

till ett NMEA 2000 natverk (sidan 2) och ansluta den till larmet
(sidan 13).

Installation av CCU-monteringsfédstet

Innan du kan montera CCU:n maste du vélja ut en
monteringsplats (sidan 1) och avgora vilket monteringsmaterial
som behdvs (sidan 1).

CCU-fastet bestar av en monteringsdel och en lasdel.

1 Anvand monteringsdelen pa CCU-fastet som en
monteringsmall.
Om du monterar CCU:n pa en vertikal yta ska du montera
fastet med en 6ppning nedtill, sa att kablarna kan hanga rakt
ner utan att hindras av monteringsmaterialet @.

2 Markera rikthalens placering pa monteringsplatsen med en
penna.

3 Borra rikthalen.

4 Anvand skruvar @ for att fasta CCU-fastet pa
monteringsplatsen.

Sétta fast CCU:n i CCU-fastet

1 Anslut CCU-kabeln och NMEA 2000 droppkabeln till CCU:n.

2 Placera CCU:n i CCU-fastet med kablarna @ hangande rakt
ner.




3 Placera fastets overdel éver kulan och knapp fast den pa det
monterade fastet. Borja knappa fast de tva armarna @ som
saknar tumskruv @.

4 Kablarna ska hanga rakt ned, och armen satts fast med
tumskruven.

OBS! Kablarna maste hanga rakt ned for att CCU:n ska
kunna ange ratt kurs.

5 Handdra tumskruvarna tills CCU:n sitter ordentligt fast i
fastet.

Dra inte at tumskruvarna for hart.

Ansluta CCU-enheten
1 For CCU-kabelns kontaktande till pumpen och anslut.

2 For de réda och bla ledningarna fran CCU-kabelns
blanktradsdel dit du planerar att installera larmet
(sidan 13).

Om kabeln inte ar tillrackligt lang kan du férlanga nédvandiga
ledningar med 0,08 mmZ2-ledning (28 AWG).

3 For de bruna och svarta ledningarna fran CCU-kabelns
blanktradsdel dit du planerar att montera Shadow Drive
(sidan 13).

Om kabeln inte ar tillrackligt lang kan du férlanga nédvandiga
ledningar med 0,08 mm?2-ledning (28 AWG).

4 Kapa och tack aterstaende blottade ledningar. De
aterstaende blottade ledningarna anvands inte.

Installation av kontrollenhet

Installera kontrollenheten genom att falla in den i
instrumentbradan nara styrplatsen och ansluta den till ett NMEA
2000 natverk.

For att avancerade funktioner hos autopiloten ska kunna
anvandas kan NMEA 2000 kompatibla eller NMEA 0183
kompatibla tillaggsenheter som en vindsensor, en tart genom
vattnet-givare eller en GPS-enhet anslutas till NMEA 2000
natverket eller till kontrollenheten via NMEA 0183.

Montering av kontrollenheten

MEDDELANDE

Den har enheten ska monteras pa en plats dar den inte utsatts
for extrema temperaturer eller férhallanden. Godkant
temperaturintervall for enheten framgar av
produktspecifikationerna. Langre tids exponering for
temperaturer som 6verskrider de godkéanda vardena (vid
férvaring eller anvandning) kan orsaka permanenta skador pa
enheten. Skador och foljdproblem som beror pa extrema
temperaturer tacks inte av garantin.

Om du monterar enheten pa glasfiber rekommenderar vi att du
anvander en férsankningsborrspets och borrar en

avstandsforsankning genom endast det dversta geltackskiktet
nar du borrar de fyra rikthalen. P& sa satt undviker du sprickor i
geltackskiktet nar skruvarna dras at.

Rostfria skruvar kan karva nar de skruvas i glasfiber och dras at
for hart. Garmin rekommenderar att du applicerar ett
antikarvningsmedel pa skruvarna innan du faster dem.

Innan du kan montera kontrollenheten maste du valja ut en
monteringsplats (sidan 2).

1 Beskar mallen for nedsankt montering och kontrollera att den
passar pa platsen dar du vill montera kontrollenheten.

Mallen fér nedsénkt montering medféljer i kontrollenhetens
produktférpackning.

2 Ta bort skyddstejpen fran det sjalvhaftande fastet pa
baksidan av mallen och satt dit den pa den plats dar du vill
montera kontrollenheten.

3 Om du tanker skara halet med en sticksag istallet for med en
90 mm-halsag (3,5 tum) anvander du ett sagblad pa 10 mm
(3/8 tum) for att saga ett rikthal enligt mallen innan du borjar
skara i monteringsytan.

4 Anvand sticksagen eller halsagen pa 90 mm (3,5 tum) och
skar monteringsytan langs insidan pa den streckade linjen pa
mallen fér nedsankt montering.

5 Fila och sandpappra halets kanter till ratt storlek vid behov.

6 Placera kontrollenheten i utskarningen for att kontrollera att
de fyra monteringshalen pa mallen ar i ratt lage.

7 Om monteringshalen inte stémmer markerar du ratt placering
av de fyra monteringshalen.

8 Ta bort kontrollenheten fran utskarningen.
9 Borra de fyra rikthalen pa rikthalen pa 2,8 mm ( 7/g4 tum).

Om du monterar kontrollenheten pa glasfiber ska du
anvanda en férsankningsborrspets enligt anvisningen.

10Avlagsna aterstoden av mallen.

11 Placera den medféljande gummipackningen pa baksidan av
enheten. Applicera marint tatningsmedel runt packningen for
att forhindra lackage bakom instrumentbradan.

12Placera kontrollenheten i utskarningen.

13 Fast kontrollenheten ordentligt p4 monteringsytan med de
medféljande skruvarna.

Om du monterar kontrollenheten pa glasfiber ska du
anvanda antikarvningsmedel enligt anvisningen.

14 Knapp fast dekorationsringen @.
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Installera larmet
Innan du kan montera larmet maste du vélja ut en
monteringsplats (sidan 2).

1 For larmkabeln till CCU-kabelns blanktradséande.

Om kabeln inte ar tillrackligt lang kan du férlanga nédvandiga

ledningar med 0,08 mmZ2-ledning (28 AWG).
2 Anslut kablarna utifran den har tabellen.

Ledningsfiarg pa CCU-kabeln
Vit (+) R&d (+)

Farg pa larmledning

Svart () Bla ()

3 Lod och tack alla blanktradsanslutningar.

4 Satt fast larmet med kabelband eller annat passande
fastmaterial (medféljer ej).

Installera Shadow Drive

Ansluta Shadow Drive till hydraulsystemet

Efter att du har last och f6ljt monterings- och
anslutningsrekommendationerna (sidan 3), maste du valja en
plats dar du vill ansluta Shadow Drive till den hydrauliska
styrningen innan du kan installera Shadow Drive.

Se hydraulscheman for ytterligare vagledning (sidan 6).
Anslut Shadow Drive till ratt hydraulledning med
hydraulkopplingar (medfdljer inte).

Ansluta Shadow Drive till CCU:n
1 For CCU-kabelns blanktradsande till Shadow Drive.

Om kabeln inte ar tillrackligt lang kan du férlanga nédvandiga

ledningar med 0,08 mm?-kabeltrad (28 AWG).
2 Anslut kablarna utifran den har tabellen.

Shadow Drive Ledningsfarg

Ledningsfiarg pa CCU-kabeln
Rod (+) Brun (+)

Svart (-) Svart (-)

3 Lod och tack alla blanktradsanslutningar.

Om NMEA 2000 och autopilotkomponenter

MEDDELANDE

Om du har ett befintligt NMEA 2000 natverk pa baten bor det
redan vara anslutet till stromférsérjningen. Anslut inte NMEA

2000 stromkabeln till ett befintligt NMEA 2000 natverk eftersom

endast en stromkalla bor anslutas till ett NMEA 2000 natverk.

Du kan ansluta kontrollenheten och CCU:n genom ett befintligt

NMEA 2000 natverk. Om du inte har ett befintligt NMEA 2000

2 Anslut den medféljande NMEA 2000 stromkabeln @ till en
stromkalla med 12 V likstrém @ via en brytare.

Anslut stromkabeln till batens tdndningslas @ om det gar,
eller for den genom en kabelmonterad brytare (medféljer ej).

3 Anslut NMEA 2000 stromkabeln till en av T-kontakterna.

4 Anslut en av de medféljande NMEA 2000 droppkablarna ®
till en av T-kontakterna och till kontrollenheten ®.

5 Anslut den andra medféljande NMEA 2000 droppkabeln till
den andra T-kontakten och till CCU:n @.

6 Anslut han- och hontermineringarna @ till varje ande pa de
kopplade T-kontakterna.

Ansluta roderkontrollen till ett befintligt NMEA 2000 nétverk
1 Valj var du vill ansluta roderkontrollen @ till det befintliga
NMEA 2000 stamnatet @.

natverk pa din bat finns alla delar som behdvs for att bygga ett i
autopilotpaketet (sidan 13).

For att kunna anvanda avancerade funktioner hos
autopilotenheten kan du ansluta NMEA NMEA 2000 kompatibla
enheter, t.ex. en GPS-enhet, till NMEA 2000 natverket.

Mer information om NMEA 2000 hittar du pa www.garmin.com.

Bygga ett enkelt NMEA 2000 nétverk for autopilotsystemet

Den medfdljande NMEA 2000 stromkabeln ska (om den
anvands) anslutas till batens tandningslas eller genom en
annan kabelmonterad omkopplare. NMEA 2000 enheter laddar
ur batteriet om NMEA 2000 stromkabeln ansluts direkt till
batteriet.

1

Koppla ihop de tre T-kontakterna @ pa sidorna.

Koppla bort en sida av en NMEA 2000 T-kontakt @ fran
natverket.

Om NMEA 2000 natverkets stamnat behdver férlangas
ansluter du en forlangningskabel for NMEA 2000 stamnatet
(medfdljer ej) till sidan av den bortkopplade T-kontakten.

Anslut den medféljande T-kontakten for roderkontrollen till
NMEA 2000 stamnétet genom att ansluta den till sidan av
den bortkopplade T-kontakten eller férlangningskabeln till
stamnatet.

For den medféljande droppkabeln @ till roderkontrollen och
till undersidan av T-kontakten som lades till i steg 4.

Om den medféljande droppkabeln inte ar tillrackligt lang kan
du anvanda en droppkabel som ar upp till 6 m (20 fot) lang
(medfdljer inte).
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6 Anslut droppkabeln till roderkontrollen och T-kontakten.

Ansluta CCU:n till ett befintligt NMEA 2000 nétverk
1 Valj var du vill ansluta CCU:n @ till det befintliga NMEA 2000
stamnatet @.

2 Koppla bort ena sidan av en NMEA 2000 T-kontakt fran
natverket.

3 Om NMEA 2000 natverkets stamnat behover forlangas
ansluter du en forlangningskabel for NMEA 2000 stamnatet
(medfdljer ej) till sidan av den bortkopplade T-kontakten.

4 Anslut den medféljande T-kontakten @ for CCU:n till NMEA
2000 stamnatet genom att ansluta den till sidan av den
bortkopplade T-kontakten eller férlangningskabeln till
stamnatet.

5 For den medféljande droppkabeln @ till CCU:n och till
undersidan av T-kontakten som lades till i steg 4.

Om den medfdljande droppkabeln inte ar tillrackligt Iang kan
du anvanda en droppkabel som ar upp till 6 m (20 fot) lang
(medféljer inte).

6 Anslut droppkabeln till CCU:n och T-kontakten.

Ansluta tillaggsenheter till autopilotsystemet

Du kan anvanda autopilotsystemets avancerade funktioner
genom att koppla in NMEA 2000 kompatibla tillaggsenheter,
sasom vindsensor, fart genom vattnet-sensor eller GPS-enhet
till NMEA 2000 natverket.

Du kan ansluta tillaggsenheter som inte &r NMEA 2000
kompatibla till kontrollenheten via NMEA 0183 (sidan 14).

1 Lagg till en extra T-kontakt (medfdljer inte) till NMEA 2000
natverket.

2 Anslut enheten till T-kontakten genom att folja de
instruktioner som medfoljer enheten.

NMEA Att tinka pa infér anslutning av 0183

» Installationsinstruktionerna som medféljer din NMEA 0183
kompatibla enhet ska innehalla den information som du
behover for att identifiera ledningarna fér sdndning (Tx) och
mottagning (Rx) A (+) och B (-).

* Nar du ansluter NMEA 0183 enheter med tva séndnings- och
tva mottagningsledningar maste inte NMEA 2000 bussen
och NMEA 0183 enheten anslutas till gemensam jord.

* Nar du ansluter en NMEA 0183 enhet som endast har en
sandningsledning (Tx) eller endast en mottagningsledning
(Rx), maste NMEA 2000 bussen och NMEA 0183 enheten
anslutas till gemensam jord.

Installation av pumpen

Montering av pump

Om baten har ett styrsystem med obalanserad cylinder, maste
du omkonfigurera pumpen innan du monterar den sa att den
fungerar korrekt med den obalanserade cylindern (sidan 2).

Innan du kan montera pumpen maste du valja ut en
monteringsplats (sidan 2) och avgéra vilket monteringsmaterial
som behdvs (sidan 1).

1 Hall pumpen i monteringslaget och markera ut
monteringshalen pa monteringsytan med pumpen som mall.

2 Anvand en borrspets som passar for monteringsytan och det
valda monteringsmaterialet och borra upp de fyra halen
genom monteringsytan.

3 Fast pumpen i monteringsytan med hjélp av
monteringsmaterialet.

Ansluta hydraulledningarna till pumpen
Se kopplingsscheman med boérjan pa sidan 8 for vagledning.

1 Koppla bort de nédvandiga ledningarna fran
hydraulsystemet.

2 Anslut en T-kontakt till systemledningarna for styrbord- och
babordsidan, mellan rodret och styrcylindern.

OBS! Om baten har en servomodul ansluter du T-
kontakterna mellan servomodulen och styrcylindern.

3 Slutfor en atgard:

*  Om baten inte har nagon servomodul ska du lagga till
tillrackligt med hydraulslang for att ansluta rodrets
returkoppling till pumpkopplingen som markts med ett T.

* Om baten har en servomodul ska det redan finnas en
returledning mellan rodret och servomodulen. Anslut en
T-kontakt till systemets returledning mellan servomodulen
och rodret.

4 Anslut en hydraulslang till den oanvanda kopplingen pa varje
T-kontakt, med tillrackligt Iang slang for att kunna ansluta T-
kontakten till pumpkopplingarna.

5 Anslut styrbordsledningens T-kontakt till en pumpkoppling
markt C1 eller C2.

6 Anslut babordsledningens T-kontakt till pumpkopplingen
markt C1 eller C2 som du inte anvande i steg 4.

7 Slutfor en atgard:

* Om baten inte har nagon servomodul ansluter du rodrets
returkoppling till pumpkopplingen som markts med ett T.

* Om baten har en servomodul ansluter du returledningens
T-kontakt till pumpkopplingen som markts med ett T.

8 Installera Shadow Drive-enheten till styrbords eller babords
hydraulledning mellan rodret och T-kontakten (sidan 13).

9 Montera en avstangningsventil (medféljer ej) pa varje
hydraulledning som ar ansluten direkt till pumpen.

10F0r in, dra at och tillslut de medféljande pluggarna i de
oanvanda pumpkopplingarna, om de inte redan finns pa
plats.

Ansluta pumpen till strém

Nar du ansluter strdmkabeln ska du inte ta bort den
kabelmonterade sakringshallaren. Det ar viktigt att ratt sakring
ar pa plats for att férhindra skador pa personer och pa
produkten, orsakade av eldsvada eller 6verhettning. Se
produktspecifikationerna. Om du ansluter stromkabeln utan ratt
sakring galler inte heller garantin.

Du bér ansluta pumpens stromkabel direkt till batbatteriet om
det gar. Om du ansluter stromkabeln till en kopplingsplint eller
annan kalla ska du koppla den via en sakring pa 40 A. Detta ar
dock inte att rekommendera.
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Om du planerar att koppla pumpen via en brytare eller
omkopplare i narheten av rodret, bér du anvanda ett korrekt
dimensionerat reld och signalledning. Férlang inte pumpens
stromkabel i det har fallet.

1 Led den kontaktdonsforsedda &nden av stromkabeln till
pumpen, men anslut den inte till pumpen.

2 For stromkabelns blanktradsande till batbatteriet.

Om kabeln inte racker till kan du férlanga den genom att
skarva med en storre kabel (sidan 15).

Observera varningarna i borjan av det har avsnittet om
férlangning av stromkabeln.

Anslut den svarta ledningen (-) till den batteriets minuspol (-).
Anslut sedan den roda ledningen (+) till batteriets pluspol (+).
5 Lamna stromkabeln &n sa lange bortkopplad fran pumpen.

Koppla inte in strdmkabeln till pumpen férran du installerat
alla andra autopilotkomponenter, fér att undvika odnskad
aktivitet fran pumpen.

Stromkabelférlangningar
Om det behdvs kan du férlanga strémkabeln genom att
anvanda en lamplig ledningsdimension for férlangningen.

H W

Objekt Beskrivning

[©) Sakring
® Batteri
® 2,7 m (9 fot) ingen forlangning

Objekt Beskrivning

[©) Skarv

® 5,26 mm?- (10 AWG)-férlangningskabel
® Sékring

@ 20,3 cm (8 tum)

® Batteri

® 20,3 cm (8 tum)

@ Upp till 4,6 m (15 fot)

Beskrivning

Skarv

8,36 mm?- (8 AWG)-forlangningskabel
Sakring

20,3 cm (8 tum)

Batteri

20,3 cm (8 tum)

Upp till 7 m (23 fot)

o
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Objekt Beskrivning

Skarv

13,29 mm?- (6 AWG)-férlangningskabel
Sakring

20,3 cm (8 tum)

Batteri

20,3 cm (8 tum)

Upp till 11 m (36 fot)
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Lufta hydrauliken

MEDDELANDE

Det har ar en allmant tillvagagangssatt for att avlufta ett
hydrauliskt styrsystem. For specifik information om avluftning av
ditt system ska du se instruktionerna fran tillverkaren av
styrsystemet.

Innan hydraulsystemet avluftas ska du se till att alla
slanganslutningar ar kompletta och tata.

1 Valj ett alternativ:

* Fyll pa en lamplig mangd hydraulvatska om vatskenivan i
rodrets tank ar for lag.

» Tappa av Overflodig vatska via avluftningen om
vatskenivan i rodrets tank ar for hog.

2 Vrid ratten manuellt tills bada cylindrarna stannar.

3 Vrid ratten manuellt till full babord.

4 Oppna en shuntventil vid cylinderkopplingen.

5 Vrid ratten sakta till babord under tre minuter.

6 Stang cylinderns shuntventil.

7 Fyll vid behov pa vatska i rodrets tank.

8 Utfor steg 2-7 tills rodrets tank ar full.

9 Oppna shuntventilen pa pumpventilblocket.

10 Starta autopilotsystemet och avaktivera Shadow Drive.

Se anvandarhandboken som medfdljer autopilotsystemet for
mer information om hur du avaktiverar Shadow Drive.

11Hall in 4m pa kontrollenheten i tio sekunder och titta efter
styrningsrérelser.

12Valj ett alternativ:
+ Ga vidare med steg 13 om det finns styrningsrorelser.
 Fortsatt att halla in mp om inga styrningsrorelser syns an.

13 Hall in programknappen som ger styrningsrorelse och styr till
fullt stopp.

14 Styr rodret till motsatt stopp med kontrollenheten.
15Sténg shuntventilen pa pumpventilblocket.

Luftningen av hydrauliken ar nu slutford.
Nar luftningen av hydrauliken ar slutford aktiverar du Shadow
Drive igen.

Korrosionsskydd

MEDDELANDE

For att sakerstalla en lang livslangd for alla komponenter ska
pumpen behandlas med korrosionsskyddsmedel minst tva
ganger om aret.

Ett korrosionsskyddsmedel som ar godkant fér marina
tillampningar boér anvandas pa pumpen nar alla hydraul- och
elanslutningar har kopplats in och hydraulsystemet har luftats.

Konfigurera autopiloten

Autopiloten maste konfigureras och anpassas efter din bats
dynamik. Hamnbassangsguiden och Sjovardighetsguiden pa
kontrollenheten anvands for att konfigurera autopiloten. Med




hjalp av dessa guider gar du igenom de erforderliga
konfigurationsstegen.

Hamnbassangsguiden

MEDDELANDE

Om du anvander Hamnbassangsguiden nar din bat ar pa land
far du lamna plats for roderrorelser for att undvika att rodret eller
andra foremal skadas.

Du kan utféra Hamnbassangsguiden medan din bat ar i vatten
eller pa land.

Om baten ar i vatten maste den ligga stilla medan du utfér
guiden.

Utféra Hamnbassédngsguiden

1 Starta autopiloten.

Forsta gangen du startar autopiloten uppmanas du att ga
igenom en snabb installningssekvens.

2 Om Hamnbassangsguiden inte startas automatiskt efter
installningssekvensen valjer du Meny > Instéllning >
Aterférsaljarkonfiguration av autopilot > Guider >
Hamnbassdngsguiden.
Valj typ av farkost.
Kalibrera rodersensorn om noédvandigt.
Verifiera styrriktningen (sidan 16).
Valj fartkallan om det behdvs (sidan 16).
Kontrollera varvraknaren om det behdvs (sidan 16).
Testa rodrets fulla utslag.
Granska guidens resultat (sidan 16).
Verifiera styrriktning

Verifiera styrriktningen.

Nar du véljer 4m ska rodret vridas sa att baten styr at vanster,
och nar du valjer mp ska rodret vridas sa att baten styr at
héger.

2 Valj Fortsatt.
3 Valj ett alternativ:

« Om baten girar at ratt hall vid verifieringen av styrriktning
véljer du Ja.

* Om baten girar at motsatt hall vid verifieringen av
styrriktning valjer du Nej.
4 Om du valde Nej i steg 3 ska du upprepa steg 1 och 2.

Vilja fartkallan
Valj ett alternativ:

*  Om du anslutit en NMEA 2000 kompatibel motor (eller
motorer) till NMEA 2000 natverket valjer du NMEA 2000.

«  Om NMEA 2000 varvraknardata saknas eller inte kan
anvandas, valjer du GPS som fartkalla.

e Om du inte har anslutit en NMEA 2000 varvraknare eller
GPS-enhet som fartkélla valjer du Ingen.

OBS! Om autopiloten inte fungerar bra nar du valt Ingen
som fartkalla, rekommenderar Garmin att du ansluter en
varvraknare via NMEA 2000 eller anvander en GPS-enhet
som fartkalla.

Kontrollera varvraknaren
Den har proceduren visas inte om GPS eller Ingen valts som
fartkalla.

1 Jamfér, med motorn (eller motorerna) igang,
varvtalsavlasningarna pa kontrollenheten med varvraknaren
(eller varvraknarna) pa din bats instrumentbrada.

2 Justera om nédvandigt avlasningarna pa kontrollenheten tills
de stdmmer med varvraknaren (eller varvraknarna) pa din
bat.
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Granska Hamnbasséngsguiden resultat
Pa kontrollenheten visas de varden som du valt nar du kérde
Hamnbassangsguiden.

1 Understk Hamnbassangsguiden resultat.

Markera ett felaktigt varde och valj Valj.

Korrigera vardet.

Upprepa steg 2 och 3 for alla felaktiga varden.

Nar du ar klar med granskningen av vardena valjer du Klar.
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Sjovardighetsguiden

Sjovardighetsguiden konfigurerar autopilotens grundlaggande
sensorer. Det ar mycket viktigt att slutféra guiden under
férhallanden anpassade for din bat.

Viktigt att tinka pa med Sjévérdighetsguiden
Sjovardighetsguiden maste utféras i lugnt vatten. Eftersom vad
som &r lugnt vatten avgdrs av batens storlek och form, bor
baten innan du pabdrjar Sjévardighetsguiden vara pa en lamplig
plats dar:

» baten inte gungar nar den star still eller ror sig valdigt
langsamt.

» baten inte paverkas namnvart av vinden.
Tank pa foljande nar du utfor Sjovardighetsguiden:

» Vikt pa baten maste vara jamnt fordelad. Forflytta dig inte pa
baten medan du utfér nagot av stegen i Sjévardighetsguiden.

» Pa segelbatar maste seglen sankas ner.

» Pa segelbatar maste motorn forbli i ett lage som gor att
baten kor rakt fram.

Utféra Sjovérdighetsguiden

1 Kor din bat till ett 6ppet omrade med lugnt vatten.

2 Valj Meny > Instillning > Aterférsiljarkonfiguration av
autopilot > Guider > Sjovardighetsguiden.

3 Konfigurera planingsvarv om det behdvs.

Det har steget galler endast for motorbatar med planat skrov
med fartkallan installd till Ingen.

4 Konfigurera planingshastigheten om det behdvs.

Det har steget galler endast for motorbatar med planat skrov
med fartkallan installd till GPS.

5 Konfigurera hogvarvsgransen om det behdvs.

Det har steget galler endast for motorbatar med fartkallan
installd till GPS.

6 Konfigurera maxfarten om det behovs.
Det har steget galler endast for motorbatar med fartkallan
installd till GPS.

7 Kalibrera kompassen (sidan 16).

8 Utfor autojusteringsproceduren (sidan 17).

9 Ange norr (sidan 17).

10 Stall in kursfinjusteringen om det behdvs (sidan 17).

Kalibrera kompassen
1 Kor baten i marschfart 1angs en rak linje.

2 Valj ett alternativ:

e Om du utfér den har atgarden som en del av
Sjévardighetsguiden valjer du Start och fortsatter att kéra
i en rak linje.

*  Om du utfér den har kalibreringen utanfor
Sjovardighetsguiden, valj fran kursskarmen Meny >
Instéllning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Automatiserad konfiguration > Kalibrera kompass >
Start.

3 Nar du far instruktionen om att svanga gor du en langsam
svang medurs tills kalibreringen ar slutford, som &r sa stadig
och jamn som mdjligt.
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Baten ska inte kranga nagot under kalibreringen.
4 Valj ett alternativ:
* Om kalibreringen slutférs felfritt valjer du Klar.

* Om kalibreringen misslyckas valjer du Forsok igen och
upprepar steg 1 till 3.

Utfora autojusteringsproceduren
Innan du utfér den har proceduren maste du ha en lang stracka
Oppet vatten framfor dig.

1 Justera gasen sa att baten ror sig i normal marschfart och
snabbt svarar pa styrning.

2 Valj ett alternativ:

*  Om du utfor den har atgarden som en del av
Sjoévardighetsguiden valjer du Start och fortsatter att kéra
i en rak linje.

e Om du utfér den har kalibreringen utanfér
Sjovardighetsguiden ska du fran kursskarmen valja Meny
> Instéllning > Aterforsiljarkonfiguration av autopilot
> Automatiserad konfiguration > Autojustering >
Start.

Baten gar i ett antal sicksack-rérelser medan autojusteringen
pagar.
Ett meddelande visas nar den ar slutford.

3 Valj ett alternativ:

* Om autojusteringen slutférdes utan fel valjer du Klar och
atertar manuell styrning av baten.

* Om autojusteringen misslyckas 6kar du gasen, véljer
Forsok igen och later systemet utféra autojusteringen pa
nytt.

4 Valj ett alternativ:

* Om autojusteringen misslyckas, men du inte uppnatt
maximal marschfart, upprepar du steg 1 till 3 tills
autojusteringen slutfors.

* Om autojusteringen misslyckas fast du har natt maximal
marschfart, minskar du farten till den ursprungliga
autojusteringsfarten och véljer Alternera autojustering
for att pabdrja en alternativ procedur.

Ange norr

Innan du utfér den har proceduren maste du ha en lang stracka
Oppet vatten framfor dig.

Proceduren visas om autopiloten ar ansluten till en GPS-
tillaggsenhet (sidan 14), och enheten har fatt en GPS-position.
Under den har proceduren anvander autopiloten GPS-
kursinformation for att kalibrera norr pa autopilotsystemet.

Om du inte har en GPS-enhet ansluten uppmanas du att i stallet
stalla in kursfinjusteringen (sidan 17).

1 Kor baten i marschfart langs en rak linje.
2 Valj ett alternativ:

*  Om du utfoér den har atgarden som en del av
Sjovardighetsguiden valjer du Start och fortsatter att kora
i en rak linje.

*  Om du utfor den har kalibreringen utanfor
Sjovardighetsguiden, valj fran kursskarmen Meny >
Instéllning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Automatiserad konfiguration > Ange norr > Start.

3 Lat autopiloten kalibrera norr.
Ett meddelande visas nar kalibreringen &r slutford.
4 Valj ett alternativ:
» Om kalibreringen slutfors felfritt valjer du Klar.
* Om kalibreringen misslyckas upprepar du steg 1 till 3.

Stélla in kursfinjusteringen
Den har proceduren visas bara om du inte har en GPS-
tillaggsenhet ansluten till autopiloten (sidan 14). Om autopiloten

ar ansluten till en GPS-enhet som har fatt en GPS-position
uppmanas du i stallet att ange norr (sidan 17).

1 Identifiera norr med hjélp av en handkompass.
2 Valj ett alternativ:

*  Om du utfoér den har proceduren som en del av
Sjovardighetsguiden justerar du kursfinjusteringen tills
den stdmmer med norr pa den magnetiska kompassen.

* Om du utfor den har kalibreringen utanfor
Sjovardighetsguiden valjer du fran kursskarmen Meny >
Instilining > Aterforsiljarkonfiguration av autopilot >
Automatiserad konfiguration > Kursfinjustering och
anpassar kursfinjusteringen tills den stammer med norr pa
den magnetiska kompassen.

3 Nar kursfinjusteringen stdmmer med norr pa den magnetiska
kompassen valjer du Klar.

Testa och justera konfigurationen

MEDDELANDE

Testa autopiloten i lag hastighet. Nar autopiloten har testats och
justerats vid en lag hastighet testar du den vid en hogre
hastighet for att simulera vanliga driftférhallanden.

1 Kor baten i en riktning med autopiloten aktiverad
(kurshallning).

Baten kan svaja nagot, men ska inte svaja avsevart.

2 Gira baten i en riktning med autopiloten och observera
beteendet.

Baten ska gira jamnt, varken for fort eller for langsamt.

Nar du girar baten med autopiloten ska baten narma sig och
na onskad kurs med minimal éverdrivning och svajning.

3 Valj ett alternativ:

*  Om baten girar for fort eller for trogt justerar du
autopilotens accelerationsbegransare (sidan 17).

* Om kurshallningen svajar avsevart eller baten inte
korrigerar nar den girar justerar du autopilotens kanslighet
(sidan 17).

« Om baten girar jamnt, kurshallningen bara svajar lite
grann eller inte alls och baten justerar kursen korrekt, ar
konfigurationen korrekt och inga ytterligare justeringar
behovs.

Justera accelerationsbegransarens installningar
1 Aktivera Aterforséljarlage (sidan 18).

2 Valj Meny > Instillning > Aterférsiljarkonfiguration av
autopilot > Justering av autopilot > Accelerationsgréns.

3 Valj ett alternativ:
+ Oka instéliningen om autopiloten girar fér fort.
* Minska installningen om autopiloten girar for langsamt.

Nar du justerar accelerationsgransen manuellt bér du géra
relativt sma andringar. Testa andringarna innan ytterligare
justeringar gors.

4 Testa autopilotkonfigurationen.

5 Upprepa steg 3 och 4 tills du ar néjd med hur autopiloten
fungerar.

Justera autopilotens instéllningar for roderkénslighet
1 Aktivera Aterforséljarlage (sidan 18).

2 Valj Meny > Instillining > Aterférsiljarkonfiguration av
autopilot > Justering av autopilot > Roderdkning.

3 Valj ett alternativ utifran typ av bat:

*  Om du har en segelbat valjer du Kénslighet och justerar
hur snavt rodret ska halla kursen och gira.

Om du stéller in det har vardet for hogt kan autopiloten bli
Overaktiv och konstant forsdka justera kursen vid minsta
avvikelse. En 6veraktiv autopilot kan ladda ur batteriet
snabbare an normalt.




*  Om du har en segelbat valjer du Motkorrigering av
roderokning och justerar hur snavt rodret ska korrigera
giréverdrivningen.

Om du stéller in det har vardet fér hogt kan autopiloten
Overdriva giren igen nar den forsdker rata upp den
ursprungliga giren.

*  Om du har en motorbat valjer du Lag fart eller Hog fart
och justerar hur snavt rodret ska halla kursen och gira vid
lag eller hog fart.

Om du stéller in det har vardet fér hdgt kan autopiloten bli
Overaktiv och konstant forsoka justera kursen vid minsta
avvikelse. En 6veraktiv autopilot kan ladda ur batteriet
snabbare an normalt.

*  Om du har en motorbat valjer du Lagfartskontroll eller
Hogfartskontroll for att justera hur snavt rodret ska
korrigera girdverdrivningen.

Om du stéller in det har vardet fér hogt kan autopiloten
Overdriva giren igen nar den forsoker rata upp den
ursprungliga giren.
4 Testa autopilotkonfigurationen och upprepa steg 2 och 3 tills
du ar ndjd med hur autopiloten fungerar.

Avancerad konfigurering

Avancerade konfigurationsalternativ ar under normala
forhallanden inte tillgangliga pa roderkontrollen. For att na de
avancerade konfigurationsinstallningarna maste du forst
aktivera Aterférséljarlage (sidan 18).

Aktivera aterforséljarkonfiguration
1 P& kursskarmen valjer du Meny > Instéllning > System >
Systeminformation.

2 Hall mittknappen nedtryckt i 5 sekunder.
Aterforsaljarlage visas.
3 Valj Tillbaka > Tillbaka.
Om alternativet for Aterforsaljarkonfiguration av autopilot ar
tillgangligt pa skarmen Installning har proceduren lyckats.

Avancerade konfigurationsinstéllningar

Du kan utféra autojusteringen, kalibrera kompassen och

definiera norr pa autopiloten utan att kdra guiderna. Du kan

ocksa definiera varje installning for sig, utan att kéra
konfigurationsprocesserna.

Utfora de automatiska konfigurationerna manuellt

1 Aktivera Aterforséljarlage (sidan 18).

2 Valj fran kursskarmen Meny > Instéllning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot > Automatiserad
konfiguration.

3 Vilj Kalibrera kompass, Ange norr eller Autojustering.

4 Folj instruktionerna pa skarmen.

Definiera enskilda konfigurationsinstallningar manuelit

For att definiera vissa konfigurationsinstallningar kan du behéva
andra andra installningar. Se avsnittet "Detaljerade
konfigurationsinstéllningar" (sidan 20) innan du &ndrar nagra
installningar.

1 Aktivera Aterforséljarlage (sidan 18).

2 Pa kursskarmen valjer du Meny > Instéllning >
Aterforsiljarkonfiguration av autopilot.

3 Valj en instaliningskategori.
4 Valj en installning som ska konfigureras.

Beskrivningar av alla installningar finns i bilagan (sidan 20).
5 Konfigurera installningens varde.

Bilaga

NMEA 0183 anslutningsscheman

Dessa anslutningsscheman ar exempel pa olika situationer som
du kan stoéta pa nar du ansluter din NMEA 0183 enhet till
kontrollenheten.

Tvavdgs NMEA 0183 kommunikation
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@ |NMEA 2000 natverk (forser kontrollenheten med strom)

@ |12 V-likstromskalla

@ |Kontrollenhet

@ |NMEA 0183 kompatibel enhet

Ledning Kontrollenhet ledningsfirg | NMEA 0183 kompatibel
— funktion enhet - ledningsfunktion

(1] Ej tillampligt Strom

(2] Ej tillampligt NMEA 0183 jord

(3] Bla — TX/A (+) Rx/A (+)

(4] Vit — Tx/B (-) Rx/B (-)

(5] Brun — Rx/A (+) Tx/A (+)

(6] Gron — Rx/B (-) Tx/B (-)

OBS! Nar du ansluter en NMEA 0183 enhet med tva
sandnings- och tva mottagningsledningar maste inte NMEA
2000 bussen och NMEA 0183 enheten anslutas till gemensam
jord.

Endast en mottagningsledning

Om din NMEA 0183 kompatibla enheten bara har en
mottagningsledning (Rx), maste du ansluta den till den bla
ledningen (Tx/A) fran kontrollenheten och lamna den vita
ledningen (Tx/B) fran kontrollenheten oansluten.

e
| o
/

NMEA 2000 natverk (forser kontrollenheten med strém)

12 V-likstromskalla

Kontrollenhet

®ee

NMEA 0183 kompatibel enhet

Ledning Kontrollenhet ledningsfirg NMEA 0183 kompatibel

enhet — ledningsfunktion

— funktion

0 Ej tillampligt Strém

o) Ej tillampligt NMEA 0183 jord
[5) Bla — Tx/A (+) Rx

(4] Vit — oansluten Ej tillampligt
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Ledning Kontrollenhet ledningsfairg NMEA 0183 kompatibel

Specifikation Matt

— funktion enhet — ledningsfunktion
(5] Brun — Rx/A (+) Tx/A (+)
(6] Gron — Rx/B (-) Tx/B (-)

OBS! Nar du ansluter en NMEA 0183 enhet som endast har en
mottagningslinje (Rx), maste NMEA 2000 bussen och
NMEA 0183 enheten anslutas till gemensam jord.

Endast en sdndningsledning

Om din NMEA 0183 kompatibla enhet bara har en
sandningsledning (Tx), maste du ansluta den till den bruna
ledningen (Rx/A) fran kontrollenheten och ansluta den gréna
ledningen (Rx/B) fran kontrollenheten till NMEA 0183 jorden.

/1\
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—— (1]

® :

[EY=Y=Y=]ye)

0000

Temperaturomrade Fran -15 °C till 60 °C (fran 5 °F till 140 °F)

Material Helt tatad, stottalig plast, vattentat enligt
IEC 60529 IPX7-normer

CCU-kabellangd 5 m (16 fot)

NMEA 2000 LEN 3 (150 mA)

Kontrollenhet

Specifikation Matt

Matt utan solskydd (H x B x D)

110 x 115 x 30 mm (4,33 x 4,53 x
1,18 tum)

Matt med solskydd (H x B x D)

115 x 120 x 35,5 mm (4,53 x 4,72 x
1,40 tum)

Vikt utan solskydd

247 g (8,71 ounce)

Vikt med solskydd

283 g (9,98 ounce)

Temperaturomrade

Fran 5 till 158 °F (fran -15till 70 °C)

Sakerhetsavstand till kompass

209 mm (8,25 tum)

Material

Hdlje: helt tatad polykarbonat,
vattentat enligt IEC 60529 IPX7-
standard

Lins: antireflexbehandlat glas

Effektférbrukning

Max. 2,5 W

Maxspanning fér enheten

32V likstrém

NMEA 2000 ingaende
spanning

9-16 V likstrém

@ |NMEA 2000 natverk (forser kontrollenheten med strém)
© |12 V-iikstromskalia NMEA ZOQOLEN-nummer 6 (300 mA pa 9V likstrém)
(Load Equivalency Number)
® |Kontrollenhet
@ |NMEA 0183 kompatibel enhet Larm
Ledning Kontrollenhet ledningsfarg — NMEA 0183 kompatibel ERscHliaton Mt |
funktion enhet — ledningsfunktion Dimensioner (L x diameter) | 23 x 25 mm (%3, x 1 tum)
1) Ej tillampligt Strém Vikt 689 (2,4 02)
[5) Gron — Rx/B (-) (anslut till NMEA 0183 jord Temperaturomrade Frén -15 °C till 60 °C (fran 5 °F till 140 °F)
NMEA 0183 jord) Kabellangd 3,0 m (10 fot)
(3] Bla — Tx/A (+) Rx/A (+) . .
) Vit—Tx/B () RWB () NMEA 2000 PGN-information
[5) Brun — RX/A (+) TX/A (+) ccu
OBS! Nar du ansluter en NMEA 0183 enhet som endast har en Typ PGN Sl |
sandningsledning (Tx), maste NMEA 2000 bussen och Sénda och mottaga | 059392 ISO-erkénnande
NMEA 0183 enheten anslutas till gemensam jord. 059904 ISO-begaran
Specifikationer 060928 ISO-adresskrav
126208 NMEA — Kommando/
SmartPump begara/godkanna
Specifikation Matt gruppfunktion
Dimensioner (H x B x D)| 197 x 190 x 244 mm (7% x 7% x 9 5/g tum) 126464 ﬁsﬁgdmagg emot PGN-
Vikt 7,5 kg (16,5 lbs) gruppfunktion
Temperaturomrade Fran -15 °C till 55 °C (5 °F till 131 °F) 126996 Produktinformation
Material + Elektronisk styrenhet (ECU): Helt tatad, Endast sandning 127245 Roderdata
. igjsr?elw;zwllsg;ermg 127250 Farkostens kurs
. Ventil.block: Aluminiumlegering Endast mottagning 127245 Roderdata
» Motor: Aluminiumlegering 127258 Magnetisk variation
Stromkabelns langd 2,7 m (9 fot) 127488 Motorparametrar —
Ineffekt 11,5-30 V likstrém snabb uppdatering
Sakring 40 A, knivsakring 128259 Fart genom vatten
Huvudeffektférbrukning |+ Standby: Mindre an 1 A 129025 Position N snabb
- Inkopplad: 5-10 A uppdatering
« Topp: 34 A 129026 COG och SOG —
snabb uppdatering
ccu 129283 Awvikelse fran utlagd
Specifikation Matt kurs
Dimensioner (diameter)|91,4 mm (319/3, tum) 129284 Navigationsdata
Vikt 159 g (5.6 02) 130306 Vinddata




Kontrollenhet Fel- och varningsmeddelanden
Typ PGN  Beskrivning Felmeddelande Orsak Autopilotatgard ‘
Sanda och 059392 | ISO-erk&nnande ECU-spanningen &r lag |Pumpens spanning har | Larmet ljuderi5
mottaga varit under 10 V likstrom |  sekunder
059904 | ISO-begéran imer an 6 sekunder. |- Fortstter i
060928 ISO-adresskrav f f normal drift
— = = Autopiloten far ingen Autopiloten far inte * Larmet ljuderi 5
126208 | NMEA Kgmmando/begara/godkanna navigeringsinformation. |langre nagon giltig sekunder
gruppfunktion - .. A . )
_ i i Autopiloten har férsatts | navigeringsinformation |+ Autopiloten
126464 | Sanda/ta emot PGN-lista med gruppfunktion i laget Kurshallning. nar den utfor atgarden véaxlar till 1aget
126996 | Produktinformation “rutt till". kurshalining
Endast 128259 | Fart genom vatten D_et har meaddelandet
.. ) visas ocksd om
sandning - .
navigeringen avbryts pa
129025 | Position — snabb uppdatering en plotter innan
129026 | COG och SOG — snabb uppdatering autopiloten kopplas
129283 | Avvikelse fran utlagd kurs y= i f};ar;. rontrollenh = HliEmoiat
— nslutningen ti oderkontrollen har j tillamplig
129284 Navigationsdata autopiloten avbruten | forlorat anslutningen till
129540 | GNSS-satelliter i vy CCU:n.
130306 | Vinddata Inga vinddata (endast | Autopiloten far inte * Larmet ljuderi b
Endast 127245 | Roderdata segelbat) langre giltiga vinddata. sekunder
mottagning . AUt?PHOITGIH
vaxlar till laget
127250 | Farkostens kurs . kurshalining
127488 | Motorparametrar — snabb uppdatering Lag matningsspanning i | Matningsspanningen Ej tillampligt
128259 | Fart genom vatten GHC™ har fallit under det varde
129025 | Position — snabb uppdatering Isoom anges | rlnenyn for
129029 | GNSS-positionsdata e sgSpa””'”gs arm. e
. S el: hég -spanning |Pumpens . :n stdngs av
129283 | Avvikelse fran utlagd kurs matningsspanning
129284 | Navigationsdata Overskrider 33,5 V
129285 | Navigering — kurs-/WP-information likstrom.
130306 | Vinddata Fel: E_CU-spénningen ECU:ns sp_énning har e Larmet Ij“udertills
B har minskat snabbt snabbt fallit under 7,0 V det bekraftas.
130576 | Status for mindre farkost likstrém.

NMEA 0183 information

Autopiloten anvander féljande NMEA 0183 satser nar den ar

ansluten till NMEA 0183 kompatibla tillaggsenheter.

« Felet rensas nar
ECU:ns
spanning
overskrider 7,3 V
likstrom.

Typ ‘Sats Fel: hbg ECU- ECU:ns temperatur har |+ Larmet ljuderi5
o temperatur stigit till dver 100 °C sekunder
Sénda hdg (212 °F). + Pumpen ar
Ta emot wpl avaktiverad
gga Fel: Anslutningen Kommunikationen * Roderkontrollen
grme mellan ECU och CCU | mellan CCU och piper, och
avbruten (nar pumpen har éverskridit autopiloten
gsa autopiloten &r aktiverad) | tidsgransen. vaxlar till
gsv vilolage.
rmc . - . . a .
bod Detaljerade konfigurationsinstallningar
° Fastan all konfiguration vanligtvis sker automatiskt med hjalp av
bwe guider kan du justera alla installningar manuellt for att finjustera
dtm autopiloten.
gll Avancerade konfigurationsinstéllningar ar endast tillgangliga om
rmb du anvander Aterférséljarlage (sidan 18). Anvéndarspecifika
vhw installningar ar tillgangliga vid normal anvandning av
autopiloten. Mer information finns i konfigurationsavsnittet i
mwv anvandarhandboken som medféljer autopiloten.
xte OBS! Beroende pa autopilotens konfiguration kan det handa att

vissa installningar inte visas.

OBS! Varje gang du andrar instéllningen Fartkalla pa en
motorbat, maste du granska installningarna Verifiera
varvréknare, Lagvarvsgrans, Hogvarvsgrans, Planingsvarv,
Planingshastighet och Maximal fart, dar det behdvs, innan du
utfor autojusteringsproceduren (sidan 17).

Instéllningar for justering av autopilot
Du 6ppnar de allmanna installningarna for justering av autopilot
genom att valja Meny > Instéllning >

Aterférsiljarkonfiguration av autopilot.
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Accelerationsgrans: Har kan du begransa hastigheten i
autopilotstyrda svangar. Du kan 6ka procenttalet for att
begransa girgraden och minska procenttalet for att
mdjliggora hogre girgrad.

Instéllningar for fartkélla

OBS! Installningarna for fartkalla ar endast tillgangliga pa
motorbatar.

Oppna installiningarna fér fartkélla genom att vélja Meny >
Instéllning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Instéllning av fartkalla.

Fartkalla: Har kan du vélja fartkalla.

Verifiera varvraknare: Har kan du jamfora
varvtalsavlasningarna pa kontrollenheten med varvraknarna
pa pa din bats instrumentbrada.

Planingsvarv: Har kan du justera varvtalsavlasningen pa
kontrollenheten nar baten évergar fran férskjutning till
planingsfart. Om vardet inte dverensstammer med vardet pa
kontrollenheten kan du justera vardet.

Planingshastighet: Har kan du justera batens planingsfart. Om
vardet inte dverensstdmmer med vardet pa kontrollenheten
kan du justera vardet.

Lagvarvsgrans: Har kan du justera den lagsta varvtalspunkten
for baten. Om vardet inte 6verensstammer med vardet pa
kontrollenheten kan du justera vardet.

Hogvarvsgrans: Har kan du justera den hogsta
varvtalspunkten for baten. Om vardet inte 6verensstammer
med vardet pa kontrollenheten kan du justera vardet.

Maximal fart: Har kan du justera batens toppfart. Om vardet
inte dverensstammer med vardet pa kontrollenheten kan du
justera vardet.

Roderékningsinstéllningar

OBS! Om du stéller in de har vardena fér hdgt kan autopiloten
bli dveraktiv och konstant forsoka justera kursen vid minsta
avvikelse. En 6veraktiv autopilot kan orsaka onddigt slitage pa
pumpen och ladda ur batteriet fortare &n normait.

Oppna installningarna fér roderdkning genom att vélja Meny >
Instéllning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Roderokning.

Kanslighet: Har kan du justera hur snavt rodret haller en kurs
och girar (endast segelbat).

Motkorrigering av roderokning: Har kan du justera hur snavt
rodret korrigerar giréverdrivning (endast segelbat). Om du
staller in det har vardet for hdgt kan autopiloten dverdriva
giren igen nar den forsoker rata upp den ursprungliga giren.

Lag fart: Har kan du stélla in roderdkningen for laga farter
(endast motorbatar). Den har instaliningen géller nar
farkosten anvands under planingsfart.

Lagfartskontroll: Har kan du stalla in motkorrigering for
roderdkning for laga farter (endast motorbatar). Den har

installningen galler nar farkosten anvands under planingsfart.

Hog fart: Har kan du stélla in roderdkningen for hdga farter
(endast motorbatar). Den har instaliningen géller nar
farkosten anvands dver planingsfart.

Hogfartskontroll: Har kan du stélla in motkorrigering for
roderdkning for hoga farter (endast motorbatar). Den har
installningen galler nar farkosten anvands over planingsfart.

Navigeringsinstéllningar

Oppna navigationsinstéliningarna genom att vélja Meny >
Instillning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Navigationskonfiguration.

Kursfinjustering: Har kan du stélla in styrstrecket
(kurskompensation) for autopiloten.

Navigationsokning: Har kan du justera hur aggressivt
autopiloten ska eliminera avvikelse fran utlagd kurs nar den
foljer ett Rutt till-mdnster.

Om vardet ar for hogt kan autopiloten svaja fram och tillbaka
over kurslinjen pa langa avstand. Om vardet ar for lagt kan
autopiloten svara langsamt pa att eliminera avvikelser fran
utlagd kurs.

Navigationstrimningsokning: Har kan du justera godtagbar
avvikelse fran utlagd kurs pa lang sikt nar ett Rutt till-monster
foljs. Justera inte detta varde forran navigationsdkningen har
stallts in.

Om vardet ar for hogt éverkompenserar autopiloten
avvikelser fran utlagd kurs. Om vardet ar for lagt tillater
autopiloten stora avvikelser fran utlagd kurs pa lang sikt.

NMEA-navigeringsinstéllningar

OBS! NMEA-navigeringsinstallningar galler endast om en
NMEA 0183 GPS-enhet ar ansluten till autopilotsystemet.

Oppna NMEA-instéliningarna genom att vélja Meny >
Instillning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Navigationskonfiguration > NMEA-instéllning.

NMEA-checksumma: Med installningen Av kan du fortfarande
anvanda den anslutna NMEA 0183 GPS-enheten om den
beraknar felaktiga checksummor. Nar den ar installd till Av
aventyras datauppgifter.

Omvand XTE: Gor det mojligt att korrigera styrriktningen om
den anslutna NMEA 0183 GPS-enheten skickar felaktig
styrriktning med XTE-signalen.

Styrsystemsinstéllningar

Oppna styrsystemsinstéliningarna genom att vélja Meny >
Instéllning > Aterférsaljarkonfiguration av autopilot >
Instéllning av styrsystem.

Verifiera styrriktning: Har kan du stélla in vilken riktning som
rodret ska rora sig i for att styra baten at babord och
styrbord. Du kan testa och backa om det behdvs.

Rodersensorinstéllningar

OBS! Rodersensorinstallningar géller endast om en
rodersensor ar ansluten till autopilotsystemet.

For att dppna rodersensorinstallningarna valjer du Meny >
Instillning > Aterférsiljarkonfiguration av autopilot >
Installning av styrsystem > Instéllning av rodergivare.

Maximal vinkel babord: Har kan du ange vid vilken vinkel
rodret svanger mest at babord.

Maximal vinkel styrbord: Har kan du ange vid vilken vinkel
rodret svanger mest at styrbord.

Kalibrera rodergivare: Paborjar en procedur som slar fast
rodrets maximala rérelseomrade och kalibrerar
roderlagessensorn. Om ett felmeddelande visas under
kalibreringen har roderlagessensorn troligen natt sin grans.
Sensorn kan vara felaktigt installerad. Om problemet
kvarstar kan du kringga felet genom att flytta rodret till det
yttersta lage som inte ger en felrapport.

Kalibrera rodermittpunkt: Initierar en procedur som faststaller
rodrets mittposition. Du kan anvanda den har kalibreringen
om roderpositionsindikatorn pa skarmen inte
Overensstdmmer med rodrets mittposition pa baten.

Registrera enheten
Hjalp oss att hjalpa dig pa ett battre satt genom att fylla i var
onlineregistrering redan i dag.

» Gatill http://my.garmin.com.
» Spara inkdpskuvittot, i original eller kopia, pa ett sakert stalle.

Kontakta Garmins produktsupport

» Ga till www.garmin.com/support och klicka pa Contact
Support for att fa lokal supportinformation.
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