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Introduccién

Introduccion

Consulta la guia Informacion importante sobre el producto y tu seguridad que se incluye en la caja del producto y en la
que encontraras avisos e informacion importante sobre el producto.

En este manual se incluye informacion sobre los siguientes productos:

« GPSMAP* 720/720s
*  GPSMAP 740/740s
* GPSMAP 750/750s

Sugerencias y accesos directos

+  Pulsa Inicio en cualquiera de las pantallas para volver a la pantalla Inicio.

+ Selecciona Ment en cualquiera de las pantallas principales para acceder a la configuracion adicional.
+ Pulsay suelta () para ajustar la retroiluminacion y el modo de color.

* Pulsay suelta () para encender o apagar el plotter.

Convenciones del manual

En este manual, cuando se te indique que selecciones un elemento, toca ese elemento de la pantalla con el dedo. En
el texto aparecen pequefias flechas (>) que indican que debes seleccionar los elementos en ese orden. Por ejemplo, si
aparece “Selecciona Cartas > Carta de navegacion”, debes tocar Cartas y después Carta de navegacion.
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Vista frontal del dispositivo serie GPSMAP 700

Botén de encendido

Sensor de retroiluminacion
automatica
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Ranura para tarjeta SD

Vista posterior del dispositivo serie GPSMAP 700

Conector NMEA 2000

Conector de alimentacion/datos

Ranura para tarjeta SD
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Conector de antena GPS externa

Encendido del plotter
Pulsa y suelta ().

Apagado del plotter
Mantén pulsado (.
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Inicio

Configuracion inicial del plotter

La primera vez que enciendas el plotter, debes configurar una serie de parametros iniciales. Estos parametros se deben
volver a configurar al restablecer la configuracion de fabrica original (pagina 86). Podrés actualizar cada uno de estos
parametros mas adelante. Sigue las instrucciones en pantalla para configurar los parametros iniciales.

Adquisicion de la senal del satélite GPS

Al encender el plotter, el receptor GPS debe reunir datos del satélite y establecer la ubicacion actual. Cuando el plotter
adquiere sefiales del satélite, las barras de intensidad de la sefial situadas en la parte superior de la pantalla Inicio son
de color verde . Si el plotter pierde las sefales, las barras verdes desaparecen y son sustituidas por un signo de
interrogacion parpadeante situado sobre el icono del vehiculo (embarcacion) en la pantalla de la carta.

Para obtener mas informacion sobre GPS, visita www.garmin.com/aboutGPS.

Ajuste de la retroiluminacion

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Tono/Pantalla > Pantalla.
SUGERENCIA: pulsa y suelta (") desde cualquier pantalla para abrir el menii de Pantalla.

2. Ajusta la retroiluminacion:

¢+ Selecciona Retroiluminacién > Automatico para permitir que el plotter ajuste automaticamente la
retroiluminacion basandose en la luz ambiental.

+ Utiliza la barra deslizante para ajustar manualmente la retroiluminacion.
Selecciona Retroiluminacion para cambiar entre los modos manual y automatico.

Ajuste del modo de color

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Tono/Pantalla > Pantalla.
SUGERENCIA: pulsa y suelta (1) desde cualquier pantalla para abrir el menii de Pantalla.

2 Selecciona Modo de color.

3. Selecciona Colores de dia, Colores de noche o Automatico.

El parametro Automatico cambia automaticamente la paleta de colores en funcion de la hora de salida y puesta del
sol.

Insercion y retirada de tarjetas de datos y memoria

Puedes insertar las tarjetas de datos opcionales BlueChart® g2 Vision® para ver imagenes por satélite de alta resolucion,
asi como fotografias de referencia aérea de puertos, puertos deportivos y otros puntos de interés. Puedes insertar tarjetas
de memoria SD vacias para transferir datos como waypoints, rutas y tracks a otro plotter de Garmin u ordenador
compatible (pagina 52). La ranura para tarjeta SD se encuentra en la parte delantera del plotter.

+  Abre la puerta de acceso, inserta la tarjeta de datos o la tarjeta de memoria (con la
etiqueta @ hacia la derecha) en la ranura y, a continuacion, presiona la tarjeta hasta que
se oiga un clic.

+ Para extraer la tarjeta, presiona de nuevo la tarjeta de datos o de memoria en la ranura
y suéltala.
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Visualizacion de la informacioén del sistema

Puedes ver la version del software, la version del mapa base, informacion de mapas complementaria (si corresponde),
la version del software de un radar de Garmin opcional (si corresponde) y el niimero de identificacion de la unidad.
Necesitaras esta informacion para actualizar el software del sistema o adquirir informacion adicional sobre cartografia.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Informacion del sistema.
Acerca de la pantalla Inicio
Puedes utilizar la pantalla Inicio para acceder al resto de pantallas.

NOTA: las opciones de esta pantalla dependen del tipo de plotter y de los dispositivos opcionales conectados.
42.3" @ 5y 1818
| Gantas

2g/tSonda

rt\:}; Gombinaciones

FOA Infermacion
o8 Marcar;

+ Cartas: permite acceder a la carta de navegacion, Perspective 3D, Mariner's Eye 3D, Fish Eye 3D, la carta de pesca
y el Radar Superpuesto.

NOTA: las vistas de carta Mariner’s Eye 3D y Fish Eye 3D solo estan disponibles si utilizas una tarjeta SD
BlueChart g2 Vision (pagina 16). La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una
tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca.

+ Sonda: permite configurar y acceder a informacion de la sonda (solo esta disponible con una unidad de la serie “S”,
como el modelo GPSMAP 720s) (pagina 71).

+ Combinaciones: permite configurar la pantalla en formato dividido con combinaciones de carta/carta, carta/sonda,
carta/radar, sonda/radar o sonda/registro de temperatura (pagina 22).

+ Informacion: permite ver informacion, incluidas mareas, corrientes, datos del cielo, datos de usuario, informacion
sobre otras embarcaciones e indicadores (pagina 36).

*  Marcar: permite marcar, editar o eliminar la ubicacion actual como waypoint o ubicacion Hombre al agua
(pagina 27).

+  Destino: permite acceder a las funciones de navegacion (pagina 33).

+ Radar: permite configurar y mostrar el radar (solo esta disponible si el plotter esta conectado a un radar marino de
Garmin) (pagina 54).

+ El tiempo: (solo en Norteamérica) permite configurar y visualizar distintos parametros meteoroldgicos, como
precipitacion, prondstico, pesca, condiciones del mar y visibilidad (solo disponible si el plotter esta conectado a
un modulo meteorologico y si cuentas con una suscripcion a XM®). Consulta GPSMAP 700 Series Weather® y XM
Satellite Radio Supplement (s6lo en Norteamérica).

+ Configurar: permite ver y editar la configuracion del plotter y del sistema (pagina 44).

+ Hombre al agua: permite marcar la posicion actual como un waypoint y establecer un trayecto de regreso a la
ubicacion marcada (pagina 27).
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Cartas y vistas de carta 3D

Cartas y vistas de carta 3D

Los plotters de la serie GPSMAP 700 cuentan con un mapa basico de imagenes. Las cartas y las vistas de cartas 3D
enumeradas a continuacion estan disponibles en el plotter.

NOTA: las vistas de carta Mariner’s Eye 3D y Fish Eye 3D solo estan disponibles si utilizas una tarjeta SD
BlueChart g2 Vision (pagina 16). La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una
tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca.

+ Carta de navegacion: muestra los datos de navegacion disponibles en los mapas preinstalados y en los mapas
adicionales, si estan disponibles. Estos datos incluyen boyas, luces, cables, sondeos de profundidad, puertos
deportivos y estaciones de mareas en una vista aérea (pagina 4).

¢ Perspective 3D: muestra una vista desde arriba y desde detras del barco como ayuda visual a la navegacion
(pagina 15).

*  Mariner’s Eye 3D: muestra una vista detallada tri-dimensional desde arriba y desde detras del barco como ayuda
visual a la navegacion (pagina 17).

+ Fish Eye 3D: proporciona una vista submarina que representa visualmente el fondo del mar de acuerdo con la
informacion de la carta (pagina 18).

+ Carta de pesca: elimina los datos de navegacion de la carta, a la vez que mejora las curvas de nivel para el
reconocimiento de la profundidad (pagina 19).

+ Radar Superpuesto: superpone la informacion del radar sobre la carta de navegacion o la carta de pesca
(pagina 61).

Carta de navegacion

Utiliza la carta de navegacion para planificar el trayecto, para ver informacion de mapas y como ayuda para la
navegacion.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion.

Menu

Velocidad GPS

% N 3937779°
W000.16193°

18:31

Rumbo

001#h

Carta de navegacion con datos de BlueChart g2 Vision

O® ® O

@ | Luz ® | Servicios nauticos

® | Tuembarcacion | @ | Naufragio sumergido

® | Boya ® | Naufragio expuesto

@ | Escala de zoom

Acercar y alejar imagenes en el mapa
El nivel de zoom se indica mediante el numero de la escala situado en la parte inferior de la carta de navegacion
(1:2222). La barra que aparece debajo del numero de la escala representa la distancia en el mapa.

Selecciona E Y gl para alejar y acercar la imagen.

Cambio de una carta a otra diferente
1. Desde una vista de carta 3D, selecciona Menii > Cambiar carta.

2. Selecciona una carta diferente.
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Cartas y vistas de carta 3D

Simbolos de la carta

Las cartas de BlueChart g2 y BlueChart g2 Vision utilizan simbolos gréficos para indicar caracteristicas de los mapas,
que siguen los estandares de las cartas internacionales y de Estados Unidos. Entre otros simbolos comunes, encontrars
los que se muestran a continuacion.

Icono Descripcion Icono Descripcion Icono Descripcion
@ Estacién de corrientes @ Servicios nauticos [imi] Foto de vista aérea
T disponible
Informacién Estacion de mareas Foto en perspectiva
@ ® Dﬁ' disponible

Otras caracteristicas comunes a la mayoria de cartas incluyen las lineas de contorno de profundidad (con las aguas
profundas representadas en color blanco), las zonas de aguas bajas, los sondeos de puntos (como se muestran en la carta
original), ayudas a la navegacion y simbolos, obstrucciones y areas de cables.

Navegacion a un punto de la carta
/\ADVERTENCIA

La funcion de Auto ruta de la tarjeta de datos BlueChart g2 Vision se basa en la informacion de la carta electronica.
Dichos datos no garantizan que no haya obstaculos en la superficie o en el fondo. Compara cuidadosamente el trayecto
con todas las sefiales con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas u otro tipo de obstaculos que puedan interferir
en la ruta.

Al utilizar Ir a, el trayecto directo y el trayecto corregido pueden pasar sobre tierra o aguas poco profundas. Utiliza
seflales y traza una direccion con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas y otros objetos peligrosos.

NOTA: la carta de pesca esta disponible si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2,
o si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.
2. Selecciona Carta de navegacién o Carta de pesca.
3. Toca la carta para seleccionar la ubicacion mediante el cursor ().
4. Selecciona Navegar hacia.
5. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Ir a para navegar directamente a la ubicacion.
¢ Selecciona Ruta hacia para crear una ruta a la ubicacion, incluidos los giros (pagina 28).
+ Selecciona Auto guia para utilizar la Auto ruta (pagina 21).
6. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

NOTA: cuando se utiliza la Auto ruta, un segmento gris en cualquier parte de la linea magenta indica que la Auto
ruta no puede calcular parte de la linea de la Auto ruta. Esto se debe a la configuracion de profundidad de seguridad
minima del agua y la altura de seguridad minima de los obstaculos (pagina 46).

7. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
Exploracion de Carta de navegacion, Carta de pesca o Radar Superpuesto.

Puedes explorar las cartas de navegacion o de pesca y el Radar Superpuesto alejandote de la ubicacion actual y
desplazandote a otras areas.

NOTA: la carta de pesca esta disponible si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart
g2, 0 si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca. El Radar Superpuesto esta disponible cuando estd
conectado con un radar compatible.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.
2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca o Radar Superpuesto.
3. Tocay arrastra la pantalla de navegacion para explorar el mapa.
Al salirte del borde del mapa, la pantalla se desplazara en el sentido correspondiente para que veas el resto del mapa.
4. Selecciona Detener la exploracion para detener la exploracion y devolver la pantalla a la ubicacion actual.
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Cartas y vistas de carta 3D

Configuracion de la presentacion de los simbolos de waypoint
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona un simbolo de waypoint.

2
3. Selecciona Ment > Waypoints y tracks > Pantalla de waypoint.
4
5

. Realiza una de estas acciones:

Selecciona Etiqueta para mostrar el nombre y el simbolo.

Selecciona Sélo simbolo para mostrar (inicamente el simbolo.

Selecciona Comentario para mostrar cualquier comentario que hayas afiadido (pagina 27).
Selecciona Ocultar para ocultar el simbolo.

Establecimiento del color del track activo
Consulta (pagina 31).

Visualizacion u ocultacion de tracks en color

Puedes especificar el color de los tracks (pagina 31) y después mostrar u ocultar todos los tracks de ese color.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacién o Carta de pesca.

3. Selecciona Menu > Waypoints y tracks > Pantalla de tracks.

4. Selecciona un color para mostrar u ocultar todos los tracks de ese color.

Visualizacion de informacion de ubicacion y de objeto en una carta

Puedes ver informacion acerca de una ubicacion o un objeto en la carta de navegacion o de pesca.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

3. Toca una ubicacion u objeto.

Se presentara una lista de opciones en el lado derecho de la carta. Las opciones que aparecen dependen de la
ubicacion u objeto seleccionados.

4. Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Revisar para ver detalles de los objetos que estan cercanos al cursor. (Revisar no aparece si el cursor
no esta cerca de ningun objeto. Si el cursor esta cerca solo de un objeto, aparece el nombre del objeto).

*  Selecciona Navegar hacia para navegar a la ubicacion seleccionada (pagina 5).
¢ Selecciona Crear waypoint para marcar un waypoint en la ubicacion del cursor.

¢ Selecciona Medir distancia para ver la distancia y rumbo a waypoint del objeto desde la ubicacion actual. La
informacion aparece en la esquina superior izquierda de la pantalla. Selecciona Establecer referencia para
medir desde la ubicacion seleccionada en vez de hacerlo desde la ubicacion actual.

¢ Selecciona Informacion para ver informacion acerca de mareas (pagina 36), corrientes (pagina 37), el cielo
(pagina 38), las notas de la carta o los servicios locales cerca de la posicion del cursor.

+  Selecciona Dejar de sefialar para quitar el puntero de la pantalla. Selecciona Detener la exploracion para
detener la exploracion y devolver la pantalla a la ubicacion actual.
Visualizacion de informacion adicional de objetos
Puedes ver informacion acerca de elementos del mapa en pantalla, waypoints y cartas.

NOTA: las vistas de carta Mariner’s Eye 3D y Fish Eye 3D solo estan disponibles si utilizas una tarjeta SD
BlueChart g2 Vision (pagina 16). La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una
tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.
2. Selecciona una carta o una vista de carta 3D.
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Cartas y vistas de carta 3D

3. Toca un objeto @.
4. Selecciona el boton con el nombre del elemento @ para ver la informacion.

Iniciol | M Marcar¥

N_39.46083°
W000.30762°

1555 308h | Revisar

Navegar hacia:

Crear’waypoint
Medir: distancia

Informacion

Dejar de senalar:
Visualizacion de informacion de la estacion de mareas

La informacion de la estacion de mareas aparece en la carta con un icono de estacion de mareas (@). Puedes visualizar
un grafico detallado de una estacion de mareas que te permite predecir el nivel de la marea en distintos momentos o
distintos dias (pagina 36).

NOTA: los iconos de estacion de mareas solo estan disponibles si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision (pagina 16).
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.
2. Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.
3. Selecciona un icono de estacion de mareas (@).
La informacion sobre la direccion@Yy el nivel de las mareas @ aparece junto al icono.
4. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona el boton con el nombre de la estacion @).

+  Selecciona Revisar si hay mas de un elemento en el area y, a continuacion, selecciona el boton con el nombre de
la estacion.

Iniciol " MMarcar®
a4
155+ 302 | Revisar:

Navegar hacia

Crearwaypoint

Medir!distancia

Infermacion:
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Visualizacion y configuracion de mareas y corrientes

Puedes mostrar y configurar informacion sobre las mareas y las corrientes en la carta de navegacion y la carta de pesca.
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona Menii.

Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.

Selecciona Mareas/Corrientes.

AN O S o

Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Activado para mostrar los indicadores de estacion de corrientes y los indicadores de estacion
de mareas en la carta, o selecciona Desactivado para ocultar los indicadores de estacion de corrientes y los
indicadores de estacion de mareas.

+  Selecciona Animacién para mostrar indicadores de estacion de mareas e indicadores de direccion de corrientes
animados en la carta (pagina 21).

Visualizacion de detalles de las ayudas a la navegacion

En la cartas de navegacion, de pesca, Perspective 3D y Mariner’s Eye 3D, puedes ver detalles de distintos tipos de
ayudas a la navegacion, incluyendo balizas, luces y obstrucciones. Consulta (pagina 10) para configurar la presentacion
de los simbolos de ayuda a la navegacion.

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible (inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision

(pagina 16). La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2,

0 si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Selecciona una ayuda a la navegacion con el cursor (@).
Aparece una opcion que describe la ayuda a la navegacion, como Baliza o Luz.

4. Selecciona el nombre de la ayuda a la navegacion (o Revisar y, a continuacion, el nombre de la ayuda a la
navegacion) o para ver los detalles de la ayuda a la navegacion.

Presentacion de la carta de navegacion

Cambio de la orientacion del mapa

Puedes configurar la perspectiva del mapa en la carta de navegacion y en la carta de pesca.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona Menii.

Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.

Selecciona Presentacion de la carta > Orientacion.

AN O

Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Norte arriba para poner rumbo norte en la parte superior de la pantalla del mapa.

+  Selecciona Rumbo proa para que la parte superior del mapa se establezca segun los datos de rumbo recibidos de
un sensor de rumbo o rumbo magnético, o para utilizar datos de rumbo del GPS. La linea de rumbo aparece en
vertical en la pantalla.

+ Selecciona Rumbo arriba para establecer en el mapa que la direccion de navegacion sea siempre hacia arriba.

Cambio de los detalles del zoom del mapa

Puedes ajustar el nivel de detalle mostrado en el mapa con los distintos niveles de zoom, tanto en la carta de navegacion
como en la de pesca.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

3. Selecciona Menii.

4. Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.
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5. Selecciona Presentacion de la carta > Detalle.
6. Utiliza la barra deslizante para seleccionar el nivel de detalle.
Seleccién de un Mapa Mundi

En la carta de navegacion y la carta de pesca puedes elegir entre un Mapa Mundi basico o un mapa con relieve
sombreado. Las diferencias unicamente son visibles al alejar considerablemente la imagen para ver las cartas detalladas.

NOTA: los mapas con relieve sombreado estan disponibles si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision. La carta

de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca. El Mapa Mundi bésico esta disponible en todos los plotters de la serie
GPSMAP 700.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona Menii.

Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.

Selecciona Presentacion de la carta.

AU O

Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Mapa Mundi > Completo para mostrar relieves sombreados en la carta.
+  Selecciona Mapa Mundi > Basico para mostrar datos basicos del mapa en la carta.
Visualizacion y configuracion de la linea de rumbo

La linea de rumbo es una linea dibujada en el mapa que se prolonga desde la proa del barco en la direccion de
desplazamiento. Puedes configurar la presentacion de la linea de rumbo en la carta de navegacion y en la carta de pesca.

Iniciol ™ Marcarg¥

Linea de rumbo

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona Meni.

Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.
Selecciona Presentacién de la carta > Linea de rumbo > Pantalla.

AN O

Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Distancia > Cambiar distancia, introduce la distancia hasta el extremo de la linea de rumbo y
selecciona Hecho.

¢ Selecciona Hora > Cambiar Hora, introduce la cantidad de tiempo necesario para alcanzar el extremo de la
linea de rumbo y, a continuacion, selecciona Hecho.
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Seleccion de la fuente de la linea de rumbo
La fuente que se utiliza para mostrar la linea de rumbo en el plotter depende de la configuracion de la linea de rumbo
(Automatico o Rumbo GPS) y de si se dispone o no de informacion procedente de un sensor de rumbo.

+  Sise dispone de informacion de rumbo procedente de un sensor de rumbo y la configuracion de la fuente del rumbo
es Automatico, tanto la linea de rumbo como el icono de vehiculo se alinearan con el rumbo procedente del sensor.

+  Si se dispone de informacion de rumbo procedente de un sensor de rumbo y la configuracion de la fuente del rumbo
es Rumbo GPS, la linea de rumbo se alineara con el rumbo del GPS, pero el icono de vehiculo se alineara con el
rumbo procedente del sensor.

*  Sino se dispone de informacion procedente de un sensor de rumbo, tanto la linea de rumbo como el icono de
vehiculo se alinearan con el rumbo del GPS.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona Mend.

Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.
Selecciona Presentacién de la carta > Linea de rumbo > Fuente.

AU O

Realiza una de estas acciones:
* Selecciona Rumbo GPS.
*  Selecciona Automatico.

Visualizacion y configuracion de sondeos de profundidad de punto
Puedes activar los sondeos de punto y configurar una profundidad peligrosa en la carta de navegacion. Las
profundidades de punto que sean iguales a la profundidad peligrosa o menos profundas se indicaran con texto rojo.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Meni > Configuracion de carta de
navegacion > Presentacion de la carta > Profundidades de punto > Activado.

2. Selecciona Profundidades de punto > Peligrosa.

3. Introduce la profundidad peligrosa.

4. Selecciona Hecho.

Configuracién del sombreado de profundidad
Puedes personalizar la presentacion del sombreado de la profundidad en la carta de navegacion.

NOTA: el sombreado de profundidad esta disponible con una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision pregrabada.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Meni > Configuracion de carta de
navegacion > Presentacion de la carta > Sombreado de seguridad.

2. Realiza una de estas acciones:

* Introduce la profundidad y selecciona Hecho. Las areas de la carta con profundidades inferiores al valor
especificado aparecen sombreadas en azul, mientras que las areas con mayor profundidad que el valor
especificado aparecen sombreadas en blanco. El contorno es siempre igual o mas profundo que la profundidad
seflalada.

+ Selecciona Automatico para utilizar la profundidad de la carta g2 Vision.

Visualizacion y configuracion de los simbolos de ayuda a la navegacion
Puedes mostrar y configurar la presentacion de los simbolos de ayuda a la navegacion en la carta de navegacion y en la
carta de pesca.

. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.
. Selecciona Carta de navegacién o Carta de pesca.

1

2

3. Selecciona Menu.

4. Selecciona Configuracién de carta de navegacién o Configuracion de carta de pesca.
5

. Selecciona Presentacion de la carta > Simbolos.
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6. Realiza una de estas acciones:

¢+ Selecciona Tamaiio de ayuda a la navegacion para configurar el tamao de los simbolos de ayuda a la
navegacion mostrados en el mapa, y selecciona un tamaiio.

¢ Selecciona Tipo de ayuda a la navegacion > NOAA para mostrar el conjunto de simbolos de ayuda a la
navegacion NOAA en el mapa.

+  Selecciona Tipo de ayuda a la navegacion > IALA para mostrar el conjunto de simbolos de ayuda a la
navegacion de International Association of Lighthouse Authorities (IALA).

Visualizacién de detalles adicionales de la carta
Puedes mostrar POI de tierra, sectores de luz y puntos fotograficos en la carta de navegacion.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Meni > Configuracion de carta de
navegacion > Presentacion de la carta > Simbolos.

2. Realiza una de estas acciones:
* Selecciona POI de tierra > Activado para mostrar puntos de interés (POI) de tierra.

*  Selecciona Sectores de luz para mostrar el sector en el que es visible una luz de navegacion. Selecciona
Activado para mostrar sectores de luz en todo momento, o selecciona Automatico para que el plotter filtre los
sectores de luz dependiendo del nivel de zoom.

¢ Selecciona Puntos fotograficos > Activado para mostrar los iconos de camara si se utiliza una tarjeta de datos
BlueChart g2 Vision. Esto permite ver fotografias aéreas de lugares representativos (pagina 20).

Cambio del icono de vehiculo
Puedes seleccionar una embarcacion o un tridngulo de tamaiio grande, mediano o pequefio como icono de vehiculo en la
carta.

1. Enla pantalla inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Menu > Configuracién de carta de
navegacion > Presentacion de la carta > Simbolos > Icono de vehiculo.

2. Selecciona el icono que desees que represente a la embarcacion en la carta de navegacion y en la carta de pesca.

Visualizacion de puntos de servicios nauticos

Los puntos de servicio indican donde es posible obtener servicios de mantenimiento y reparacion de embarcaciones.
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Menu > Configuracion de carta de
navegacion > Puntos de servicio > Activado.

Visualizacién y configuracion de rosas

En la carta de navegacion y en la carta de pesca puedes mostrar una rosa de los vientos @ alrededor del barco en la
que se indica la direccion del barco. Si el plotter esta conectado a un sensor néutico de viento compatible, se muestra
también la direccion del viento, real o aparente @.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

Selecciona Mend.

Selecciona Configuracion de carta de navegacion o Configuracion de carta de pesca.

Selecciona Rosas.

Al i

Selecciona un tipo de rosa (Compas, Viento real o Viento aparente).

Iniciol | MMarcarg¥
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Visualizacién de otras embarcaciones
Consulta “Configuracion de la presentacion de otras embarcaciones” (pagina 50).

Visualizacion y configuracion de superposicion de datos
Consulta “Acerca de los nimeros superpuestos de la carta” (pagina 48).

Uso de waypoints
Consulta “Waypoints” (pagina 26).

Uso de tracks
Consulta “Tracks” (pagina 30).

Sistema de identificacion automatico
El sistema de identificacion automatico (AIS) te permite identificar y realizar el seguimiento de otras embarcaciones.

Acerca de AIS

AIS te avisa del trafico de la zona. Si te conectas a un dispositivo AIS externo, el plotter puede mostrar ciertas
informaciones AIS sobre otras embarcaciones situadas dentro de un alcance determinado, equipadas con un transmisor/
receptor y que estén emitiendo de forma activa informacion AIS. La informacion comunicada por cada embarcacion
incluye la siguiente: Maritime Mobile Service Identity (Identidad de servicio movil marino, MMSI), ubicacion,
velocidad GPS, rumbo del GPS, tiempo transcurrido desde el tltimo informe de posicion, la aproximacion mas cercana
y el tiempo a la aproximacion mas cercana.
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Objetivo AIS en la carta de navegacion

Acerca de los transmisores AIS de busqueda y rescate

Los transmisores AIS de biisqueda y rescate (AIS-SART o SART) son dispositivos autonomos que transmiten informes
de localizacion de emergencia cuando se activan. Las transmisiones SART son diferentes de las transmisiones AIS
estandar, por lo que varian de los simbolos AIS estandar del plotter. En lugar de rastrear una transmision SART para
evitar colisiones, rastreas una transmision SART para localizar y ayudar a una embarcacion.

Navegacion a una transmisién SART
Cuando recibes una transmision SART, aparece una seflal de emergencia.

Selecciona Revisar > Ir a para iniciar la navegacion a la transmision SART.

Simbolos de objetivos AIS
Simbolo Descripcion

El objetivo AIS esta activado. El objetivo se presenta mas grande en la carta. Una linea verde
unida al objetivo indica su rumbo. EI MMSI, la velocidad y la direccion de la embarcacién se
muestran bajo el objetivo si se ha seleccionado Mostrar en la configuracién de los detalles
(pagina 14). Si se pierde la transmision AIS de la embarcacion, se muestra un mensaje.

Objetivo peligroso perdido. Una X de color rojo indica que se ha perdido la transmisién AIS de la
embarcacion. El plotter muestra un mensaje preguntando si debe continuarse con el seguimiento
de la embarcacién. Si interrumpes el seguimiento de la embarcacion, el simbolo de objetivo
peligroso perdido desaparece de la carta o de la vista de carta 3D.

Embarcacion AIS. La embarcacién comunica informacién AlS. La direccién del triangulo indica la
direccion de desplazamiento de la embarcacion AlS.

@

®

X
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La ubicacion de este simbolo indica el punto mas cercano de aproximacion a un objetivo
peligroso. Los nimeros que aparecen junto al simbolo indican el tiempo hasta el punto mas
cercano de aproximacion a ese objetivo.

Objetivo peligroso dentro del area de alcance. El objetivo parpadea, suena una alarmay se
muestra un mensaje. Cuando se confirma la alarma, un triangulo opaco de color rojo con una
linea también roja unida a él indican la ubicacion y el rumbo del objetivo. Si la alarma de colision
de la zona de seguridad se ha Desactivado, el objetivo parpadea pero la alarma no suena

y no se muestra el mensaje de la alarma (pagina 15). Si se pierde la transmision AIS de la
embarcacion, se muestra un mensaje.

Objetivo perdido. Una X de color verde indica que se ha perdido la transmision AIS de la
embarcacion. El plotter muestra un mensaje preguntando si debe continuarse con el seguimiento
de la embarcacion. Si interrumpes el seguimiento de la embarcacion, el simbolo de objetivo
perdido desaparece de la carta o de la vista de carta 3D.

El objetivo esta seleccionado.

Transmision AIS-SART. Puedes seleccionar este simbolo para ver mas informacion acerca de la
transmision SART y comenzar la navegacion.

Se ha perdido la transmisién AIS-SART.

Prueba de transmision AIS-SART. Este simbolo aparece cuando una embarcacion inicia una
prueba de su dispositivo SART y no representa una emergencia real. Puedes desactivar estos
simbolos y alertas de prueba (pagina 14).

Se ha perdido la prueba de transmision AIS-SART.

W O OT X \k

Rumbo y trayecto proyectado de objetivos AIS activados

Cuando el objetivo AIS activado proporciona informacion de rumbo y rumbo sobre tierra, el rumbo del objetivo se
presenta en la carta como una linea continua unida al simbolo del objetivo AIS. La linea de rumbo no aparece en las
vistas de carta 3D.

El trayecto proyectado del objetivo AIS activado se presenta como una linea discontinua en la carta o la vista de
carta 3D. La longitud de la linea de trayecto proyectado se basa en el valor de la configuracion del rumbo proyectado
(pagina 14). Si un objetivo AIS activado no transmite informacion de velocidad o si la embarcacion no se mueve, no
se mostrara la linea de trayecto proyectado. Los cambios en la informacion de la velocidad, el rumbo sobre tierra o la
velocidad de giro transmitida por la embarcacion pueden afectar al calculo de la linea de trayecto proyectado.

Cuando un objetivo AIS activado @ proporciona informacion de rumbo sobre tierra, rumbo y velocidad de giro, €l
trayecto proyectado @ del objetivo se calcula basandose en la informacion de rumbo sobre tierra y de velocidad de
giro. La direccion hacia la que gira el objetivo, que se basa también en la informacién de velocidad de giro, se indica
mediante la direccion de la lengiicta® del extremo de la linea de rumbo @. La longitud de la lengiieta es invariable.

oD \

Objetivo con rumbo, direccién deI giroy trayecto proyectado

Cuando se obtiene informacion de rumbo sobre tierra y rumbo ®, pero no de velocidad de giro, proveniente de un
objetivo AIS activado ®, el trayecto proyectado @ del objetivo se calcula basandose en la informacion de rumbo sobre
tierra.
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Objetivo con rumbo y trayecto proyectado

Desactivacion de la recepcion AIS
La recepcion de sefiales AIS esta activada de forma predeterminada.
En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Otras embarcaciones > AIS > Desactivado.

Al hacerlo, se desactivan todas las funciones AIS de todas las cartas y de todas las vistas de carta 3D. Esto incluye
el establecimiento de embarcaciones AIS como objetivos y su seguimiento, las alarmas de colision resultantes e
informacion sobre embarcaciones AlS.

Activacion de las alertas de prueba de transmision AIS-SART

Para evitar un gran nimero de alertas de prueba y simbolos en zonas con mucha gente, como los puertos deportivos, las
alertas de prueba AIS-SART se ignoran por defecto. Para probar un dispositivo AIS SART, debes activar el plotter para
que reciba alertas de prueba.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Otras embarcaciones > Prueba de SART de AIS.

Visualizacién de embarcaciones AlS en una carta o en una vista de carta 3D
Para poder utilizar AIS es preciso contar con un dispositivo AIS externo y recibir sefiales activas de transmisores/
receptores de otras embarcaciones.

Puedes configurar como se presentan otras embarcaciones en la carta o en la vista de carta 3D. Las configuraciones

de escala de pantalla de una carta o una vista de carta 3D se aplican s6lo a esa carta o vista de carta 3D. Las
configuraciones de detalles, rumbo proyectado y rastros de una carta o una vista de carta 3D se aplican a todas las cartas
y vistas de cartas 3D.

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D estd disponible (inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Selecciona Ment > Otras embarcaciones > Configuracion de pantalla AIS.

4. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Escala de pantalla AIS para indicar a qué distancia desde tu ubicacion apareceran las embarcaciones
AIS. Selecciona una distancia o elige Mostrar todo.

¢ Selecciona Detalles > Mostrar para mostrar detalles sobre embarcaciones con AIS activado.

+  Selecciona Rumbo proyectado, introduce el tiempo de rumbo proyectado de las embarcaciones con AIS
activado y, a continuacion, selecciona Hecho.

+ Selecciona Rastros para mostrar los tracks de las embarcaciones AIS, y selecciona la longitud del track que
aparece cuando se utiliza el rastro.

Activacion de una embarcacion AIS como objetivo
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Toca una embarcacion AIS.

4. Selecciona Embarcacion AIS > Activar objetivo.

Visualizacion de informacion de una embarcacién AlS objetivo

Puedes ver el estado de la sedial AIS, el MMSI, la velocidad GPS, el rumbo del GPS y otra informacion de una
embarcacion AlS objetivo.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.
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3. Toca una embarcacion AIS.

4. Selecciona Embarcacién AIS.

Desactivacion de una embarcacion AIS como objetivo

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacién, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Toca la embarcacion AIS.

4. Selecciona Embarcacién AIS > Desactivar objetivo.

Configuracion de la alarma de colisién de la zona de seguridad

La alarma de colision de la zona de seguridad solo se utiliza con AIS. La zona de seguridad se utiliza para evitar las
colisiones y se puede personalizar. Todas las alarmas de colision de la zona de seguridad se aplican a todas las cartas, a
todas las vistas de carta 3D, a todos los modos de radar y al Radar Superpuesto.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Otras embarcaciones > Alarma AIS > Activado.

Cuando una embarcacion con AIS activado entra en el anillo de la zona de seguridad que rodea a tu embarcacion, se
muestra un mensaje y suena una alarma. Ademas, el objeto se presenta etiquetado como peligroso en la pantalla. La
configuracion Desactivado desactiva el mensaje y la alarma sonora, pero el objeto sigue etiquetado como peligroso
en la pantalla.

2. Selecciona Escala para configurar el radio medido del anillo de la zona de seguridad a una distancia especificada
desde 500 ft a 2 nm (o desde 150 m a 3 km, o desde 500 ft a 2 mi).

3. Selecciona una distancia.

4. Selecciona Tiempo hasta para que suene una alarma si AIS determina que se cruzara un objetivo en la zona de
seguridad en el intervalo de tiempo determinado (entre 1 y 24 minutos).

5. Selecciona un tiempo.

Visualizacion de una lista de objetivos AIS

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible (inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Selecciona Meni > Otras embarcaciones > Lista AIS.

Realizacion de una llamada a un objetivo AIS
Consulta “Realizacion de una llamada individual de rutina a un objetivo AIS” (pagina §3).

Perspective 3D

La carta Perspective 3D ofrece una vista desde arriba y desde detras del barco (segun el trayecto) y proporciona un
medio de ayuda visual a la navegacion. Esta vista resulta de ayuda para navegar por bajios, arrecifes, puentes o canales
complicados y para identificar las rutas de entrada y salida a puertos o fondeaderos extrafios.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Perspective 3D.
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Ajuste de la vista
+  Selecciona B8] para acercar la vista a la embarcacion y al agua.

+  Selecciona = para alejar la vista de la embarcacion.
La escala (JEEB) se indica momenténeamente en la parte inferior de la pantalla.

Exploracion de las vistas Perspective 3D, Mariner’s Eye 3D o Fish Eye 3D
Puedes explorar alrededor de tu ubicacion actual en las vistas Perspective 3D, Mariner’s Eye 3D o Fish Eye 3D.

NOTA: las vistas de carta Mariner’s Eye 3D y Fish Eye 3D solo estan disponibles si utilizas una tarjeta SD
BlueChart g2 Vision (pagina 16).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Mariner’s Eye 3D, Perspective 3D o Fish Eye 3D.

3. Tocay arrastra la pantalla hacia la izquierda o la derecha para hacer girar la vista 3D.

4. Selecciona Detener la exploracion para detener la exploracion y devolver la pantalla a la ubicacion actual.

Presentacion de las cartas Perspective 3D y Mariner’s Eye 3D

Visualizacién de anillos de escala
Los anillos de escala facilitan la visualizacion de las distancias en Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

NOTA: Mariner's Eye 3D esta disponible con una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision pregrabada.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Selecciona Menu > Presentacion de la carta > Anillos de escala > Activado.
Seleccion del ancho de ruta

La ruta de navegacion es la linea magenta que en la vista Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D indica el trayecto a tu
destino durante la navegacion. Puedes especificar la anchura de la ruta de navegacion.

NOTA: Mariner's Eye 3D esta disponible con una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision pregrabada.

. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.
. Selecciona Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

1
2
3. Selecciona Menu > Presentacion de la carta > Ancho de ruta.
4. Introduce el ancho.

5

. Selecciona Hecho.

Visualizacién de otras embarcaciones
Consulta “Configuracion de la presentacion de otras embarcaciones” (pagina 50).

Visualizacion y configuracion de superposicion de datos
Consulta “Numeros superpuestos” (pagina 48).

Uso de waypoints y tracks
Consulta “Waypoints” (pagina 26) o “Tracks” (pagina 30).

BlueChart g2 Vision
Las tarjetas pregrabadas BlueChart g2 Vision opcionales permiten sacar el méximo partido del plotter. Ademas de las
cartas maritimas detalladas, BlueChart g2 Vision dispone de las siguientes funciones:

*  Mariner’s Eye 3D (pagina 17): proporciona una vista desde arriba y detrds de la embarcacion como ayuda
tri-dimensional a la navegacion. La vista Mariner’s Eye 3D de BlueChart g2 Vision es mas detallada que los datos
preinstalados.

+ Fish Eye 3D (pagina 18): proporciona una vista submarina tridimensional que representa visualmente el fondo
del mar de acuerdo con la informacion de la carta.

+ Cartas de pesca (pagina 19): muestra la carta con curvas de nivel mejoradas y sin datos de navegacion. Esta carta es
adecuada para la pesca en alta mar.

+ Imadgenes por satélite de alta resolucion(pagina 20): proporciona imagenes por satélite de alta resolucion para
ofrecer una vista realista de la tierra y el agua en la carta de navegacion.
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+ Fotos aéreas (pagina 20): muestra puertos deportivos y otras fotos aéreas importantes desde el punto de vista de la
navegacion para ayudarte a visualizar los alrededores.

* Datos detallados de carreteras y puntos de interés (pagina 21): muestra una vista de las carreteras, restaurantes y
otros puntos de interés (POI) a lo largo de la costa.

* Auto ruta (pagina 21): utiliza una profundidad y altura seguras y datos de la carta para sugerir el mejor trayecto
hacia tu destino.
Tarjetas de datos BlueChart g2 Vision

NOTIFICACION
Las tarjetas de datos BlueChart g2 Vision no son resistentes al agua. Para evitar que la tarjeta sufra dafios, consérvala en
su embalaje original y guardala en un lugar protegido de la luz del sol y de la lluvia.

La electricidad estatica puede ocasionar dafios a las tarjetas de datos BlueChart g2 Vision. En entornos de poca
humedad, toca un objeto metalico de gran tamaio antes de manipular la tarjeta, para establecer una toma de tierra y
evitar ocasionar dafios a la tarjeta.

No puedes transferir datos de BlueChart g2 Vision desde la tarjeta de datos al ordenador para realizar una copia de
seguridad o visualizarlos. Solo puedes utilizar la tarjeta de datos en unidades GPS de Garmin compatibles con BlueChart
2 Vision o en Garmin HomePort™,

Puedes insertar o retirar una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision (pagina 2) con el plotter encendido o apagado.

Mariner’s Eye 3D

Las tarjetas de datos BlueChart g2 Vision ofrecen una vista Mariner's Eye 3D, que proporciona una vista detallada
tri-dimensional desde arriba y detras del barco (segun el trayecto), como ayuda a la navegacion visual. Esta vista resulta
de ayuda para navegar por bajios, arrecifes, puentes o canales complicados y para identificar las rutas de entrada y salida
a puertos o fondeaderos extrafios.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Mariner’s Eye 3D.
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Mariner’s Eye 3D con anillos de escala Carta de navegacion

Ajuste de la vista
Consulta “Ajuste de la vista” (pagina 16).

Visualizacion de detalles de las ayudas a la navegacion
Consulta “Visualizacion de detalles de las ayudas a la navegacion” (pagina 8).

Presentacion de la carta Mariner’s Eye 3D

Personalizacion de la presentacion del terreno tridimensional
Puedes seleccionar como aparecen los datos de la carta sobre la representacion tridimensional del terreno.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Mariner’s Eye 3D > Menu > Presentacion de la carta > Estilo.
2. Realiza una de estas acciones:

*  Selecciona Clasico para utilizar paletas de color para representar el terreno tridimensional.

*  Selecciona Cartas para visualizar la informacion de la carta de forma tridimensional.

¢ Selecciona Fotos para visualizar imagenes por satélite e informacion de la carta de forma tridimensional.
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Visualizacion y ocultaciéon de colores de riesgo
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Mariner’s Eye 3D > Menu > Presentacion de la carta > Colores de
riesgo.

2. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Activado para visualizar aguas poco profundas y tierra mediante una escala de colores. El color azul
indica aguas profundas, el amarillo son aguas poco profundas y el rojo muy poco profundas.

+  Selecciona Desactivado para mostrar la tierra como se ve desde el agua.
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Visualizacién de anillos de escala
Consulta “Visualizacion de anillos de escala” (pagina 16).

Seleccion de una profundidad segura
La vista Mariner’s Eye 3D te permite configurar la presentacion de la profundidad segura.

NOTA: esta configuracion solo afecta a la presentacion de los colores de riesgo en Mariner’s Eye 3D. No afecta a la
configuracion de profundidad segura del agua de la Auto ruta (pagina 46) ni a la configuracion de la alarma de aguas
poco profundas de la sonda (pagina 77).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Mariner’s Eye 3D > Menu > Presentacion de la carta > Profundidad
segura.

2. Introduce la profundidad.

3. Selecciona Hecho.

Seleccién del ancho de ruta
Consulta “Seleccion del ancho de ruta” (pagina 16).

Visualizacién de otras embarcaciones
Consulta “Configuracion de la presentacion de otras embarcaciones” (pagina 50).

Visualizacion y configuracion de numeros superpuestos
Consulta “Numeros superpuestos” (pagina 48).

Uso de waypoints y tracks
Consulta “Waypoints” (pagina 26) o “Tracks” (pagina 30).

Fish Eye 3D

Con las lineas de contorno de profundidad de cartografia de BlueChart g2 Vision, Fish Eye 3D ofrece una vista
submarina del fondo del mar o de un lago.

Cuando se conecta un transductor de sonda, los objetivos suspendidos (como los peces) se representan mediante esferas
de color rojo, verde y amarillo. El color rojo representa los objetivos de mayor tamafio y el verde los de tamafio mas
pequefio.
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Ajuste de la vista
Consulta “Ajuste de la vista” (pagina 16).

Presentacion de la carta Fish Eye 3D

Indicacion de la direccion de la vista de la carta Fish Eye 3D
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Fish Eye 3D > Men1 > Ver.

2. Selecciona Proa, Popa, Babor o Estribor.

Visualizacién de un cono sonda en la carta
Puedes mostrar un cono sonda que indica la zona cubierta por el transductor.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Fish Eye 3D > Ment > Cono sonda > Activado.

Visualizacion de objetivos suspendidos
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Fish Eye 3D > Men1 > Simbolos de peces > Activado.

Visualizacion de tracks
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Fish Eye 3D > Meni > Tracks > Activado.

Visualizacion de nimeros superpuestos
Consulta “Numeros superpuestos” (pagina 48).

Carta de pesca
Utiliza la carta de pesca para obtener una vista detallada de las curvas de nivel y los sondeos de profundidad de la carta.
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Carta de pesca Carta de navegacion

La carta de pesca utiliza datos batimétricos detallados y es la mas adecuada para la pesca en alta mar.

Presentacion de la carta de pesca

Uso de waypoints
Consulta “Waypoints” (pagina 26).
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Uso de tracks
Consulta “Tracks” (pagina 30).

Visualizacion de otras embarcaciones
Consulta “Configuracion de la presentacion de otras embarcaciones” (pagina 50).

Visualizacion de ayudas a la navegacion
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de pesca > Meni > Ayudas a la navegacion > Activado.

Visualizacion de nimeros superpuestos
Consulta “Niimeros superpuestos” (pagina 48).

Visualizacion de imagenes por satélite en la carta de navegacion
Puedes superponer imagenes por satélite de alta resolucion en la parte de tierra o en la parte de tierra y mar de la carta de
navegacion si utilizas una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision pregrabada.

NOTA: si esta opcion esta activada, las imagenes por satélite de alta resolucion solo estan presentes en niveles de zoom
inferiores. Si no puedes ver las imagenes de alta resolucion en la region de BlueChart g2 Vision, acerca mas la imagen
presionando . También puedes cambiar los detalles de zoom del mapa y establecer un nivel de detalles superior
(pagina 8).
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Ment > Configuracion de carta de
navegacion > Fotos.
2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Solo tierra para mostrar la informacion estandar de la carta en el agua, con fotos superpuestas sobre
tierra.
¢ Selecciona Combinacion mapa fotografico para mostrar fotos sobre el agua y la tierra con una opacidad
especifica. Utiliza la barra deslizante para ajustar la opacidad de las fotos. Cuanto més alto sea el porcentaje, mas
cubriran las fotos por satélite el agua y la tierra.
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Visualizacion de fotos aéreas de lugares representativos
Para poder ver fotos aéreas en la carta de navegacion debes activar la configuracion de Puntos fotograficos (pagina 11).

Las tarjetas de datos BlueChart g2 Vision pregrabadas contienen fotografias aéreas de muchos lugares representativos,
puertos deportivos y otros puertos. Utiliza estas fotografias para que te ayuden a orientarte en el entorno o a
familiarizarte con un puerto o puerto deportivo antes de la llegada.
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1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion.
2. Selecciona un icono de cimara.
+ Unicono de camara estandar (B3 indica una foto de vista aérea.

+ Unicono de cAmara con un cono (=) indica una foto en perspectiva. La foto se tomé desde la ubicacion de
la camara, enfocada en la direccion del cono.

3. Selecciona Revisar > Foto aérea.
NOTA: selecciona ﬁ Y il para alejar y acercar la imagen al visualizar una foto aérea a pantalla completa.

Indicadores animados de mareas y corrientes

Puedes ver indicadores animados de estaciones de mareas y direccion de corrientes en la carta de navegacion y la carta
de pesca. Para poder hacerlo, la informacion de estaciones de mareas y direccion de corrientes debe estar disponible en
el mapa preinstalado o en la region de BlueChart g2 Vision. También debes seleccionar el valor Animacion

en la configuracion de Mareas/Corrientes (pagina 8).

El indicador de estacion de mareas se presenta en la carta como un grafico de barra vertical con una
flecha. Una flecha roja que apunta hacia abajo indica que la marea esta bajando; una flecha azul que
apunta hacia arriba indica que la marea esta subiendo. Al mover el cursor sobre el indicador de la

estacion de mareas, la altura de la marea en la estacion aparecera sobre el indicador de la estacion. Estacion de
L N . L mareas con
Los indicadores de direccion de las corrientes se presentan como flechas en la carta. La direccion de la la marea

flecha indica la direccion de la corriente en una ubicacion especifica de la carta. El color de la flecha bajando
indica la escala de velocidad de la corriente en esa ubicacion. Al mover el cursor sobre el indicador de
direccion de la corriente, la velocidad especifica de la corriente en esa ubicacion aparece sobre el indicador de direccion.

Indicador de |Color Escala de velocidad
direccion de las corrientes
g? Amarillo 0a 1 nudo

i Naranja 1 a2 nudos

4 Rojo 2 0 méas nudos

Visualizacion de informacion de la estacion de corrientes
Consulta “Informacion de corrientes” (pagina 37).

Datos detallados de carreteras y puntos de interés

BlueChart g2 Vision contiene datos detallados de carreteras y puntos de interés (POI), que incluyen carreteras costeras
con muchos detalles y POI como restaurantes, alojamientos, atracciones locales, etc.

Busqueda de puntos de interés y navegacion a los mismos
Consulta “Destino” (pagina 33).

Auto ruta

Auto ruta crea y sugiere automaticamente la mejor ruta a un destino, en funcion de la informacion de carta disponible en
BlueChart g2 Vision. Auto ruta esta disponible cuando navegas hacia un destino utilizando Auto guia (pagina 26).

Configuracion de Auto ruta
Consulta “Configuraciones de la linea de Auto ruta” (pagina 45).
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Combinaciones

Acerca de la pantalla de combinacion

La pantalla de combinacion muestra una combinacion de distintas pantallas de forma simultanea. El nimero de opciones
disponibles en la pantalla de combinacion depende de los dispositivos opcionales que hayas conectado al plotter y de si
utilizas una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision opcional.

Configuracion de la pantalla de combinacién
Seleccion de una combinacion
1. En la pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.
2. Selecciona una combinacion.
Personalizacién de la pantalla de combinacion
1. En la pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.
. Selecciona una combinacion.

2

3. Selecciona Menu.

4. Selecciona la pantalla que deseas personalizar.
5

. Ajusta las configuraciones como se describe en “Cartas y vistas de carta 3D” (pagina 4), “Radar” (pagina 54), o
“Sonda” (pagina 71).

Numeros superpuestos en la pantalla de combinaciéon

Los numeros superpuestos con campos de datos pueden aparecer en las pantallas de combinacion y permiten consultar
informacion rapidamente y en tiempo real. Las superposiciones de datos @ de cada combinacion se pueden configurar
por separado.

Se pueden utilizar diversas superposiciones de datos en la pantalla de combinacion. Puedes seleccionar los campos de
datos @ que deseas que se muestren con cada superposicion de datos.
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Combinaciones

Cuando se muestran niimeros superpuestos en la pantalla de combinacion, el encuadre de navegacion ® se muestra
durante la navegacion. En cada superposicion, se puede mostrar u ocultar la cinta de compés @.
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Pantalla de combinacién con superposicion de datos

Seleccion de una superposicion de datos en una pantalla de combinacién
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.

2. Selecciona una combinacion.
3. Selecciona Ment > Niimeros superpuestos.
4. Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.

Configuracion de los campos de datos en una pantalla de combinacién
Puedes seleccionar el tipo de datos que se muestran en un campo.

En la pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.

Selecciona una combinacion.

Selecciona Ment > Numeros superpuestos.

Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.
Toca un campo de datos.

Selecciona una categoria de datos.

A o

Selecciona los datos que se van a visualizar.

Configuracion del encuadre de navegacion en una pantalla de combinacién

El encuadre de navegacion solo se muestra cuando la embarcacion esta navegando a un destino.
En la pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.

Selecciona una combinacion.

Selecciona Ment > Numeros superpuestos.

Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.

Selecciona Encuadre de navegacion > Configuracion de encuadre de navegacion.

ANl S

Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Detalles de tramo de ruta > Activado para mostrar la velocidad de avance al waypoint (VMG) al
navegar por una ruta de mas de un tramo.

+ Selecciona Siguiente giro > Distancia para mostrar los datos del siguiente giro segtin la distancia.
+ Selecciona Siguiente giro > Hora para mostrar los datos del siguiente giro basados en el tiempo.

+ Selecciona Destino, y selecciona Distancia, Tiempo hasta destino o Llegada para indicar como aparecen los
datos del destino.
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Visualizacion de la cinta de compas en la pantalla de combinacién
La cinta de compas aparece en una fila de la parte superior de la pantalla de combinacion. Esta barra de datos muestra el
rumbo actual y un indicador con el rumbo al trayecto deseado, que se presenta durante la navegacion.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.
2. Selecciona una combinacion.
3. Selecciona Ment > Niimeros superpuestos > Mostrar cintas de compas.
Uso de la vista de pantalla completa
Es posible visualizar el contenido de cualquier pantalla de combinacion en la pantalla completa del plotter.

. En la pantalla Inicio, selecciona Combinaciones.

Selecciona una combinacion.

1
2
3. Toca la pantalla que deseas visualizar en la pantalla completa del plotter.
4. Selecciona Dejar de seiialar para quitar el puntero de la pantalla.

5

Selecciona Detener la exploracion para regresar a la pantalla Combinaciones.

Vuelta a la pantalla Combinaciones desde la vista de pantalla completa
1. Para retirar el puntero de la pantalla, selecciona Dejar de sefialar en la vista de pantalla completa.

2. Selecciona Detener la exploracion para regresar a la pantalla Combinaciones.
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Navegacion

Preguntas basicas de navegacion

Pregunta Respuesta

¢,Coémo consigo que el plotter me dirija en la direccion en | Navega usando Ir a. Consulta “Establecimiento y
la que quiero ir (rumbo a waypoint)? seguimiento de un trayecto directo usando Ir a” (pagina 26).

¢,Como consigo que el plotter me guie a lo largo de una | Crea una ruta de un solo tramo y navega hacia ella usando
linea recta (minimizando cross track) a una ubicacion Ruta hacia (pagina 28).
usando la distancia mas corta desde la posicion actual?

¢,Coémo consigo que el plotter me guie a una ubicacion Crea una ruta de varios tramos y navega hacia ella usando
evitando obstaculos? Ruta hacia. Consulta “Creacion y navegacion de una ruta
desde tu ubicacion actual” (pagina 28).

¢,Como consigo que el plotter dirija el piloto automatico? | Navega usando Ruta hacia (pagina 28).

¢ Puede crear el plotter un trayecto por mi? Si tienes una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision, navega
usando Auto ruta. Consulta “Configuracién y seguimiento
de un trayecto con Auto ruta” (pagina 26).

¢,Como cambio los ajustes de Auto ruta de mi Consulta “Configuraciones de la linea de Auto ruta”
embarcacion? (pagina 45).

Navegacion con un plotter

Para navegar usando un plotter serie GPSMAP 700, en primer lugar es necesario elegir un destino, fijar un trayecto o
crear una ruta, y seguir el trayecto o ruta. Es posible seguir el trayecto o la ruta en las cartas de navegacion, de pesca,
Perspective 3D y Mariner’s Eye 3D.

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.

Destinos
Es posible seleccionar destinos usando la carta de navegacion o la carta de pesca, o seleccionar un destino mediante la
caracteristica Destino.

Seleccion de un destino mediante la carta de navegacion
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion.

2. Toca la carta de navegacion para seleccionar el destino.

Detencidn de la navegacién mientras se usa la carta de navegacion
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion > Ment > Detener la navegacion.

Seleccion de un destino mediante Destino
1. En la pantalla Inicio, selecciona Destino.
2. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Waypoints para ver una lista de ubicaciones cargadas o ubicaciones que has marcado previamente
(pagina 26).
¢ Selecciona Rutas para ver una lista de rutas guardadas previamente (pagina 28).
¢ Selecciona Tracks para ver una lista de tracks grabados (pagina 30).

+ SeleccionaServicios costeros para ver una lista de puntos deportivos y otros puntos costeros de interés,
enumerados por nombre (pagina 33).

¢ Selecciona Buscar por nombre para buscar waypoints, rutas, tracks y otros puntos costeros de interés por
nombre (pagina 33).

3. Selecciona un destino.
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Trayectos

Es posible establecer y seguir un trayecto a un destino usando uno de estos tres métodos: Ir a, Ruta hacia o Auto guia.

 Ira: telleva directamente al destino.

* Ruta hacia: crea una ruta desde la ubicacion al destino y permite afiadir giros a la ruta.

*  Auto guia: utiliza los datos de la carta de BlueChart g2 Vision para sugerir la mejor ruta al destino usando la Auto
ruta. Para que esta opcion aparezca debes utilizar una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision.

Establecimiento y seguimiento de un trayecto directo usando Ir a

/\ADVERTENCIA
Al utilizar Ir a, el trayecto directo y el trayecto corregido pueden pasar sobre tierra o aguas poco profundas. Utiliza
seflales y traza una direccion con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas y otros objetos peligrosos.

Es posible establecer y seguir un trayecto directo desde la ubicacion actual al destino seleccionado.

Selecciona un destino usando una carta o Destino (pagina 25).
2. Selecciona Navegar hacia > Ir a.

Aparece una linea magenta. En el centro de la linea magenta hay una linea prpura méas delgada que representa el
trayecto corregido desde la ubicacion actual hasta el destino. El trayecto corregido es dinamico y se mueve con la
embarcacion cuando se produce un desvio.

3. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
NOTA: si estas fuera del trayecto, sigue la linea purpura (trayecto corregido) para viajar a tu destino o retrocede a la
linea magenta (trayecto directo).

Creacion y seguimiento de una nueva ruta usando Ruta hacia
Consulta “Creacion y navegacion de una ruta desde tu ubicacion actual” (pagina 28).

Seguimiento de una ruta guardada usando Ruta hacia
Consulta “Busqueda y navegacion de una ruta guardada” (pagina 34).

Configuracion y seguimiento de un trayecto con Auto ruta

/\ADVERTENCIA

La funcion de Auto ruta de la tarjeta de datos BlueChart g2 Vision se basa en la informacion de la carta electronica.
Dichos datos no garantizan que no haya obstaculos en la superficie o en el fondo. Compara cuidadosamente el trayecto
con todas las sefiales con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas u otro tipo de obstaculos que puedan interferir
en la ruta.

Selecciona un destino usando una carta o Destino (pagina 25).
2. Selecciona Navegar hacia > Auto guia.
3. Revisa el trayecto indicado con la linea de Auto ruta magenta.

NOTA: una linea gris en cualquier parte de la linea magenta indica que la Auto ruta no puede calcular parte de la
linea de la Auto ruta. Esto se debe a la configuracion de profundidad de seguridad minima del agua y la altura de
seguridad minima de los obstaculos (pagina 46).

4. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.

Waypoints

Puedes almacenar hasta 3.000 waypoints con un nombre, simbolo, profundidad, temperatura del agua y comentario
definidos por el usuario para cada waypoint.

Marcado de tu ubicacion actual como waypoint

En la pantalla Inicio, selecciona Marcar.
Marca tu posicion actual desde cualquier otra pantalla tocando Marcar en la parte superior de la pantalla.

Creacion de un waypoint en una ubicacion diferente
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.
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Realiza una de estas acciones:

+ Toca una ubicacion en la carta.

+ Tocay arrastra la pantalla para explorar una nueva ubicacion. Toca una ubicacion en la carta.
Selecciona Crear waypoint.

Si es necesario, puedes asignar un nombre al waypoint y proporcionar cualquier otra informacion acerca de €l.
Selecciona el waypoint en la parte derecha de la pantalla y selecciona Editar waypoint.

+  Selecciona Nombre, escribe el nombre y, a continuacion, selecciona Hecho.

+ Selecciona Simbolo y, a continuacion, selecciona un simbolo.

+  Selecciona Profundidad, introduce la profundidad y, a continuacion, selecciona Hecho.

* Selecciona Temperatura del agua, introduce la temperatura del agua y, a continuacion, selecciona Hecho.
+  Selecciona Comentario, introduce el comentario y, a continuacion, selecciona Hecho.

Marcado y navegacion a una ubicacién Hombre al agua
Cuando marcas tu ubicacion actual como waypoint, también puedes definirla como una ubicacion Hombre al agua
(MOB).

Realiza una de estas acciones:
* Desde cualquier pantalla, selecciona Marcar > Hombre al agua.
+  Enlapantalla Inicio, selecciona Hombre al agua.

Un simbolo internacional de MOB marca el punto MOB activo y el plotter establece una ruta de regreso a la
ubicacion marcada mediante la funcion Ir a.

Visualizacion de una lista de todos los waypoints

Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Lista de waypoints.

Edicion de un waypoint guardado

1.

2.
3.
4

Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Lista de waypoints.

Selecciona un waypoint.

Selecciona Editar waypoint.

Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Nombre, cambia el nombre y, a continuacion, selecciona Hecho.

+  Selecciona Simbolo y selecciona un nuevo simbolo.

+ Selecciona Profundidad, cambia la profundidad y, a continuacion, selecciona Hecho.

¢+ Selecciona Temperatura del agua, cambia la temperatura del agua y, a continuacion, selecciona Hecho.
+ Selecciona Comentario, cambia el comentario y, a continuacion, selecciona Hecho.

Creacion de un nuevo waypoint en la lista de waypoints

1.
2.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Lista de waypoints > Nuevo waypoint.
Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Introducir coordenadas para crear un nuevo waypoint indicando sus coordenadas.

+ Selecciona Usar carta para seleccionar un nuevo waypoint en la carta.

+  Selecciona Usar posicion actual para crear un nuevo waypoint en tu posicion actual.

Desplazamiento de un waypoint guardado

1.

2.
3.
4

Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Lista de waypoints.
Selecciona un waypoint.

Selecciona Editar waypoint > Posicion.

Indica una nueva ubicacion del waypoint:

+  Selecciona Usar carta para mover el waypoint mientras visualizas una carta, toca una nueva ubicacion en la
carta y, a continuacion, selecciona Mover waypoint.

+  Selecciona Introducir coordenadas, mueve el waypoint y, a continuacion, selecciona Hecho.
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Eliminacién de un waypoint o MOB

Es posible borrar un waypoint 0 MOB guardados.

1. Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Lista de waypoints.
2. Selecciona un waypoint o MOB.

3. Selecciona Borrar.

Eliminacion de todos los waypoints

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Borrar datos de usuario > Waypoints >
Todas.

Copia de waypoints
Consulta “Gestion de los datos del plotter” (pagina 52).

Rutas
Puedes crear y guardar hasta 100 rutas. Cada ruta puede contener hasta 250 waypoints.

Creacion y navegacion de una ruta desde tu ubicacién actual
Puedes crear y navegar inmediatamente por una ruta de la carta de navegacion o la carta de pesca. Cuando hayas
alcanzado el destino, podras elegir si deseas guardar la ruta.

NOTA: la carta de pesca esta disponible si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o
si tu mapa incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.

3. Toca un destino @.
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5. Toca la ubicacion @ donde deseas realizar el ltimo giro hacia tu destino @).

4. Selecciona Navegar hacia > Ruta hacia.

6. Selecciona Afiadir giro.
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Cancelar ruta
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7. En caso necesario, repite los pasos 5 y 6 para afiadir giros adicionales, hacia atras desde el destino y hasta la
ubicacion actual de tu embarcacion.

El ultimo giro que afiadas debe ser donde deseas realizar el primer giro desde tu ubicacion actual. Debe ser el giro
mas cercano a tu embarcacion.

8. Selecciona Hecho cuando la ruta esté completa.
9. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.
10. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
Cuando hayas alcanzado el destino, se te solicitara que guardes la ruta.
11. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona No.
¢ Selecciona Si > Editar ruta > Nombre, escribe el nombre de la ruta y, a continuacion, selecciona Hecho.
Creacion y almacenamiento de una ruta
Este procedimiento guarda la ruta con todos sus waypoints. El punto de partida puede ser tu ubicacion actual o cualquier
otra ubicacion.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Rutas > Nueva ruta > Usar carta.
2. Selecciona el punto de partida @ de la ruta.

T " Mama,|50.6515
ﬂ? T Anadir!giro
M

=

h(;aparica,Aernj

Gancelar | rutal

Selecciona Afiadir giro para marcar el punto de partida de la ruta.

Toca una ubicacion en la carta en la que desees realizar un giro.

Selecciona Afiadir gire. El plotter marca la posicion del giro con un waypoint.
Si fuese necesario, repite los pasos 4 y 5 para afiadir giros adicionales.
Selecciona el destino final.

Selecciona Hecho.

A U

Si fuese necesario, selecciona Editar ruta > Nombre para introducir el nombre de la ruta.

Visualizacion de una lista de rutas guardadas
Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Rutas.

Edicion de una ruta guardada
Es posible cambiar el nombre de una ruta, o cambiar los giros de la ruta.
1. Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Rutas.
2. Selecciona la ruta que desees editar.
3. Selecciona Editar ruta.
4. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Nombre y, a continuacion introduce el nombre de la ruta.
+ Selecciona Editar giros > Usar carta y, a continuacion, toca la ubicacion del giro en la carta.
+  Selecciona Editar giros > Usar lista de giros y, a continuacion, selecciona un waypoint de la lista.
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5. Selecciona Hecho.

Eliminacién de una ruta guardada

1. Desde la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Rutas.
2. Selecciona una ruta.

3. Selecciona Borrar.

Eliminacion de todas las rutas guardadas
En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Borrar datos de usuario > Rutas > Aceptar.

Omision de un waypoint en una ruta guardada

Es posible empezar a navegar una ruta guardada desde cualquier waypoint de la ruta.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Destino > Rutas.

2. Selecciona una ruta.

3. Selecciona Navegar hacia.

4. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Hacia delante para navegar por la ruta cerca del punto de partida utilizado cuando se cre6 la ruta.
¢ Selecciona Hacia atras para navegar por la ruta cerca del punto de destino utilizado cuando se cre6 la ruta.

+ Selecciona Variacion para navegar en paralelo a la ruta, con una variacion respecto a la misma de una distancia
especificada (pagina 35).
5. Toca el waypoint que deseas elegir como proximo giro en la ruta.
6. Selecciona Navegar hacia > Ruta hacia.
7. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.
8. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.

Copia de rutas
Consulta “Gestion de los datos del plotter” (pagina 52).

Tracks

Un track es la grabacion de una ruta del barco. El track que se graba actualmente se llama track activo, y se puede
guardar. Es posible ver los tracks en cada carta o vista de carta 3D.

Visualizacion de tracks
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion o Carta de pesca.
3. Selecciona Ment > Waypoints y tracks > Tracks > Activado.
En la carta aparece una linea@ que sefiala el track.

Iniciol | Marcari¥
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Establecimiento del color del track activo
Puedes seleccionar el color del track actual cuando estés visualizando la carta de navegacion o la carta de pesca.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Opciones del track activo > Color
del track.

2. Selecciona un color del track.

Almacenamiento del track activo

El track que se esta grabando en ese momento es el track activo.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Guardar track activo.

2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona la hora en la que empez6 el track activo o Medianoche, si se muestra.
*  Selecciona Log completo.

3. Selecciona Guardar.

Visualizacion de una lista de tracks guardados
En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Tracks guardados.

Edicion de un track guardado
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Tracks guardados.
2. Selecciona un track.
3. Selecciona Editar track.
4. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Nombre, escribe el nuevo nombre y, a continuacion, selecciona Hecho.
+ Selecciona Color del track y, a continuacion, selecciona un color.
Almacenamiento del track como una ruta
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Tracks guardados.
2. Selecciona un track.
3. Selecciona Editar track > Guardar ruta.
Eliminacién de un track guardado
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Tracks guardados.
2. Selecciona un track.
3. Selecciona Borrar.

Eliminacion de todos los tracks guardados
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Borrar datos de usuario > Tracks guardados.

Recuperacion del track activo
1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Seguir track activo.
2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona la hora en la que empez6 el track activo o Medianoche, si se muestra.
¢ Selecciona Log completo.
3. Revisa el trayecto indicado con una linea coloreada.
4. Sigue la linea coloreada, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
Cémo borrar el track activo
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Tracks > Borrar track activo.
La memoria de tracks se borra y el track activo continta grabandose.
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Gestion de la memoria del track log durante la grabacion
1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Opciones del track activo > Modo
Grabacion.

2. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Llenar para grabar un track log hasta que la memoria de track esté llena.
*  Selecciona Sustituir para grabar continuamente un track log, sustituyendo los datos més antiguos con los
Nnuevos.

Configuracion del intervalo de grabacion del track log

Es posible indicar la frecuencia a la que se graba la grafica de tracks. La grabacion de graficas mas frecuentes es mas
precisa, pero el track log se llena mas rapidamente. Se recomienda Resolucién para el intervalo, ya que hace uso mas
eficiente de la memoria.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Tracks > Opciones del track activo >
Intervalo > Intervalo.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Distancia para grabar el track basado en la distancia entre puntos, selecciona Cambiar y, a
continuacion, introduce la distancia.

¢ Selecciona Hora para grabar el track segiin un intervalo temporal, selecciona Cambiar y, a continuacion,
introduce el intervalo temporal.

+ Selecciona Resolucion para grabar la grafica de tracks basada en una variacion de tu trayecto. Selecciona
Cambiar para introducir el error maximo permitido desde el trayecto verdadero antes de que se grabe un punto
de track.

3. Selecciona Hecho.

Copia de tracks
Consulta “Gestion de los datos del plotter” (pagina 52).

Eliminacion de todos los waypoints, rutas y tracks guardados
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Borrar datos de usuario > Todas > Aceptar.

Navegacion con un piloto automatico de Garmin

Al comenzar la navegacion (Ir a, Ruta hacia o Auto guia), si estas conectado a un piloto automatico compatible de
Garmin (como el GHP™ 10) a través de la red de la Asociacion nacional de dispositivos electronicos marinos (NMEA)
2000 se te solicitara que pongas en marcha el piloto automatico.
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Destino

Utiliza la opcion Destino en la pantalla Inicio para buscar, y navegar hacia, servicios de combustible, reparaciones, y
otros servicios cercanos, asi como hacia waypoints y rutas que hayas creado.

Destinos de servicios nauticos
El plotter contiene informacion sobre miles de destinos que ofrecen servicios nauticos.

NOTA: esta funcion puede no estar disponible en todas las areas.

Navegacion a un destino de servicios nauticos

/\ADVERTENCIA
La funcion de Auto ruta de la tarjeta de datos BlueChart g2 Vision se basa en la informacion de la carta electronica.
Dichos datos no garantizan que no haya obstaculos en la superficie o en el fondo. Compara cuidadosamente el trayecto
con todas las sefiales con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas u otro tipo de obstaculos que puedan interferir
en la ruta.

Al utilizar Ir a, el trayecto directo y el trayecto corregido pueden pasar sobre tierra o aguas poco profundas. Utiliza
seflales y traza una direccion con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas y otros objetos peligrosos.

NOTA: la funcion de Auto ruta esta disponible con una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision pregrabada.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Destino > Servicios costeros.
2. Selecciona la categoria del servicio nautico al que deseas navegar.

El plotter mostrara una lista con las 50 ubicaciones mas cercanas y la distancia y rumbo a cada una.
3. Selecciona un destino.

SUGERENCIA: selecciona 0 para ver informacion adicional o para mostrar la ubicacion en una
carta.

4. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Ir a.

+ Selecciona Ruta hacia.

+ Selecciona Auto guia para utilizar la Auto ruta.
5. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

NOTA: cuando se utiliza la Auto ruta, una linea gris en cualquier parte de la linea magenta indica que la Auto ruta
no puede calcular parte de la linea de la Auto ruta. Esto se debe a la configuracion de profundidad de seguridad
minima del agua y la altura de seguridad minima de los obstaculos (pagina 46).

6. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
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Detencién de la navegacion
En la pantalla Inicio, selecciona Destino > Detener la navegacion.

Busqueda y navegacion a un destino
/\ADVERTENCIA

La funcion de Auto ruta de la tarjeta de datos BlueChart g2 Vision se basa en la informacion de la carta electronica.
Dichos datos no garantizan que no haya obstaculos en la superficie o en el fondo. Compara cuidadosamente el trayecto
con todas las sefales con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas u otro tipo de obstaculos que puedan interferir
en la ruta.
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Al utilizar Ir a, el trayecto directo y el trayecto corregido pueden pasar sobre tierra o aguas poco profundas. Utiliza
seflales y traza una direccion con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas y otros objetos peligrosos.

Puedes buscar waypoints guardados, rutas guardadas, tracks guardados y destinos de servicios nauticos por nombre.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Destino > Buscar por nombre.
2. Introduce al menos una parte del nombre de tu destino.
3. Selecciona Hecho.
Aparecen los 50 destinos mas cercanos que incluyen los criterios de biisqueda.
4. Selecciona la ubicacion.
5. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Ir a.
*  Selecciona Ruta hacia.
* Selecciona Auto guia para utilizar la Auto ruta.
6. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

NOTA: cuando se utiliza la Auto ruta, una linea gris en cualquier parte de la linea magenta indica que la Auto ruta
no puede calcular parte de la linea de la Auto ruta. Esto se debe a la configuracion de profundidad de seguridad
minima del agua y la altura de seguridad minima de los obstaculos (pagina 46).

7. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
Busqueda y navegacién a un waypoint guardado
/\ADVERTENCIA

La funcion de Auto ruta de la tarjeta de datos BlueChart g2 Vision se basa en la informacion de la carta electronica.
Dichos datos no garantizan que no haya obstaculos en la superficie o en el fondo. Compara cuidadosamente el trayecto
con todas las sefales con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas u otro tipo de obstaculos que puedan interferir
en la ruta.

Al utilizar Ir a, el trayecto directo y el trayecto corregido pueden pasar sobre tierra o aguas poco profundas. Utiliza
seflales y traza una direccion con el objeto de evitar tierra, aguas poco profundas y otros objetos peligrosos.

Antes de poder buscar en una lista de waypoints y navegar hacia ellos, es necesario crear y guardar al menos un
waypoint (pagina 26).
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Destino > Waypoints.
2. Selecciona un waypoint.
3. Selecciona Navegar hacia.
4. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Ir a.
*  Selecciona Ruta hacia.
+ Selecciona Auto guia para utilizar la Auto ruta.
5. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

NOTA: cuando se utiliza la Auto ruta, una linea gris en cualquier parte de la linea magenta indica que la Auto ruta
no puede calcular parte de la linea de la Auto ruta. Esto se debe a la configuracion de profundidad de seguridad
minima del agua y la altura de seguridad minima de los obstaculos (pagina 46).

6. Sigue la linea magenta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.

Busqueda y navegacion de una ruta guardada

Antes de poder buscar en una lista de rutas y navegar hacia una de ellas, es necesario crear y guardar al menos una ruta
(pagina 29).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Destino > Rutas.

2. Selecciona una ruta.

3. Selecciona Navegar hacia.

34 Manual del usuario de la serie GRSMAP 700



Destino

4. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Hacia delante para navegar por la ruta desde el punto de partida de la ruta utilizado cuando ésta se
creo.

+ Selecciona Hacia atras para navegar por la ruta desde el punto de destino de la ruta utilizado cuando ésta se
cred.

Aparece una linea magenta. En el centro de la linea magenta hay una linea prpura mas delgada que representa el
trayecto corregido desde la ubicacion actual hasta el destino. El trayecto corregido es dinamico y se mueve con la
embarcacion cuando se produce un desvio.

5. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

6. Sigue la linea magenta de cada tramo de la ruta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros
obstaculos.

NOTA: si estés fuera del trayecto, sigue la linea purpura (trayecto corregido) para viajar a tu destino o retrocede a la
linea magenta (trayecto directo).

Busqueda y navegacion en paralelo a una ruta guardada

Antes de poder buscar en una lista de rutas y navegar hacia una de ellas, es necesario crear y guardar al menos una ruta
(pagina 29).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Destino > Rutas.

2. Selecciona una ruta.

3. Selecciona Navegar hacia.

4. Selecciona Variacidn para navegar en paralelo a la ruta, separado de ella por una distancia especifica.
5. Indica como navegar por la ruta:

+  Selecciona Hacia delante: babor para navegar por la ruta desde el punto de partida de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la izquierda de la ruta original.

+ Selecciona Hacia delante: estribor para navegar por la ruta desde el punto de partida de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la derecha de la ruta original.

+  Selecciona Hacia atras: babor para navegar por la ruta desde el punto de destino de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la izquierda de la ruta original.

+  Selecciona Hacia atras: estribor para navegar por la ruta desde el punto de destino de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la derecha de la ruta original.

6. Introduce la distancia de la variacion.
Selecciona Hecho.

Aparece una linea magenta. En el centro de la linea magenta hay una linea prpura méas delgada que representa el
trayecto corregido desde la ubicacion actual hasta el destino. El trayecto corregido es dindmico y se mueve con la
embarcacion cuando se produce un desvio.

8. Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

9. Sigue la linea magenta de cada tramo de la ruta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros
obstaculos.

NOTA: si estas fuera del trayecto, sigue la linea purpura (trayecto corregido) para viajar a tu destino o retrocede a la
linea magenta (trayecto directo).

Busqueda y navegacion de un track grabado
Antes de poder buscar en una lista de tracks y navegar hacia ellos, es necesario registrar y guardar al menos un track
(pagina 31).
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Destino > Tracks.
2. Selecciona un track.
3. Selecciona Seguir track.
4. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Hacia delante para navegar por el track desde el punto de partida utilizado cuando se cre¢ el track.
+ Selecciona Hacia atras para navegar por el track desde el punto de destino utilizado cuando se creo el track.
5. Revisa el trayecto indicado con una linea coloreada.
6. Sigue la linea coloreada, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros obstaculos.
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Datos del almanaque, medioambientales y de la embarcacion

La pantalla Informacion muestra informacion sobre mareas, corrientes, datos del cielo e indicadores.

Datos del almanaque

Informacién de la estacion de mareas

La pantalla Mareas muestra informacion acerca de la estacion de mareas @ en una fecha®y hora @ concretas,
incluyendo la altura @ de la marea y cuando se produciran las siguientes pleamar y bajamar. De forma predeterminada,
el plotter muestra informacion de mareas de la ultima estacion de mareas visitada y para la fecha y hora actual.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Mareas.

Iniciol | MiMarca® Mareas

EstacioirLagos

Fecha _31-DIC-17 l|[Estaciones!cercanas
|AS:g” Baja 05:29 Alta 1146 |

35" a3 |

CGambiar fecha

| Dialsiguiente

IDialanterior;

Atras Mostrar informe

Informacion de la estacion de mareas

Visualizacion de informacion sobre una estaciéon de mareas cercana
1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Mareas > Estaciones cercanas.

2. Selecciona una estacion.

Visualizacion de informacion de una estacion de mareas para una fecha diferente
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Mareas > Estaciones cercanas.

2. Selecciona una estacion.

3. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Cambiar fecha > Manual para ver la informacion de mareas correspondiente a una fecha diferente;
introduce la fecha y, a continuacion, selecciona Hecho.

¢ Selecciona Dia siguiente para ver informacion de mareas del dia siguiente a la fecha mostrada.
¢ Selecciona Dia anterior para ver informacion de mareas del dia anterior a la fecha mostrada.
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Informacion de corrientes
NOTA: la informacion de la estacion de corrientes esta disponible con la tarjeta BlueChart g2 Vision.

La pantalla Corrientes muestra informacion acerca de una estacion de corrientes @ para una fecha y hora especificas,
incluido el nivel y la velocidad @ de la corriente. De forma predeterminada, el plotter muestra informacion de corrientes
de la ultima estacion de corrientes visitada y para la fecha y hora actual.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Corrientes.

Iniciol | Marcar Corrientes

@ ] EstaciomH ,
Fecha 31-DIC-17 Estacionesfcercanas

A Sig. Refluj 02:07 Inund. 04:37

@ . Xs E Cambiar fecha

| Dialsiguiente

L Dialanterior:

Informacion de la estacién de corrientes

Visualizacién de informacién sobre una estacién de corrientes cercana

NOTA: la informacion de la estacion de corrientes esta disponible con la tarjeta BlueChart g2 Vision.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Corrientes > Estaciones cercanas.

2. Selecciona una estacion.

Configuracion de informacién de una estacion de corrientes

Es posible indicar la fecha de la informacion de la estacion de corrientes que deseas consultar, y es posible ver la
informacion en formato de informe o carta.

NOTA: la informacion de la estacion de corrientes esta disponible con la tarjeta BlueChart g2 Vision.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Corrientes > Estaciones cercanas.
2. Selecciona una estacion.
3. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Cambiar fecha > Manual para ver la informacion de mareas correspondiente a una fecha diferente;
introduce una fecha y, a continuacion, selecciona Hecho.

+ Selecciona Mostrar informe para ver el informe de corrientes de la estacion seleccionada. El informe incluye
repuntes de marea, inundacion y niveles de reflujo.

+ Selecciona Dia siguiente para ver informacion de corrientes del dia siguiente a la fecha mostrada.
+  Selecciona Dia anterior para ver informacion de corrientes del dia anterior a la fecha mostrada.
¢ Selecciona 0 para cambiar la hora en intervalos de 4 a 5 minutos.
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Informacion del cielo

La pantalla Cielo muestra informacion acerca del amanecer, atardecer, salida de la luna, puesta de la luna, fase lunar

y ubicacion aproximada en la vision del cielo del sol @y la luna@. De forma predeterminada, el plotter muestra la
informacion del cielo de la fecha y hora actual. El centro de la pantalla @ representa el cénit y los anillos exteriores @
representan el horizonte.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Cielo.

Iniciol | Marcar¥ Cielo

Amanecer 0154 Sal.luna 0920
Atardecer 11:25 Pue.luna 2347 | WerTnlsETR (=1t

imc=trarifiase) lunar

Informacion del cielo

Visualizacién de informacion del cielo de una fecha diferente

Es posible seleccionar la fecha y hora de la informacion del cielo que deseas ver, asi como ver la fase lunar de la fecha y
hora seleccionada.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Cielo.

2. Realiza una de estas acciones:

*  Selecciona Cambiar fecha > Manual para ver informacion de otra fecha. Introduce una fecha. Selecciona
Hecho.

*  Selecciona Mostrar fase lunar para ver la fase lunar a la hora y en la fecha especificada.
+  Selecciona 0 para cambiar la hora en intervalos de una hora.
Visualizacion de informacion de mareas, corrientes y del cielo de la carta de navegacion
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion.
2. Selecciona un area cercana a una estacion de mareas, de corrientes o de informacion del cielo.
3. Selecciona Informacion.
4. Selecciona Mareas, Corrientes o Cielo.

Datos de la embarcacion

Indicadores del motor y de combustible

Visualizacién de indicadores del motor
Es necesario estar conectado a una red NMEA 2000 capaz de detectar datos del motor para ver los indicadores del
motor. Consulta las Instrucciones de instalacion de la serie GPSMAP 700 para obtener mas informacion.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Indicadores de controles > Motor.

Desplazamiento por las pantallas de indicadores del motor y combustible
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor.

2. Selecciona las flechas izquierda y derecha para pasar de una pantalla de indicador a la siguiente.

3. Repite el paso 2 para desplazarte por todas las pantallas de indicadores del motor o combustible.
Personalizacion de los limites de los indicadores del motor o combustible
Para establecer los limites superior e inferior del indicador y la escala de funcionamiento estandar deseada, es posible

configurar hasta cuatro valores para cada indicador del motor o combustible. Si un valor supera los limites del
funcionamiento estandar, la barra o cara del indicador se pone de color rojo.

38 Manual del usuario de la serie GPSMAP 700



Datos del almanaque, medioambientales y de la embarcacion

Configuracion Descripcion

Escala minima Este valor es inferior al valor minimo y representa el limite inferior del indicador. Este ajuste no
esta disponible en todos los indicadores.

Escala maxima Este valor es superior al valor maximo y representa el limite superior del indicador. Este ajuste no
esta disponible en todos los indicadores.

Valor minimo Representa el valor minimo del rango de funcionamiento estandar.

Valor maximo Representa el valor maximo del rango de funcionamiento estandar.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor > Menu > Configuracién de
indicador > Establecer limites de indicador.

2. Selecciona un indicador.

3. Selecciona Limites de indicador > Personalizado > Editar limites.

4. Selecciona el limite del indicador que vas as establecer (Escala minima, Escala maxima, Valor minimo o Valor
maximo).
NOTA: es posible que algunas opciones no estén disponibles para todos los indicadores.

5. Selecciona el limite del indicador.

6. Repite los pasos 4 y 5 para establecer limites adicionales.

Activacion de las alarmas de estado del indicador de motor o combustible

Si has activado las alarmas de estado del indicador, cuando el motor envia un mensaje de aviso a través de la red NMEA
2000, aparece un mensaje de alarma de estado del indicador. La cara o barra del indicador se puede poner de color rojo
segun el tipo de alarma.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Indicadores de controles > Motor > Menu > Configuracion de
indicador > Alarmas de estado > Activado.

Personalizacion de las alarmas de estado del indicador de combustible o motor
1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor > Menii > Configuracién de
indicador > Alarmas de estado > Personalizado.

2. Selecciona una o mas alarmas del indicador de motor o combustible que desees activar o desactivar.
3. Selecciona Atras.

Seleccion del numero de motores mostrados en los indicadores
Los indicadores del motor pueden mostrar informacion de hasta cuatro motores.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor > Menii > Configuracion de
indicador > Seleccion de motor > Niimero de motores.
2. Selecciona el niimero de motores.
3. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Atras.
+ Selecciona Editar motores y realiza los pasos 2 a 5 de “Seleccion de los motores mostrados en los indicadores”
(pagina 39) para seleccionar los motores cuya informacion aparece en los indicadores.

Seleccion de los motores mostrados en los indicadores
Es necesario seleccionar manualmente el niimero de motores mostrados en los indicadores del motor (pagina 39) antes
de seleccionar los motores cuya informacion aparece en los indicadores.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor > Menii > Configuracion de
indicador > Seleccién de motor > Editar motores.

2. Selecciona Primer motor.

3. Selecciona el niimero del motor para el que deseas ver la informacion en la primera barra o indicador.

Por ejemplo, si seleccionas “3”, la primera barra del motor mostrara la informacion del motor identificado como el
tercer motor en la red NMEA 2000.

4. Repite el paso 3 para la segunda, tercera y cuarta barra del motor, segiin sea necesario.
5. Selecciona Atras.
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Visualizacion de indicadores de combustible
Para ver la informacion acerca del combustible, el plotter debe estar conectado a un sensor de combustible externo,
como el GFS™ 10 de Garmin.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Indicadores de controles > Motor.

Configuracion de indicadores de combustible
La cantidad de combustible a bordo puede representarse mediante el nivel de combustible total (de forma numérica) o
mediante el nivel de cada deposito (de forma grafica).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor > Menu > Configuracién de
indicador > Pantalla de combustible.
2. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Usar combustible total a bordo para mostrar el valor numérico del nivel de combustible total.
+  Selecciona Usar niveles de depdsito de combustible > Niumero de depésitos de combustible para mostrar una
representacion grafica de todos los depositos especificados.

Personalizacion de los limites de los indicadores
Consulta “Personalizacion de los limites de los indicadores del motor o combustible” (pagina 38).

Activacion y personalizacion de las alarmas de indicadores
Consulta “Activacion de las alarmas de estado del indicador de combustible 0 motor” (pagina 39) y “Personalizacion
de las alarmas de estado del indicador de combustible o motor” (pagina 39).

Sincronizacion de las lecturas del indicador de combustible con los niveles de combustible
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Motor > Menii.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Llenar todos los depésitos cuando los depositos estan llenos. El nivel de combustible se restablece a
su capacidad maxima. Ajistalo si es necesario.

¢ Selecciona Afiadir combustible al barco cuando no hayas llenado del todo el tanque de combustible, introduce
la cantidad de combustible afiadido y, a continuacion, selecciona Hecho. Se muestra una estimacion del
combustible afiadido. Ajustalo si es necesario.

¢ Selecciona Establecer combustible total a bordo para especificar el combustible total de los depdsitos y, a
continuacion, selecciona Hecho.
Indicadores de ruta

Visualizacion de indicadores de ruta
Los indicadores de ruta muestran informacion del cuentakilometros, la velocidad, el tiempo y el combustible de la ruta
actual.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Indicadores de controles > Ruta.
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Restablecimiento de indicadores de ruta
1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Ruta > Menii.

2. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Restablecer ruta para establecer todas las lecturas de la ruta actual a 0,0.
+ Selecciona Restablecer velocidad maxima para establecer las lecturas de velocidad méaxima a 0,0.
+  Selecciona Restablecer cuentakilometros para establecer las lecturas del cuentakilometros a 0,0.
+ Selecciona Restablecer todo para establecer todas las lecturas a 0,0.

Compas

Visualizacion del compas

Durante la navegacion a un destino, el compéas muestra informacion sobre la distancia que te has desviado del trayecto,
la distancia hasta el destino final, el tiempo hasta el siguiente waypoint y la distancia hasta el siguiente waypoint.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Compas.

Datos medioambientales

Indicadores de viento

Visualizacion de indicadores de viento
En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Viento.

A. cefiida

Amural opuesta

Seleccion del viento real o el viento aparente para los indicadores de viento

El plotter debe estar conectado a los dispositivos periféricos indicados a continuacion para capturar los datos mostrados
en el grafico de velocidad del viento.

Velocidad del |Descripcion Sensores necesarios
viento

Viento aparente |Muestra datos de velocidad del viento basados en |Un sensor de viento.
la velocidad del viento que se percibe a bordo de
una embarcacién en movimiento.

Viento real Muestra datos de velocidad del viento basados en | Un sensor de viento y uno de velocidad en el agua
la velocidad del viento que se percibe a bordo de |0 un sensor de viento y una antena GPS.

una embarcacion inmévil. Para obtener los datos
mas precisos, la Fuente de velocidad de avance
debe estar ajustada en Automatico (pagina 42).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Indicadores de controles > Viento > Menii.
2. Selecciona Mostrar viento real o Mostrar viento aparente.
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Configuracion de la fuente de velocidad de avance

Es posible especificar la fuente de datos de velocidad de avance al waypoint (VMG) para calcular la velocidad del
viento real. Antes de configurar la fuente de velocidad de avance, el indicador de viento debe estar configurado en
Mostrar viento real (pagina 41). La velocidad en el agua es la lectura de velocidad transmitida por un sensor de
velocidad en el agua, y la velocidad GPS se calcula desde la posicion GPS.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Viento > Meni > Fuente de velocidad
de avance.
2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Velocidad GPS.
+  Selecciona Velocidad en el agua.
+  Selecciona Automatico para permitir que el plotter seleccione la fuente.
Configuracion de la fuente de velocidad del viento
Es posible especificar si los datos de velocidad de la embarcacion que se muestran en el compas estan basados en la
velocidad en el agua o en la velocidad GPS. La velocidad en el agua es la lectura de velocidad transmitida por un sensor
de velocidad en el agua, y la velocidad GPS se calcula desde la posicion GPS.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Viento > Menii.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Pantalla de velocidad > Velocidad GPS para mostrar la velocidad de la embarcacion basada en
lecturas GPS.

+ Selecciona Pantalla de velocidad > Velocidad en el agua para mostrar la velocidad de la embarcacion basada
en lecturas de un sensor de velocidad en el agua.

Configuracion de la fuente del rumbo del indicador de viento
Es posible especificar la fuente del rumbo que se muestra en el indicador de viento. El rumbo magnético representa los
datos de rumbo recibidos de un sensor de rumbo y los datos de rumbo del GPS vienen calculados por el GPS del plotter
(rumbo sobre tierra).
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Medio > Menii.
2. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Fuente de rumbo > Rumbo GPS.
+ Selecciona Fuente de rumbo > Magnético.
Seleccion de la escala del amplificador de ceiiida
Es posible especificar la escala del amplificador de celida tanto para la escala de barlovento como la de sotavento.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Viento > Menii.
2. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Cambiar escala de barlovento. Establece los valores maximo y minimo que se mostraran cuando
aparezca el amplificador de cefiida de barlovento.

+  Selecciona Cambiar escala de sotavento. Establece los valores maximo y minimo que se mostraran cuando
aparezca el amplificador de cefiida de sotavento.
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Indicadores medioambientales

Visualizacion de indicadores medioambientales
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Indicadores de controles > Medio.

Configuracion de la alineacion del indicador de viento
Es posible especificar la alineacion del indicador de viento en la pagina Medio.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Medio > Menii.
2. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Alineacion > Norte arriba para poner rumbo norte en el indicador de viento.
¢ Selecciona Alineacién > Rumbo proa para que el indicador de viento gire hasta coincidir con la orientacion del
compas.
Configuracion de la fuente del rumbo del indicador de viento
Consulta (pagina 42).

Establecimiento del tiempo de referencia del barémetro
Es posible especificar el tiempo de referencia utilizado para calcular la tendencia barométrica. La tendencia se indica en
el campo del barometro.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Indicadores de controles > Medio > Meni > Tiempo de
referencia de presion.
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Configuracion del dispositivo

Preguntas basicas sobre la configuracién del dispositivo

Pregunta

Respuesta

¢,Coémo puedo ajustar el nivel de detalles mostrados en el
mapa?

Consulta “Cambio de los detalles del zoom del mapa”
(pagina 8).

¢,Coémo puedo cambiar la configuracion de huso horario?

Consulta “Configuracion de la hora” (pagina 47).

¢,Coémo puedo cambiar la configuracion del idioma?

Consulta “Configuracion del idioma” (pagina 45).

¢,Coémo puedo ajustar el brillo de la retroiluminacion?

Consulta “Ajuste de la retroiluminacion” (pagina 2).

¢ Coémo puedo mostrar una cinta de compas en la parte
superior de la carta?

Consulta “Visualizacién de la cinta de compas en una carta”
(pagina 49).

¢,Coémo puedo cambiar el color del track activo?

Consulta “Establecimiento del color del track activo”
(pagina 31).

¢,Como puedo borrar el track log del mapa?

Consulta “Como borrar el track activo” (pagina 31).

¢ Coémo puedo transferir waypoints a una tarjeta de
memoria?

Consulta “Gestién de los datos del plotter” (pagina 52).

¢ Coémo puedo borrar todos los waypoints, rutas y tracks?

Consulta “Eliminacion de todos los waypoints, rutas y
tracks guardados” (pagina 32).

¢,Coémo puedo comprobar la version de software y la
version del mapa del plotter?

Consulta “Visualizacion de la informacién del sistema”
(pagina 3).

Modo de simulacién

/AA\Aviso
No intentes navegar con el modo de simulacion, ya que el receptor GPS esta desactivado. Todas las barras de intensidad
de sefial de los satélites son simulaciones y no representan la intensidad real de la sefial.

El modo de simulacion desactiva el receptor GPS para su uso en interiores o en practicas con el plotter. El plotter no

rastrea los satélites en el modo de simulacion.

Activacion del modo de simulacion

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Simulador > Activado.

Configuracién del modo de simulacion

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Simulador > Configuracion.

2. Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Velocidad, introduce la velocidad del barco en el modo de simulacion y, a continuacion, selecciona

Hecho.

+  Selecciona Control de track. Selecciona Track automatico para que el plotter pueda configurar el rumbo de
forma automatica, o selecciona Track de usuario para configurar el rumbo manualmente.

¢ Selecciona Establecer posicion, selecciona la posicion simulada de la embarcacion y, a continuacion, selecciona

Seleccionar.

+ Selecciona Establecer hora, introduce la hora simulada y, a continuacion, selecciona Hecho.

+  Selecciona Establecer fecha, introduce la fecha simulada y, a continuacion, selecciona Hecho.

Encendido automatico del plotter

Puedes ajustar el plotter para que se active cuando se encienda la fuente de alimentacion. De lo contrario, debes

activarlo utilizando ().

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Encendido automatico > Activado.

NOTA: si el encendido automatico esta Activado y el plotter se apaga mediante o, y se corta y vuelve a dar
alimentacion en menos de dos minutos, puede ser necesario pulsar (! para reiniciar el plotter.
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Configuracion de la pantalla

Configuracién del sonido
Es posible determinar en qué momentos el plotter emite sonidos audibles.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Tono/Pantalla > Pitido.
2. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Soélo alarmas si quieres que el plotter solo suene cuando se active alguna alarma (predeterminado).
+  Selecciona Activado (toque y alarmas) para que el plotter suene cuando se toca la pantalla y cuando se activa
alguna alarma.

Configuracion del idioma

Es posible seleccionar el idioma que aparece en el plotter.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Idioma.
2. Selecciona un idioma.

Preferencias de navegacion

Configuracion de ruta
Seleccion de un tipo de etiqueta de ruta
Es posible seleccionar el tipo de etiquetas mostradas con los giros de la ruta en el mapa.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Navegacion > Etiquetas de ruta.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Mostrar nombre para identificar los giros de la ruta mediante los nombres de waypoint.

+  Selecciona Mostrar mimero para identificar los giros de la ruta mediante niimeros, como Giro 1y Giro 2.
Configuracién de transiciones de giro de ruta
Es posible establecer con cuanto tiempo o distancia de antelacion antes de un giro en una ruta se puede realizar la
transicion al siguiente tramo. Al aumentar este valor se puede mejorar la precision del piloto automatico al navegar hacia
una ruta o una linea de Auto ruta con giros muy frecuentes o velocidades mas elevadas. Para rutas mas rectas o con
velocidades inferiores, se puede mejorar la precision del piloto automatico reduciendo este valor.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Navegacion > Activacion de transicion de giro.
2. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Hora > Tiempo de transicion de giro y, a continuacion introduce el intervalo temporal.

¢ Selecciona Distancia > Distancia de transicion de giro y, a continuacion, introduce la distancia.
3. Selecciona Hecho.
Configuracion de las fuentes de datos de velocidad
Es posible especificar la fuente de datos de velocidad usada para calcular la velocidad real del viento o el consumo. La
velocidad en el agua es la lectura de velocidad transmitida por un sensor de velocidad en el agua, y la velocidad GPS se
calcula desde la posicion GPS.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Fuentes de velocidad.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Viento, e indica si los datos de viento calculado proceden de un sensor de velocidad en el agua, si se
basan en la velocidad GPS o si el plotter selecciona una fuente de datos de velocidad de forma automatica.

¢ Selecciona Consumo, ¢ indica si los datos de velocidad usados para calcular el consumo proceden de un sensor
de velocidad en el agua o si se basan en la velocidad GPS.

Configuraciones de la linea de Auto ruta
Es posible determinar los parametros que utiliza el plotter para calcular la linea de Auto ruta.

NOTA: la funcion de Auto ruta esta disponible con una tarjeta de datos BlueChart g2 Vision pregrabada.
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Profundidad segura del agua y altura segura de los obstaculos

/\ADVERTENCIA
Los ajustes de Profundidad segura y Altura segura afectan a como calcula el plotter la linea de Auto ruta. Si un area
tiene una profundidad de agua desconocida o una altura de obstaculos desconocida, la linea de Auto ruta no se calcula
en esa area. Si un area al principio o final de una linea de Auto ruta es menos profunda que la profundidad segura de
agua o inferior a la altura de seguridad minima, la linea de Auto ruta no se calcula en esa area. En la carta, el trayecto a
través de esas areas aparece representado como una linea gris. Si la embarcacion entra en una de esas areas, aparece un
mensaje de aviso.

Establecimiento de la profundidad segura del agua y la altura segura de los obstaculos
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Navegacion > Auto ruta.

2. Selecciona Profundidad segura para fijar la profundidad minima (datos de profundidad de la carta) que utiliza el
plotter al calcular la linea de Auto ruta.

3. Introduce la profundidad de seguridad minima.
4. Selecciona Hecho.

5. Selecciona Altura segura para establecer la altura minima (datos de altura de la carta) de un puente para que la
embarcacion pueda pasar por debajo con seguridad.

6. Introduce la altura segura minima.
7. Selecciona Hecho.
Configuracion de la distancia a linea de costa de la Auto ruta

El ajuste Distancia a linea de costa indica lo cerca de la linea de costa que deseas que se encuentre la linea de Auto ruta.
La linea de Auto ruta puede desplazarse si cambias el ajuste mientras navegas.

Configuracion de la distancia de la costa

Los valores disponibles para el ajuste Distancia a linea de costa (Mas cercano, Proximo a, Normal, Lejos 0 Mas lejos)
son relativos, no absolutos. Para asegurarte de que la linea de Auto ruta esta situada a la distancia apropiada de la costa,
puedes determinar la situacion de la linea utilizando uno o mas destinos conocidos que requieran navegar a través de un
canal de navegacion estrecho.

Atraca la embarcacion o echa el ancla.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Navegacion > Auto ruta > Distancia a linea de costa > Normal.
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Carta de navegacion.

Selecciona un destino al que hayas navegado con anterioridad.

Selecciona Navegar hacia > Auto guia.

AN O S o A

Revisa la situacion de la linea de Auto ruta. Determina si la linea evita obstaculos conocidos de forma segura y si los
giros permiten un desplazamiento eficiente.

7. Realiza una de estas acciones:

¢ Silasituacion de la linea de Auto ruta es satisfactoria, selecciona Meni > Detener la navegacion. Continua con
el paso 11.

¢ Silalinea de Auto ruta esta demasiado proxima a los obstaculos conocidos, en la pantalla Inicio, selecciona
Configurar > Navegacion > Auto ruta > Distancia a linea de costa > Lejos.

+ Silos giros de la linea de Auto ruta son demasiado pronunciados, en la pantalla Inicio, selecciona Configurar >
Navegacion > Auto ruta > Distancia a linea de costa > Proximo a.

8. Si has seleccionado Préximo a o Lejos en el paso 7, revisa la situacion de la linea de Auto ruta. Determina si la
linea evita obstaculos conocidos de forma segura y si los giros permiten un desplazamiento eficiente.

La Auto ruta mantiene una amplia holgura frente a los obstaculos en alta mar, incluso si el ajuste de distancia hasta
linea de costa es Proximo a o Mas cercano. Como resultado, el plotter podria no recolocar la linea de Auto ruta, a
menos que el destino seleccionado en el paso 3 requiera navegar a través de un canal de navegacion estrecho.
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9. Realiza una de estas acciones:

+ Silasituacion de la linea de Auto ruta es satisfactoria, selecciona Ment > Detener la navegacién. Contintia con
el paso 11.

¢ Silalinea de Auto ruta esta demasiado proxima a los obstaculos conocidos, en la pantalla Inicio, selecciona
Configurar > Navegacion > Auto ruta > Distancia a linea de costa > Mas lejos.

+  Silos giros de la linea de Auto ruta son demasiado pronunciados, en la pantalla Inicio, selecciona Configurar >
Navegacion > Auto ruta > Distancia a linea de costa > Mas cercano.

10. Si has seleccionado Mas lejos o Mas cercano en el paso 9, revisa la situacion de la linea de Auto ruta. Determina si
la linea evita obstaculos conocidos de forma segura y si los giros permiten un desplazamiento eficiente.

La Auto ruta mantiene una amplia holgura frente a los obstaculos en alta mar, incluso si el ajuste de distancia hasta
linea de costa es Préximo a o Mas cercano. Como resultado, el plotter podria no recolocar la linea de Auto ruta, a
menos que el destino seleccionado en el paso 4 requiera navegar a través de un canal de navegacion estrecho.

11. Repite los pasos 1-10 al menos una vez mas, con un destino diferente cada vez hasta que te familiarices con la
funcion del ajuste Distancia a linea de costa.

Configuracion de la referencia de rumbo

Es posible establecer la referencia direccional usada para calcular la informacion de rumbo.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Unidades > Rumbo.

2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Magnética automatica (variacion magnética automatica) para establecer la declinacion magnética
de la ubicacién de forma automatica.

¢ Selecciona Real para establecer el norte verdadero como referencia de rumbo.
+  Selecciona Cuadricula para establecer el norte de la cuadricula como referencia de rumbo (000°).
+  Selecciona Magnética del usuario para establecer el valor de variacion magnética manualmente; introduce la
variacion magnética y, a continuacion, selecciona Hecho.
Sistema de coordenadas

Configuracion del formato de posicion o los sistemas de coordenadas de los datos del mapa
Es posible establecer el formato de posicion en el que aparece una lectura de ubicacion determinada, y el sistema de
coordenadas en el que esta estructurado el mapa. El sistema de coordenadas predeterminado es WGS 84.

NOTA: no cambies el formato de posicion ni el sistema de coordenadas de los datos del mapa a menos que estés
utilizando un mapa o carta que especifique un formato de posicion diferente.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Unidades.

2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Formato de posicion para establecer el formato de posicion en el que aparece una lectura de
ubicacion determinada, y selecciona un formato de posicion.

¢ Selecciona Datum del mapa para establecer el sistema de coordenadas en el que esta estructurado el mapa,
y selecciona un sistema de coordenadas.
Configuracion de la hora
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Unidades > Hora.
2. Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Formato horario para establecer un estandar de registro horario y, a continuacion, selecciona
12 horas, 24 horas o UTC (tiempo universal coordinado).

¢ Selecciona Huso horario > Huso horario automatico para que el plotter establezca el huso horario de forma
automatica.

¢ Selecciona Huso horario > Huso horario personalizado para establecer el huso horario manualmente,
introduce el ajuste de huso horario y, a continuacion, selecciona Hecho.
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Unidades de medida

Es posible establecer las unidades de medida mostradas en el plotter, usando un sistema estandarizado de medidas o
creando un sistema personalizado de medidas.

Seleccion de un sistema estandarizado de medidas
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Unidades > Unidades del sistema.

2. Selecciona Estatuto (mph, ft, °F), Métrico (km/h, m, °C) o Nautico (kt, ft, °F).
Creacion de un sistema personalizado de medidas

Debes recibir los datos de profundidad de la sonda NMEA o utilizar un plotter de la serie “S” (como el GPSMAP 720s)
con sonda incorporada para ver la informacion de profundidad y temperatura.

Es posible seleccionar unidades individuales de medida para crear un sistema personalizado de medidas en la pantalla
del plotter.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Unidades > Unidades del sistema > Personalizado.
2. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Profundidad, y sclecciona Pies, Brazas o Metros.
+ Selecciona Temperatura, y selecciona Fahrenheit (°F) o Celsius (°C).
+ Selecciona Distancia, y selecciona Millas, Kilémetros, Nautico (nm, ft) o Nautico (nm, m).

+  Selecciona Velocidad > Velocidad de embarcacion, y selecciona Millas por hora, Kilémetros por hora o
Nudos.

¢ Selecciona Velocidad > Velocidad del viento, y selecciona Millas por hora, Metros por segundo o Nudos.
+ Selecciona Altura, y selecciona Pies o Metros.
+ Selecciona Volumen, y selecciona Litros, Galones EE.UU. o Galones R.U..
+  Selecciona Presion > Indicador de presion, y selecciona kPa o psi.
+ Selecciona Presion > Presion atmosférica, y selecciona Milibares o Pulgadas de mercurio.
Acerca de los numeros superpuestos de la carta
En determinadas cartas, cartas 3D, vistas de radar (pagina 66) y pantallas de combinacion (pagina 22) pueden aparecer

nameros superpuestos con campos de datos @. Las superposiciones de datos de cada carta o cada vista de carta 3D se
pueden configurar por separado.

Ang. vto. real

057°S

CANHAQ-DE.CASCAIS

Posicién GPS g

8.43040°

N 38.
W009.39685°

Carta de navegacion con superposicion de datos

Hay disponibles numerosas superposiciones de datos. Puedes seleccionar los campos de datos que deseas que se
muestren con cada superposicion de datos.

Cuando se muestran en la carta los niimeros superpuestos, durante la navegacion se muestra el encuadre de navegacion.
En cada superposicion, se puede mostrar u ocultar la cinta de compas.
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Selecciéon de una superposicion de datos
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona una carta o una vista de carta 3D.

3. Selecciona Menu.

4. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Configuracion de carta de navegacion > Numeros superpuestos.
+ Selecciona Configuracion de carta de pesca > Nimeros superpuestos.
+  Selecciona Niumeros superpuestos.

5. Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.

Configuracion de campos de datos en una carta

Puedes seleccionar el tipo de datos que se muestran en un campo.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona una carta o una vista de carta 3D.

3. Selecciona Menii.

4. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Configuracion de carta de navegacion > Numeros superpuestos.
¢ Selecciona Configuracion de carta de pesca > Niimeros superpuestos.
+  Selecciona Nimeros superpuestos.

5. Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.

6. Toca un campo de datos.

7. Selecciona una categoria de datos.

8. Selecciona los datos que se van a mostrar.

Configuracion del encuadre de navegacion en una carta

El encuadre de navegacion solo se muestra cuando la embarcacion esta navegando a un destino.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona una carta o una vista de carta 3D.

3. Selecciona Menii.

4. Realiza una de estas acciones:
¢+ Selecciona Configuracion de carta de navegacion > Numeros superpuestos.
+ Selecciona Configuracion de carta de pesca > Nimeros superpuestos.
+  Selecciona Nimeros superpuestos.

5. Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.
Selecciona Encuadre de navegacion > Configuracion de encuadre de navegacion.
Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Detalles de tramo de ruta > Activado para mostrar la velocidad de avance al waypoint (VMG) al
navegar por una ruta de mas de un tramo.

*  Selecciona Siguiente giro > Distancia para mostrar los datos del siguiente giro segiin la distancia.
¢ Selecciona Siguiente giro > Hora para mostrar los datos del siguiente giro basados en el tiempo.

*  Selecciona Destino, y selecciona Distancia, Tiempo hasta destino o Llegada para indicar como aparecen los
datos del destino.

Visualizacion de la cinta de compas en una carta

La cinta de compas aparece en una fila en la parte superior de la carta o vista de carta 3D. Esta barra de datos muestra el
rumbo actual y un indicador con el rumbo al trayecto deseado, que se presenta durante la navegacion.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona una carta o una vista de carta 3D.

3. Selecciona Menu.

Manual del usuario de la serie GRSMAP 700 49



Configuracion del dispositivo

4. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Configuracion de carta de navegacion > Numeros superpuestos.
¢ Selecciona Configuracion de carta de pesca > Nimeros superpuestos.
¢ Selecciona Nimeros superpuestos.
5. Selecciona Mostrar cinta de compas.
Uso del filtro de velocidad
El filtro de velocidad calcula la velocidad media de la embarcacion durante un corto periodo de tiempo para lograr
valores de velocidades més suaves.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > GPS.
2. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Filtro de velocidad > Activado para mantener el filtro de velocidad activado constantemente,
introduce la duracion de tiempo del filtro de velocidad y selecciona Hecho.

¢ Selecciona Filtro de velocidad > Automatico para permitir que la unidad proporcione el rendimiento 6ptimo
que requiera cada situacion, como al desplazarse a una velocidad constante o a velocidades que cambian
frecuentemente.

Otras embarcaciones
Es posible mostrar y configurar informacion acerca de otras embarcaciones en la cartas de navegacion, de pesca,
Perspective 3D y Mariner’s Eye 3D.

NOTA: para configurar la informacion del sistema de identificacion automatico (AIS) de otras embarcaciones, el plotter
debe estar conectado a un dispositivo AIS externo.

Visualizacion de una lista de objetivos AIS
Consulta “Visualizacion de una lista de objetivos AIS” (pagina 15).

Configuracion de la presentacion de otras embarcaciones
NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible Ginicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.
2. Selecciona Carta de navegacién, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.
3. Selecciona Meni > Otras embarcaciones > Configuracion de la pantalla.
4. Realiza una de estas acciones:
* Selecciona Lista AIS para ver una lista de objetivos AIS (pagina 12).

+  Selecciona Lista DSC para ver un registro de las llamadas DSC més recientes, asi como de otros contactos DSC
que se hayan introducido (pagina 79).

+  Selecciona Configuracion de pantalla AIS para configurar como se muestran las embarcaciones AlS en una
carta (pagina 14).

+ Selecciona Rastros DSC para mostrar los tracks de las embarcaciones DSC, y selecciona la longitud del track
que aparece cuando se utiliza el rastro (pagina 82).

*  Selecciona Alarma AIS para establecer una alarma de colision de zona de seguridad para embarcaciones AIS
(pagina 15).

Informacidn acerca de la embarcacion

Calibracion de un dispositivo de velocidad en el agua
Si dispones de un transductor de corredera, puedes calibrarlo.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Mi barco > Calibrar velocidad en el agua.

2. Sigue las instrucciones que se muestran en la pantalla.

NOTA: si la embarcacion no se mueve lo suficientemente rapido o si el sensor de velocidad no registra ninguna
velocidad, aparece el mensaje “Velocidad demasiado lenta”. Selecciona Aceptar y aumenta la velocidad de la
embarcacion de forma segura. Si vuelves a recibir el mensaje, detén la embarcacion y asegirate de que la ruedecilla
de la corredera no est¢ bloqueada. Si la rueda gira sin problemas, comprueba las conexiones del cable. Si continfias
recibiendo el mensaje, ponte en contacto con el departamento de asistencia de Garmin.

50 Manual del usuario de la serie GRSMAP 700



Configuracion del dispositivo

Configuracion de la capacidad de combustible de tu embarcacion
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Mi barco > Capacidad de combustible.

2. Introduce la capacidad de combustible combinada de todos los motores de la embarcacion.
3. Selecciona Hecho.

Alarmas
Todas las alarmas estan desactivadas de forma predeterminada, excepto las alarmas de destino y las alarmas
meteorologicas. El plotter debe estar activado para que las alarmas funcionen.

NOTA: consulta GPSMAP 700 Series XM WX Satellite Weather® y XM Satellite Radio Supplement (s6lo en
Norteamérica) para obtener informacion sobre las alarmas meteorologicas.

Alarmas de navegacion

Configuracion de la alarma de llegada

Es posible establecer que suene una alarma cuando se esté a una determinada distancia o tiempo de un giro o un
waypoint de destino.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Navegacion > Llegada.

2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Tipo e indica si deseas que la alarma de llegada suene cuando te acerques a Destino, o cuando te
acerques a Destino y giros.

*  Selecciona Activacion e indica si deseas que la alarma de llegada se active segiin la Hora de la llegada o la
Distancia a la llegada.

¢+ Selecciona Cambiar hora (si la Activacion esta configurada como Hora) o Cambiar distancia (si la Activacion
esta configurada como Distancia) para indicar cuanto tiempo (en minutos) o cuanta distancia (en unidades
de distancia) antes de la llegada debe sonar la alarma. Introduce el tiempo o la distancia y, a continuacion,
selecciona Hecho.

Configuracion de la alarma de fondeo

Es posible establecer que suene una alarma si se sobrepasa una distancia de deriva especificada cuando estas fondeado.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Navegacién > Garreo > Activado.

2. Introduce la distancia de deriva que activa la alarma.

3. Selecciona Hecho.

Establecimiento de la alarma de desvio de trayecto

Es posible establecer que suene una alarma cuando se produce un desvio de trayecto de una distancia determinada.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Navegacién > Desvio de trayecto > Activado.

2. Introduce la distancia de desvio de trayecto que activa la alarma.

3. Selecciona Hecho.

Alarmas del sistema

Establecimiento de la alarma del reloj

Es posible establecer una alarma mediante el reloj del sistema (GPS).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Sistema > Reloj > Activado.
2. Introduce la hora que activa la alarma.

3. Selecciona Hecho.

Establecimiento de la alarma de voltaje de la unidad
Es posible establecer que suene una alarma si la bateria alcanza un valor de voltaje bajo especificado.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Sistema > Voltaje de la unidad > Activado.
2. Introduce el voltaje que activa la alarma.
3. Selecciona Hecho.
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Establecimiento de la alarma de error de precision GPS

Es posible establecer que suene una alarma cuando el valor de precision de la ubicacion del GPS esté fuera del valor
determinado por el usuario.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Sistema > Precisién GPS > Activado.

2. Introduce el valor de precision GPS que activa la alarma.

3. Selecciona Hecho.

Configuracion de la alarma de combustible total a bordo
El plotter debe estar conectado a un sensor de combustible externo para capturar los datos de combustible.

Es posible establecer que suene una alarma cuando la cantidad total de combustible restante a bordo alcance un nivel
determinado.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Combustible > Combustible total a bordo > Activado.
2. Introduce la cantidad de combustible que activa la alarma.

3. Selecciona Hecho.

Alarma de colision
Consulta “Configuracion de la alarma de colision de la zona de seguridad” (pagina 15).

Configuracion de las alarmas de sonda
Consulta “Alarmas de sonda” (pagina 77).

Configuracion de alarmas meteoroldgicas
Consulta GPSMAP 700 Series XM WX Satellite Weather® y XM Satellite Radio Supplement (slo en Norteamérica).

Gestion de los datos del plotter

Copia de waypoints, rutas y tracks al plotter

Antes de copiar datos de MapSource® o HomePort al plotter, debes completar estos pasos:

+ La primera vez que utilices la tarjeta de memoria para copiar datos HomePort 0 MapSource® a un plotter, debes
preparar la tarjeta de memoria introduciéndola en el plotter y permitiendo que el plotter guarde un archivo en ella.
Este archivo proporciona informacion a HomePort 0 MapSource para formatear los datos.

*  Para comprobar la version de MapSource del ordenador, haz clic en Ayuda > Acerca de MapSource. Si la version
de software es anterior a 6.12.2, actualizala a la version actual haciendo clic en Ayuda > Buscar actualizaciones de
software.

1. Realiza una de estas acciones:

*+  Copia los datos desde HomePort a la tarjeta de memoria preparada (con un lector de tarjetas SD conectado al
ordenador) segun el proceso descrito en el sistema de ayuda de HomePort.

+  Copia los datos desde MapSource a la tarjeta de memoria preparada (con un lector de tarjetas SD conectado al
ordenador) segun el proceso descrito en el sistema de ayuda de MapSource.

2. Copia los datos desde la tarjeta de datos al plotter. Consulta “Copia de datos desde una tarjeta de datos” (pagina 52).
Copia de datos desde una tarjeta de datos

1. Introduce una tarjeta de datos en la ranura para tarjeta SD del plotter.

2. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Transferencia de datos > Tarjeta.

3. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Combinar desde tarjeta para transferir datos de la tarjeta al plotter y combinarlos con datos de
usuario existentes.

+  Selecciona Sustituir desde tarjeta para transferir datos de la tarjeta al plotter y sobrescribir los datos de usuario
existentes.

4. Selecciona el nombre de archivo de la lista si se enumeran varios archivos.
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Copia de waypoints, rutas y tracks a la tarjeta de memoria
1. Introduce una tarjeta de memoria en la ranura para tarjeta SD correspondiente del plotter.

2. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Transferencia de datos > Tarjeta > Guardar
en tarjeta.

3. Selecciona una accion para indicar el nombre del nuevo archivo:
¢ Selecciona el nombre del archivo en la lista.

¢ Selecciona Afiadir nuevo archivo para crear un nuevo archivo. Introduce el nombre del archivo y, a
continuacion, selecciona Hecho.

4. Selecciona Guardar en tarjeta.
El archivo se guardara con la extension .ADM.
Copia de mapas incorporados a una tarjeta de memoria
Es posible copiar mapas desde el plotter a la tarjeta de memoria que se usa con HomePort.
1. Introduce una tarjeta de memoria en la ranura para tarjeta SD correspondiente del plotter.
2. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Transferencia de datos > Tarjeta.
3. Selecciona Copiar mapa incorporado para copiar los mapas cargados en el plotter a la tarjeta de memoria.
Copia de waypoints, rutas y tracks de o a todos los plotter en una red NMEA 2000
Es posible transferir informacion de waypoints, rutas y tracks desde un plotter conectado a una red NMEA 2000 a todos
los demas plotters conectados a la red. La transferencia puede tardar cierto tiempo, en funcion del niimero de waypoints
que se transfieran.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Transferencia de datos > NMEA 2000.
2. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Clonar datos de usuario para transferir datos desde el plotter a los demas plotters conectados a la
red. Los datos existentes se sobrescriben en dichos plotters.

+ Selecciona Combinar datos de usuario para transferir datos entre todos los plotters conectados a la red. Los
datos tinicos se combinan con los existentes de cada plotter.
Copia de seguridad de los datos en el ordenador
1. Introduce una tarjeta de memoria en la ranura para tarjeta SD correspondiente del plotter.

2. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacion > Datos de usuario > Transferencia de datos > Tarjeta > Guardar
en tarjeta.

3. Realiza una de estas acciones para indicar el nombre del archivo del que deseas realizar una copia de seguridad:
*  Selecciona el nombre del archivo en la lista.

+ Selecciona Aiiadir nuevo archivo para crear un nuevo archivo. Introduce el nombre del archivo y, a
continuacion, selecciona Hecho.

4. Selecciona Guardar en tarjeta.

El archivo se guardara con la extension .ADM.
5. Extrae la tarjeta de memoria del plotter e introdicela en un lector de tarjetas SD conectado al ordenador.
6. En el explorador de Windows", abre la carpeta Garmin\UserData en la tarjeta de memoria.
7. Copia el archivo apropiado en la tarjeta y pégalo en cualquier ubicacion del ordenador.
Restablecimiento de los datos de copia de seguridad en el plotter
1. Introduce la tarjeta de memoria en un lector de tarjetas SD conectado al ordenador.

2. Copia un archivo de copia de seguridad desde el ordenador a la tarjeta de memoria, a una carpeta llamada Garmin\
UserData.

3. Introduce la tarjeta de memoria en una ranura para tarjeta SD en el plotter.

4. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Datos de usuario > Transferencia de datos > Tarjeta > Sustituir
desde tarjeta.
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El radar marino transmite microondas que pueden provocar dailos a seres humanos y animales. Antes de iniciar la
transmision del radar, comprueba que la zona en torno al radar esta despejada. El radar transmite un haz que se extiende
aproximadamente 12° por encima y por debajo de una linea en horizontal que parte del centro del radar. Evita mirar
directamente al radar, ya que los ojos son la parte mas susceptible del cuerpo.

Si conectas un plotter a un radar marino opcional de Garmin, como el GMR™ 404/406 0 el GMR 18/24, puedes obtener
mas informacion acerca de los alrededores.

EI GMR transmite un fino haz de microondas a medida que gira siguiendo un patron de 360°. Una vez que la energia
transmitida llega al objetivo, una parte de esta energia se vuelve a reflejar en el radar.

Transmision de sefales de radar
1. Con el plotter apagado, conecta el radar como se describe en las instrucciones de instalacion del radar.
2. Enciende el plotter.

Mientras el radar se calienta, se muestra una cuenta atras que te avisa de cuando esta listo el radar.

NOTA: como medida de seguridad, el radar pasa al modo standby cuando se calienta. En ese momento tienes la
oportunidad de comprobar que la zona de alrededor del radar esta despejada, antes de iniciar la transmision del radar.

3. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.
4. Selecciona Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

Mientras el radar se esta iniciando se muestra una cuenta atras, hasta que aparece el mensaje “Listo para transmitir”.
5. Selecciona Transmision.

Durante unos momentos aparecera el mensaje “Girando” y, a continuacion, el radar comenzaré a dibujar la imagen.

Detencion de la transmision de seiales de radar
En la pantalla Radar, selecciona En standby.

Transmision de sefales de radar desde cualquier pantalla
1. Pulsay suelta () para abrir el menti de Pantalla.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Radar de transmision.

+ Selecciona Radar en modo standby.

Ajuste de la escala de zoom en la pantalla Radar

La escala de zoom, o escala del radar, representa la distancia desde tu posicion (en el centro) al anillo més exterior. Cada
anillo representa una medida fija de la escala de zoom. Por ejemplo, si la escala de zoom se establece en tres millas, cada
anillo representa una milla desde el centro hacia el exterior.

Toca ﬁ Y \ggd para acercar y alejar.
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Modos de la pantalla Radar

La pantalla Radar tiene cuatro modos de funcionamiento estandar. Estos modos solo estan disponibles si se cuenta con

un radar compatible.

* Modo crucero: muestra la imagen de la informacion recopilada por el radar en el modo de pantalla completa.

* Modo puerto: este modo, pensado para aguas interiores, funciona mejor con seflales de radar de corto alcance (2 nm
0 menos).

+ Modo costero: este modo, pensado para alta mar, funciona mejor con sefiales de radar de largo alcance.

*  Modo guardia: permite poner la antena del radar en modo de transmision temporizada, lo que permite al usuario
definir un ciclo de transmision y standby para ahorrar energia. El modo guardia permite asimismo activar una zona
de guardia, que define una zona de seguridad alrededor de la embarcacion.

Modo de radar |Radar compatible
GMR 20, 21,40,41 |GMR 18, 18 HD, GMR 404, 406 GMR 604 xHD, 606 xHD,
24,24 HD 1204 xHD, 1206 xHD
Crucero X X X
Puerto X
Costero X
Guardia X X X X

Modo crucero
El modo crucero es el modo de funcionamiento estandar de los radares GMR 20, 21, 40, 41, 18, 18 HD, 24, 24 HD, 404

y 406.

NOTA: al pasar del modo guardia al modo crucero, el radar pasa al modo de transmision constante y desactiva todas las
zonas de guardia.

Visualizacién del modo crucero
En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Crucero.
Aparecerd una imagen de la informacion recopilada por el radar en el modo de pantalla completa. Tu posicién
aparece en el centro de la pantalla y los anillos de escala @ proporcionan la distancia. La distancia entre los
anillos @y la escala del radar @ se muestran en la parte inferior de la pantalla.

Velocidad GPS
10.0:

Rumbo GPS

357m

Profundidad

48.7.

Volt. unidad

Posicion GPS
N 39'17.594'
W094°'48.231'

Modo crucero
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Modo puerto
El modo puerto es el modo de funcionamiento estandar del radar en aguas interiores, con un radar GMR 604 xHD, 606
xHD, 1204 xHD o 1206 xHD. El modo puerto funciona mejor con sefales de radar de corto alcance (2 nm o menos).

NOTA: al pasar del modo guardia al modo puerto, el radar pasa al modo de transmision constante y desactiva todas las
zonas de guardia.

Visualizacion del modo puerto
En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Puerto.

In|C|o Marcar( Enjistandbly,

Velocidad GPS
10.0:

Rumbo GPS

357m

Profundidad

50.7.
Volt. unidad
12.0v
Hora del dia

22:56

Posicion GPS
N 39'17.619'
W094°'48.231

Modo puerto

Modo costero
El modo costero es el modo de funcionamiento estandar del radar en alta mar, con un radar GMR 604 xHD, 606 xHD,

1204 xHD o 1206 xHD.

NOTA: al pasar del modo guardia al modo costero, el radar pasa al modo de transmision constante y desactiva las zonas
de guardia.

Visualizacién del modo costero
En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Costero.

Inicio Marc—ar( Enjstandbly;

Velocidad GPS
10.0:
Rumbo GPS
357m

Profundidad

44.9.

Volt. unidad

12.0v

Hora del dia
22:57

Posicion GPS
N 39°'17.683'
W094°'48.231

Modo costero
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Modo guardia

El modo guardia permite poner la antena del radar en modo de transmision temporizada, lo que permite al usuario
definir un ciclo de transmision y standby para ahorrar energia. Este modo permite asimismo activar una zona de guardia,
que define una zona de seguridad alrededor de la embarcacion y hace que suene una alarma si el radar detecta que un
objeto entra en esta zona. El modo guardia esta disponible en todos los radares del modelo GMR de Garmin.

Visualizacion del modo guardia
En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Guardia.

Activacion de la transmision temporizada
En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Guardia > Menu > Configuracion de guardia > Transmision
temporizada > Activado.

Configuracion de los tiempos de standby y transmision
Es preciso activar la transmision temporizada antes de poder configurar los tiempos de standby y transmision
(pagina 57).

Para ahorrar energia, puedes indicar el tiempo de standby y de transmision del radar e implementar transmisiones
periodicas de las sefiales de radar a intervalos definidos.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Guardia > Meni > Configuracion de guardia.

Selecciona Pausa de tiempo.

Introduce el intervalo de tiempo entre las transmisiones de la sefial de radar.

Selecciona Hecho.

Selecciona Tiempo de transmision.

Introduce la duracion de cada transmision de la sefial de radar.

NS R =

Selecciona Hecho.

Activacion de una zona de guardia
En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Guardia > Menii > Configuracion de guardia > Activar zona de
guardia.

Definicion de una zona de guardia parcial
Debes activar una zona de guardia antes de poder definir sus limites (pagina 57).

Puedes definir los limites de una zona de guardia que no rodee totalmente la embarcacion.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Guardia > Menu > Configuracion de guardia > Ajustar zona de
guardia > Mover zona de guardia > Esquina 1.

2. Toca y arrastra la ubicacion de la esquina de la zona de guardia exterior (@).

3. Selecciona Esquina 2.
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4. Toca la ubicacion de la esquina de la zona de guardia interior.

Inicio) -I\!Iarlear\ Enjistandbly,

Cancelar

5. Selecciona Hecho.

Definicion de una zona de guardia circular
Debes activar una zona de guardia antes de poder definir sus limites (pagina 57).

Puedes definir una zona de guardia circular que rodee por completo la embarcacion.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Guardia > Meniu > Configuracion de guardia > Ajustar zona de
guardia > Mover zona de guardia > Circulo.

Toca y arrastra la ubicacion del circulo de la zona de guardia exterior, (@).

Selecciona Esquina 2.

Toca y arrastra la ubicacion del circulo de la zona de guardia interior.

ook

Selecciona Circulo.

-Marlc-ar\ Enjistandbly, |

Velocidad GPS
10.0:
Rumbo GPS
357m
Profundidad

o Im

Volt. unidad
12.0v
Hora del dia

23:00

Posicion GPS

ZONA GUARD. AC.

/4 . - | N 3917.966'
.f ANILL. y W094'48.231

Configuracion de la alarma de colisién de la zona de seguridad
Consulta “Configuracion de la alarma de colision de la zona de seguridad” (pagina 15).

Visualizacion de una lista de amenazas AIS

Todas las vistas de radar y el Radar Superpuesto permiten visualizar y personalizar la presentacion de una lista de
amenazas AlS.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona Crucero, Puerto, Costero, Guardia o Radar Superpuesto.

3. Selecciona Menu > Otras embarcaciones > Lista AIS.
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Visualizacion de embarcaciones AIS en la pantalla Radar
Para poder utilizar AIS es preciso contar con un dispositivo AIS externo y recibir sefiales activas de transmisores/
receptores de otras embarcaciones.

Puedes configurar la forma en que se presentan otras embarcaciones en la pantalla Radar. Si se configura cualquier
configuracion de un modo de radar (con la excepcion de la escala de pantalla AIS), se aplica a todos los demas modos
de radar. Las configuraciones de detalles y de rumbo proyectado de un modo de radar se aplican a todos los demas, asi
como al Radar Superpuesto.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Menu > Otras embarcaciones > Configuracion de pantalla AIS.

4. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Escala de pantalla AIS para indicar a qué distancia desde tu ubicacion apareceran las embarcaciones
AlS 'y, a continuacion, selecciona una distancia.

+  Selecciona Detalles > Mostrar para mostrar detalles sobre embarcaciones con AIS activado.

+ Selecciona Rumbo proyectado, introduce el tiempo de rumbo proyectado de las embarcaciones con AIS
activado y, a continuacion, selecciona Hecho.

+ Selecciona Rastros para mostrar los tracks de las embarcaciones AIS, y selecciona la longitud del track que
aparece cuando se utiliza el rastro.

VRMy EBL

El marcador de alcance variable (VRM) y la linea de rumbo electronico (EBL) permiten medir la distancia y el rumbo
desde tu embarcacion a un objeto seleccionado como objetivo. En la pantalla Radar, el VRM se presenta como un
circulo centrado en la ubicacion actual de tu embarcacion y la EBL como una linea que arranca de la ubicacion actual de
tu embarcacion y que cruza el VRM. El punto de interseccion entre ambos es el objetivo del VRM y la EBL.

Visualizacion del VRM y la EBL

Las configuraciones de VRM y EBL de un modo de radar se aplican a todos los demas.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona Crucero, Puerto o Costero.

3. Selecciona Menu > Mostrar VRM/EBL.

Ajuste del VRM y la EBL
Antes de ajustar el VRM y la EBL es preciso visualizarlos (pagina 59).

Puedes ajustar el diametro del VRM y el angulo de la EBL para desplazar el punto de interseccion del VRM y la EBL.
Las configuraciones de VRM y EBL de un modo de radar se aplican a todos los demas.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona Crucero, Puerto o Costero.

3. Selecciona Ment > Ajustar VRM/EBL > Mover VRM/EBL.

4. Toca una nueva ubicacion para el punto de interseccion del VRM y la EBL.

5. Selecciona Hecho.

Medicion de la distancia y el rumbo a un objeto seleccionado como objetivo
Antes de ajustar el VRM y la EBL es preciso visualizarlos (pagina 59).

Las configuraciones de VRM y EBL de un modo de radar se aplican a todos los demas.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.
2. Selecciona Crucero, Puerto o Costero.
3. Selecciona Ment > Ajustar VRM/EBL > Mover VRM/EBL.
4. Toca la ubicacion objetivo.
La distancia y el rumbo a la ubicacion objetivo aparecen en la esquina superior izquierda de la pantalla.
5. Selecciona Hecho.
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Ocultacion del VRM y la EBL
1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona Crucero, Puerto o Costero.
3. Selecciona Ment > Ajustar VRM/EBL > Ocultar VRM/EBL.

Medicion de la distancia y el rumbo a un objeto seleccionado como objetivo con el VRM y la EBL ocultos
Si has ocultado el VRM y la EBL (pégina 60), puedes visualizar rapidamente la distancia y el rumbo a una ubicacion
tocando la pantalla.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.
2. Selecciona Crucero, Puerto o Costero.
3. Toca una ubicacion.
4. Selecciona Posicion VRM/EBL.
Medicion de la distancia a un punto en la pantalla de Radar
Puedes tocar un punto en la pantalla de Radar para mostrar en la esquina superior izquierda de la pantalla la distancia y
el rumbo a esa ubicacion desde tu ubicacion actual.
. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.
. Selecciona Crucero, Puerto o Costero.

1
2
3. Toca una ubicacion en la pantalla.
4. Selecciona Medir distancia.

5

. Si fuese necesario, selecciona Establecer referencia para medir desde la ubicacion seleccionada en vez de hacerlo
desde la ubicacion actual.

Waypoints y rutas en la pantalla Radar

Marcado de un waypoint en la pantalla Radar
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.
2. Selecciona un modo de radar.
3. Toca una ubicacion.
4. Selecciona Crear waypoint.
Visualizacion de waypoints en la pantalla Radar
Puedes mostrar u ocultar los waypoints situados dentro del alcance de la pantalla Radar. Esta configuracion no se aplica
al Radar Superpuesto.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracion de radar > Presentacion > Waypoints.
2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Mostrar para mostrar todos los waypoints.
+  Selecciona Sélo navegacion para mostrar Ginicamente los waypoints asociados con la ruta que esta activa.

Ocultacion de waypoints en la pantalla Radar
Puedes ocultar los waypoints situados dentro del alcance de la pantalla Radar.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracion de radar > Presentacion > Waypoints > y selecciona
Ocultar.

Navegacion por una ruta guardada en la pantalla Radar

Antes de poder buscar en una lista de rutas y navegar a una de ellas, es necesario registrar y guardar al menos una ruta
(pagina 28). Para poder visualizar una ruta en la pantalla Radar, deben mostrarse las lineas de navegacion (pagina 68).
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Destino > Rutas.

2. Selecciona una ruta.

3. Selecciona Navegar hacia.

4. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Hacia delante para navegar por la ruta desde el punto de partida de la ruta utilizado cuando ésta se
creo.

+ Selecciona Hacia atras para navegar por la ruta desde el punto de destino de la ruta utilizado cuando ésta se
cred.

5. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

60 Manual del usuario de la serie GRSMAP 700



Radar

Selecciona Crucero, Puerto, Costero o Guardia.
La ruta se presenta como una linea de color magenta, con el punto de partida, el destino y los giros indicados.
Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

Sigue la linea magenta de cada tramo de la ruta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros
obstaculos.

Navegacion paralela a una ruta guardada en la pantalla Radar
Antes de poder buscar en una lista de rutas y navegar a una de ellas, es necesario registrar y guardar al menos una ruta
(pagina 28). Para poder visualizar una ruta en la pantalla Radar, deben mostrarse las lineas de navegacion (pagina 68).

1.

2.
3.
4

®© =W

10.

En la pantalla Inicio, selecciona Destino > Rutas.
Selecciona una ruta.
Selecciona Navegar hacia > Variacién.

. Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Hacia delante: babor para navegar por la ruta desde el punto de partida de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la izquierda de la ruta original.

+  Selecciona Hacia delante: estribor para navegar por la ruta desde el punto de partida de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la derecha de la ruta original.

+ Selecciona Hacia atras: babor para navegar por la ruta desde el punto de destino de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la izquierda de la ruta original.

+ Selecciona Hacia atras: estribor para navegar por la ruta desde el punto de destino de la ruta utilizado cuando
ésta se creo, pero a la derecha de la ruta original.

Introduce la distancia de la variacion.

Selecciona Hecho.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

Selecciona Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

La ruta se presenta como una linea de color magenta, con el punto de partida, el destino y los giros indicados.
Revisa el trayecto indicado con una linea magenta.

Sigue la linea magenta de cada tramo de la ruta, desviandote para evitar la tierra, las aguas poco profundas y otros
obstaculos.

Acerca del Radar Superpuesto

El Radar Superpuesto superpone la informacion del radar sobre la carta de navegacion o la carta de pesca. Los datos que
aparecen en el Radar Superpuesto se basan en el iltimo modo de radar utilizado (Crucero, Puerto, Costero, Guardia).
Todas las configuraciones aplicadas al Radar Superpuesto se aplican también al iltimo modo de radar utilizado. Por
ejemplo, si usas el modo puerto y, a continuacion, cambias al modo Radar Superpuesto, el Radar Superpuesto mostrara
la informacion del modo puerto del radar. Si cambias la configuracion de ganancia con el ment del Radar Superpuesto,
se cambiard automaticamente la configuracion de ganancia del modo puerto.
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Radar Superpuesto en la carta de navegacion
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Alineacion del Radar Superpuesto con los datos de la carta

Cuando se utiliza el Radar Superpuesto, el plotter alinea los datos del radar con los datos de la carta basandose en el
rumbo de la embarcacion, que a su vez se basa de forma predeterminada en datos de un sensor de rumbo magnético
conectado mediante una red NMEA 0183 o NMEA 2000. Si no hay un sensor de rumbo disponible, el rumbo de la
embarcacion se basa en datos del itinerario GPS.

Los datos del itinerario GPS indican la direccion en la que se mueve la embarcacion, no la direccion hacia la que esta
orientada. Si una corriente o el viento hacen que la embarcacion derive hacia atras o lateralmente, el Radar Superpuesto
podria no alinearse perfectamente con los datos de la carta. Para evitar este problema, se recomienda utilizar datos de
rumbo de la embarcacion provenientes de un compas electronico.

Si el rumbo de la embarcacion se basa en los datos de un sensor de rumbo magnético o un piloto automatico, los datos
de rumbo podrian ser incorrectos como resultado de una mala configuracion, fallo mecanico, interferencias magnéticas
u otros factores. Si los datos de rumbo son incorrectos, el Radar Superpuesto podria no alinearse perfectamente con los
datos de la carta.

Visualizacion del Radar Superpuesto
El Radar Superpuesto muestra datos basados en el ultimo modo de radar utilizado.
En la pantalla Inicio, seleccione Radar > Radar Superpuesto.
La imagen del radar aparece en naranja y se superpone a la carta de navegacion.
Acercamiento y alejamiento del Radar Superpuesto
Acercar y alejar la imagen durante la exploracion del mapa solo afecta a la escala de zoom del mapa. La escala del radar

se mantiene. Acercar o alejar la imagen cuando el mapa esta bloqueado sobre el barco (no durante la exploracion) afecta
a la escala de zoom del mapa y a la escala del radar.

Toca los botones E y \ggl para alejar y acercar la imagen.

Optimizacién de la pantalla Radar
La pantalla Radar se puede optimizar en cada modo de radar.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

Selecciona Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

Selecciona una escala del radar (pagina 62).

Restablece el valor predeterminado de la configuracion de ganancia (pagina 63).
Restablece el valor predeterminado de la configuracion de ruido del mar (pagina 64).
Restablece el valor predeterminado de la configuracion de ruido de lluvia (pagina 65).
Restablece el valor predeterminado de la configuracion de FTC (pagina 65).
Restablece el valor predeterminado de la configuracion de crosstalk (pagina 66).

R T A A T D

Ajusta manualmente la configuracion de ganancia (pagina 64).
10. Ajusta manualmente la configuracion de ruido del mar (pagina 65).
11. Ajusta manualmente la configuracion de ruido de lluvia y FTC (pagina 65).

Acerca de la escala de las sefales del radar

La escala de la sefial del radar indica la longitud de los pulsos de sefial transmitidos y recibidos por el radar. A medida
que se aumenta la escala del radar, los pulsos transmitidos son de mayor longitud para alcanzar objetivos mas distantes.
Los objetivos mas cercanos, en particular la lluvia y las olas, reflejan también los pulsos de mayor longitud y pueden
afiadir "ruido" a la pantalla Radar. La visualizacion de informacion sobre objetivos a larga distancia puede reducir el
espacio disponible en la pantalla Radar para la informacion sobre objetivos a mas corta distancia.
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Sugerencias para la seleccion de la escala del radar
+  Decide qué informacion necesitas visualizar en la pantalla Radar. Por ejemplo, ;necesitas informacion sobre las
condiciones meteorologicas en las cercanias, o te preocupan mas las condiciones meteorologicas mas lejanas?

+ Evalua las condiciones ambientales en las que estas utilizando el radar. Las sefiales de mas largo alcance del radar,
en particular si las condiciones meteorologicas son adversas, pueden aumentar el ruido de la pantalla Radar y
dificultar la visualizacion de la informacion relativa a los objetivos a mas corta distancia. Si llueve, las sefales de
radar de mds corto alcance pueden permitirte visualizar de forma més eficaz la informacion sobre objetos cercanos,
siempre que optimices la configuracion de ruido de lluvia y FTC.

* Selecciona la configuracion de escala mas baja que resulte eficaz para el uso que le vayas a dar al radar y para las
condiciones ambientales del momento.

Seleccion de la escala del radar
Consulta “Ajuste de la escala de zoom en la pantalla Radar” (pagina 54).

Acerca de la ganancia y el ruido

La ganancia controla la sensibilidad del receptor del radar. La configuracion predeterminada de ganancia, Automatico,
establece la ganancia de forma automatica una vez, basandose en condiciones normales, en la escala de la sefial del radar
y en el modo de radar seleccionado. El plotter no reajusta la ganancia automaticamente como respuesta a los cambios

en las condiciones. Si quieres optimizar la presentacion del radar para condiciones especificas, ajusta manualmente la
ganancia (pagina 64).

El ruido es la interferencia ocasionada por los reflejos no deseados de las sefiales de radar en objetivos sin importancia.
Entre las fuentes de ruido mas comunes se cuentan la precipitacion atmosférica, las olas y fuentes de radar proximas.

Configuraciones y tipos de radar
Cuando se utiliza un GMR 20, 21, 40, 41, 18, 18 HD, 24, 24 HD, 404 0 406, todas las configuraciones de ganancia y
ruido de un modo de radar se aplican a todos los demés modos de radar y al Radar Superpuesto.

Cuando se utiliza un radar GMR 604 xHD, 606 xHD, 1204 xHD o 1206 xHD, las configuraciones de ganancia,
FTC, ruido de lluvia y ruido de mar definidas para un modo de radar deben configurarse por separado en cada uno
de los modos. La configuracion de crosstalk de un modo de radar se aplica a todos los demas modos. Las tiltimas
configuraciones de ganancia y ruido de cualquier modo de radar se aplican automaticamente al Radar Superpuesto.
Si, por ejemplo, la ganancia se configura al 50% en el modo puerto, la ganancia del Radar Superpuesto se configura
automaticamente al 50%. Si, mas adelante, la ganancia del modo costero se configura al 40%, la ganancia del Radar
Superpuesto se configurard automaticamente al 40%.

Configuraciones predeterminadas de ganancia y ruido

Configuracion |Valor predeterminado Instrucciones
Ganancia Automatico Consulta “Ajuste automatico de la ganancia en la pantalla Radar”
(pagina 63).

Ruido del mar | En calma, Medio o Picado | Consulta “Restablecimiento de la configuracion predeterminada de ruido
del mar” (pagina 64).

Ruido de lluvia | Desactivado Consulta “Restablecimiento de la configuracién predeterminada de ruido
de lluvia” (pagina 65).

FTC Desactivado Consulta “Restablecimiento de la configuracion predeterminada de FTC”
(pagina 65).

Rechazo de Activado Consulta “Ajuste de ruido de crosstalk en la pantalla Radar” (pagina 66).

Crosstalk

Ajuste automatico de la ganancia en la pantalla Radar
Automatico es el valor predeterminado de la configuracion de ganancia. La configuracion automatica de la ganancia de
cada modo de radar se ha optimizado para ese modo y puede ser diferente de la configuracion del resto de los modos.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ganancia de un modo de radar se aplicara o no a otros
modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Ment > Ganancia > Automatico.

El plotter configura la ganancia automaticamente una vez, basandose en condiciones normales, en la escala de la sefial
del radar y en el modo de radar seleccionado. El plotter no reajusta la ganancia automaticamente como respuesta a los
cambios en las condiciones.
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Ajuste manual de la ganancia en la pantalla Radar
Si quieres lograr un ajuste optimo del radar para las condiciones del momento, puedes ajustar la ganancia manualmente.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ganancia de un modo de radar se aplicard o no a otros
modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Meni > Ganancia.

4. Selecciona Arriba para aumentar la ganancia, hasta que aparezcan motas de luz en la pantalla Radar.

Los datos de la pantalla Radar se actualizan cada pocos segundos. Como consecuencia, es posible que los efectos de
los ajustes manuales de la ganancia no se manifiesten inmediatamente. Ajusta la ganancia lentamente.

5. Selecciona Abajo para reducir la ganancia hasta que las motas desaparezcan.

6. Si se presentan embarcaciones, tierra u otros objetivos dentro del alcance, selecciona Abajo para reducir la ganancia
hasta que los objetivos comiencen a parpadear.

7. Selecciona Arriba para aumentar la ganancia hasta que las embarcaciones, tierra u otros objetivos se presenten de
forma fija en la pantalla Radar.

8. Si es necesario, minimiza la presentacion de objetos cercanos de gran tamailo (pagina 64).

9. Si es necesario, minimiza la presentacion de ecos del lobulo lateral (pagina 64).

Minimizacion de interferencias de objetos cercanos de gran tamafo

Los objetos cercanos de tamaiio significativo, como los muros de un embarcadero, por ejemplo, pueden ocasionar la

aparicion de una imagen muy brillante del objetivo en la pantalla Radar. Esta imagen puede ocultar objetivos de tamafio
mas reducido ubicados en sus cercanias.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ganancia de un modo de radar se aplicara o no a otros
modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Meni > Ganancia.
4

Selecciona Abajo para reducir la ganancia hasta que los objetivos de menor tamafio sean claramente visibles en la
pantalla Radar.

Reducir la ganancia para eliminar la interferencia de objetos cercanos de gran tamaio puede hacer que los objetivos
de tamafo mas reducido o més distantes parpadeen o desaparezcan de la pantalla Radar.

Minimizacion de la interferencia del I6bulo lateral en la pantalla Radar
La interferencia del 10bulo lateral puede presentarse como un patron de franjas semicirculares que emanan de un
objetivo. Este efecto puede evitarse reduciendo la ganancia o la escala del radar.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ganancia de un modo de radar se aplicara o no a otros
modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Ment > Ganancia.
4

Selecciona Abajo para reducir la ganancia hasta que el patron de franjas semicirculares desaparezca de la pantalla
Radar.

Reducir la ganancia para eliminar la interferencia del 10bulo lateral puede hacer que los objetivos de tamafio mas
reducido o mas distantes parpadeen o desaparezcan de la pantalla Radar.

Restablecimiento de la configuracién predeterminada de ruido del mar

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ruido del mar de un modo de radar se aplicard o no a
otros modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Meni > Rechazo de ruido > Ruido del mar > Presintonias.

4. Selecciona una configuracion que refleje las condiciones actuales del mar: Picado, Medio o En calma.
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Ajuste de ruido del mar en la pantalla Radar

Puedes ajustar la presentacion del ruido ocasionado por las condiciones de mar agitado. La configuracion de ruido
del mar afecta mas a la presentacion del ruido y los objetivos cercanos que a la del ruido y los objetivos lejanos. Una
configuracion elevada de ruido del mar reduce la presentacion del ruido ocasionado por las olas méas proximas, pero
también puede reducir o eliminar la presentacion de objetivos cercanos.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ruido del mar de un modo de radar se aplicaré o no a
otros modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

Selecciona Menii > Rechazo de ruido > Ruido del mar > Presintonias.

Selecciona una configuracion que refleje las condiciones actuales del mar: Picado, Medio o En calma.
Selecciona Menii > Rechazo de ruido > Ruido del mar.

AN O

Selecciona Arriba o Abajo para reducir o aumentar la presentacion del ruido del mar hasta que el resto de los
objetivos se presenten claramente visibles en la pantalla Radar.

Es posible que el ruido ocasionado por las condiciones del mar siga siendo visible.
Restablecimiento de la configuracién predeterminada de FTC
NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de FTC de un modo de radar se aplicara o no a otros
modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.
2. Selecciona el modo Puerto, Costero o Guardia.
3. Selecciona Ment > Rechazo de ruido > FTC > Desactivado.
Restablecimiento de la configuracién predeterminada de ruido de lluvia
NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ruido de Iluvia de un modo de radar se aplicard o no a
otros modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.
2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.
3. Selecciona Ment > Rechazo de ruido > Ruido de lluvia > Desactivado.
Ajuste de ruido de lluvia en la pantalla Radar

Puedes ajustar la presentacion del ruido ocasionado por la lluvia. Reducir la escala del radar puede minimizar también el
ruido de lluvia (pagina 54).

Configuracion | Descripcion

FTC Esta configuracion afecta a la presentacion de las masas de ruido difusas y de gran tamafio
ocasionadas por la lluvia a cualquier distancia.

Ruido de lluvia |Esta configuracién afecta mas a la presentacion del ruido de lluvia y los objetivos cercanos que a

la del ruido de lluvia y los objetivos lejanos. Una configuracion elevada de ruido de lluvia reduce la
presentacion del ruido ocasionado por la lluvia mas préxima, pero también puede reducir o eliminar la
presentacion de objetivos cercanos.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de ruido de Iluvia y FTC de un modo de radar se aplicara
0 no a otros modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.
2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.
3. Selecciona Menu > Rechazo de ruido > FTC.
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4. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Alta, Medio o Baja para reducir o aumentar la presentacion del ruido de lluvia si utilizas un radar
GMR 20, 21, 40, 41, 18, 18 HD, 24, 24 HD, 404 0 406. El resto de objetivos deberian permanecer claramente
visibles en la pantalla Radar.

+ Selecciona Arriba o Abajo para reducir o aumentar la presentacion del ruido de lluvia si utilizas un radar
GMR 604 xHD, 606 xHD, 1204 xHD o 1206 xHD. El resto de objetivos deberian permanecer claramente
visibles en la pantalla Radar. Si la configuracion de FTC es superior al 50%, considera la posibilidad de reducir
la escala del radar.

5. Selecciona Meni > Rechazo de ruido > Ruido de lluvia.

6. Selecciona Arriba o Abajo para reducir o aumentar la presentacion del ruido de lluvia cercano hasta que el resto de
los objetivos se presenten claramente visibles en la pantalla Radar.

Es posible que el ruido ocasionado por la lluvia siga siendo visible.
Ajuste de ruido de crosstalk en la pantalla Radar

Puedes reducir la presentacion del ruido ocasionado por la interferencia de otra fuente de radar proxima. El valor
predeterminado de la configuracion de crosstalk es Activado.

NOTA: dependiendo del radar que se utilice, la configuracion de crosstalk de un modo de radar se aplicard o no a otros
modos de radar y al Radar Superpuesto (pagina 63).

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Meni > Rechazo de ruido > Rechazo de Crosstalk > Activado.

Presentacion de la pantalla Radar

Numeros superpuestos en el radar

Los numeros superpuestos con campos de datos @ pueden aparecer en todos los modos de radar y permiten consultar
informacion rapidamente y en tiempo real. Las barras de datos configuradas para un modo de radar se presentaran en el
resto de los modos de radar. Las barras de datos configuradas para el Radar Superpuesto se presentaran unicamente en el
Radar Superpuesto y deben configurarse por separado.

Se pueden utilizar diversas superposiciones de datos de radar. Puedes seleccionar los campos de datos que deseas que se
muestren con cada superposicion de datos.

Cuando se muestran niimeros superpuestos en la pantalla del radar, el encuadre de navegacion @ se muestra durante la
navegacion. En cada superposicion, se puede mostrar u ocultar la cinta de compas @.

Inicio -Marlc—,arl Enjstandby/

4w

Posicién GPS
N 39'17.495'
W094'48.223'

Radar con superposicion de datos

Seleccion de una superposicion de datos
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.
3. Selecciona Ment > Configuracion de radar > Niimeros superpuestos.
4. Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.
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Configuracion de campos de datos en el radar

Puedes seleccionar el tipo de datos que se muestran en un campo.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar.

Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

Selecciona Menii > Configuracion de radar > Nimeros superpuestos.
Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.
Toca un campo de datos.

Selecciona una categoria de datos.

NS R =

Selecciona los datos que se van a visualizar.

Configuracion del encuadre de navegacion en la pantalla Radar

El encuadre de navegacion solo se muestra cuando la embarcacion esta navegando a un destino.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Ment > Configuracion de radar > Niimeros superpuestos.

4. Utiliza 0 para seleccionar una superposicion de datos.
5. Selecciona Encuadre de navegacion.
6. Selecciona Configuracion de encuadre de navegacion.
7. Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona Detalles de tramo de ruta > Activado para mostrar la velocidad de avance al waypoint (VMG) al
navegar por una ruta de mas de un tramo.

+ Selecciona Siguiente giro > Distancia para mostrar los datos del siguiente giro segiin la distancia.

+ Selecciona Siguiente giro > Hora para mostrar los datos del siguiente giro basados en el tiempo.

+ Selecciona Destino, y selecciona Distancia, Tiempo hasta destino o Llegada para indicar como aparecen los
datos del destino.

Visualizacion de la cinta de compas en la pantalla Radar

La cinta de compas aparece en una fila en la parte superior de la pantalla Radar. Esta barra de datos muestra el rumbo
actual y un indicador con el rumbo al trayecto deseado, que se presenta durante la navegacion.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar.

2. Selecciona el modo Crucero, Puerto, Costero o Guardia.

3. Selecciona Ment > Configuracion de radar > Niimeros superpuestos.

4. Selecciona Mostrar cinta de compas.

Configuracién de la pantalla Radar
Configuracion de la paleta de colores del radar
Puedes configurar la paleta de colores que se utiliza en todas las pantallas de radar. Esta configuracion no se aplica al
Radar Superpuesto.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracién de radar > Presentacion > Paleta de colores.
2. Selecciona Blanco, Negro o Azul.
Configuracion de la orientacion de la pantalla Radar
Puedes configurar la perspectiva de la pantalla Radar. La configuracion de la orientacion se aplica a todos los modos de
radar. Esta configuracion no se aplica al Radar Superpuesto.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracién de radar > Orientacién.
2. Realiza una de estas acciones:
+  Selecciona Norte arriba para poner rumbo norte en la parte superior del radar.

+  Selecciona Rumbo proa para que la parte superior del radar se establezca segun los datos de rumbo recibidos de
un sensor de rumbo o rumbo magnético. La linea de rumbo aparece en vertical en la pantalla.

+  Selecciona Rumbo arriba para establecer en el radar que la direccion de navegacion sea siempre hacia arriba.
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Desplazamiento del campo de vision de la pantalla Radar

Si lo deseas, puedes desplazar automaticamente tu ubicacion actual hacia la parte inferior de la pantalla cuando aumente
la velocidad de la embarcacion. Introduce la velocidad méxima para obtener los mejores resultados. Esta configuracion
se aplica a todos los modos de radar. Esta configuracion no se aplica al Radar Superpuesto.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracién de radar > Presentacion > Cuidado velocidad >
Activado.

2. Introduce la velocidad méaxima a la que tienes previsto navegar.

3. Selecciona Hecho.

Configuracion de la navegacion por radar

Visualizacion de la linea de rumbo en la pantalla Radar
Puedes mostrar una extension desde la proa de la embarcacion en la direccion de desplazamiento en la pantalla Radar.
Esta configuracion no se aplica al Radar Superpuesto.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracion de radar > Presentacion > Linea de rumbo > Mostrar.

Visualizacion y ocultacion de anillos de escala en la pantalla Radar
Los anillos de escala ayudan a visualizar las distancias en la pantalla Radar. Esta configuracion no se aplica al Radar
Superpuesto.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracion de radar > Presentacion > Anillos > Mostrar.

Visualizacion de lineas de navegacion en la pantalla Radar
Las lineas de navegacion indican el trayecto establecido utilizando Ruta hacia, Auto guia o Ir a. Esta configuracion no se
aplica al Radar Superpuesto.

En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracion de radar > Presentacion > Lineas de navegacion >
Mostrar.
Configuracion del escaner y la antena del radar
Configuracion de la velocidad de rotacion de la antena
NOTA: la velocidad de rotacion de la antena sélo puede configurarse en los radares GMR 18, 18 HD, 24, 24 HD, 404,
406, 604 xHD, 606 xHD, 1204 xHD o 1206 xHD.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracién de radar > Velocidad de rotacion.
2. Realiza una de estas acciones:
* Selecciona Velocidad normal.

+ Selecciona Alta velocidad para aumentar la velocidad a la que gira la antena, lo que aumenta también la
velocidad a la que se actualiza la pantalla.

Configuracion del tamaio de la antena del radar
Puedes indicar el tamafio de la antena del radar para optimizar la imagen del radar. Hasta que no especifiques el tamafio
de la antena, aparecera el mensaje “El radar necesita configuracion”.

NOTA: solo puedes configurar el tamario de la antena en los radares GMR 404, 406, 604 xHD, 606 xHD, 1204 xHD o
1206 xHD.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracién de radar > Tamaiio de antena.

2. Selecciona 4 pies o 6 pies.

Activacion y configuracion de una zona sin transmision del radar
Puedes indicar un area en la cual el escaner del radar no transmita sefiales.

NOTA: sélo puedes configurar una zona sin transmision del radar en los radares GMR 604 xHD, 606 xHD, 1204 xHD o
1206 xHD.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracién de radar > Ajustar zona sin transmision > Mover zona
sin transmision.

La zona sin transmision se presenta como un area sombreada en la pantalla Radar.

Selecciona Angulo 1.

Toca el cursor para ajustar el angulo sin transmision de estribor.

Selecciona Angulo 2.

RAE I N

Toca el cursor para ajustar el angulo sin transmision de babor.
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Variacién del frontal del barco
La variacion del frontal del barco compensa la ubicacion fisica del escaner del radar en la embarcacion, si éste no se
encuentra en linea con el eje proa/popa de la embarcacion.

Medicion de la variacion del frontal del barco potencial
1. Utilizando un compas magnético, toma un rumbo 6ptico de un punto estético situado dentro del alcance de vision.

2. Mide el rumbo en el radar.
3. Sila desviacion del rumbo es mayor de +/- 1°, configura la variacion del frontal del barco.
Configuracion de la variacion del frontal del barco

Antes de poder configurar la variacion del frontal del barco, debes medir la variacion del frontal del barco potencial (ver
procedimiento anterior).

La configuracion de la variacion frontal del barco de un modo de radar se aplica a todos los demas, asi como al Radar
Superpuesto.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Radar > Configuracion de radar > Frente del barco.

2. Mantén pulsado Arriba o Abajo para ajustar la variacion frontal del barco.

Presentacion de la pantalla del Radar Superpuesto

Visualizacion de Tracks en el Radar Superpuesto

Puedes configurar si los tracks de embarcaciones apareceran en el Radar Superpuesto.
En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Radar Superpuesto > Menii > Waypoints y tracks > Tracks >
Activado.

Seleccion del tipo de etiquetas de waypoint
Selecciona el tipo de etiquetas que se muestran con los waypoints en el Radar Superpuesto.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Radar Superpuesto > Menu > Waypoints y tracks > Pantalla de
waypoint.
2. Selecciona un waypoint.
3. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Etiqueta para identificar los waypoints mediante etiquetas.
+  Selecciona Comentario para utilizar comentarios como etiquetas para los waypoints.
+  Selecciona Simbolo para identificar los waypoints mediante simbolos.
Visualizacion de otras embarcaciones en el Radar Superpuesto

Para poder utilizar AIS es preciso contar con un dispositivo AIS externo y recibir sefiales activas de
transmisores/receptores de otras embarcaciones.

Puedes configurar la forma en que otras embarcaciones se presentan en el Radar Superpuesto. La configuracion de
escala de pantalla del Radar Superpuesto se aplica solo al Radar Superpuesto. Las configuraciones de detalles y de
rumbo proyectado del Radar Superpuesto se aplican a todos los modos de radar.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Radar Superpuesto > Meniu > Otras embarcaciones > Configuracion
de pantalla AIS.
2. Realiza una de estas acciones:

+ Selecciona Escala de pantalla AIS para indicar a qué distancia desde tu ubicacion apareceran las embarcaciones
AlS.

¢ Selecciona Detalles > Mostrar para mostrar detalles sobre embarcaciones con AlS activado.

+  Selecciona Rumbo proyectado para configurar el tiempo de rumbo proyectado de las embarcaciones con AIS
activado y selecciona Hecho.

+ Selecciona Rastros para mostrar los tracks de las embarcaciones AIS, y selecciona la longitud del track que
aparece cuando se utiliza el rastro.
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Configuracion de la pantalla de navegacion del Radar Superpuesto

Cambio de los detalles del zoom del mapa

Puedes ajustar la cantidad de detalle que se muestra en el mapa con los distintos niveles de zoom del Radar Superpuesto.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas > Radar Superpuesto > Menii > Configuracion > Configuracion de la
carta > Detalle.

2. Selecciona el nivel de detalle.

Visualizacion y configuracion de la linea de rumbo

La linea de rumbo es una linea dibujada en el mapa que se prolonga desde la proa del barco en la direccion de
desplazamiento. Puedes configurar la presentacion de la linea de rumbo en el Radar Superpuesto.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas > Radar Superpuesto > Menii > Configuracion > Configuracion de la
carta > Linea de rumbo.
2. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Distancia > Cambiar distancia y, a continuacion, introduce la distancia hasta el extremo de la linea
de rumbo.

¢ Selecciona Hora > Cambiar hora y, a continuacion, introduce la cantidad de tiempo necesario para alcanzar el
extremo de la linea de rumbo.

3. Selecciona Hecho.
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Sonda

Cuando estén conectados a un transductor, los siguientes modelos de la serie 700 se pueden utilizar como unidades
Fishfinder:

«  GPSMAP 720s

¢« GPSMAP 740s

« GPSMAP 750s

Vistas de la sonda

El plotter ofrece tres vistas diferentes de los datos de la sonda: una vista de pantalla completa, una vista de zoom
dividido y una vista de frecuencia dividida.

Vista de pantalla completa de la sonda

La vista de la sonda a pantalla completa muestra un grafico completo de las lecturas de sonda del transductor. La escala
del lado derecho de la pantalla muestra la profundidad de los objetos detectados mientras la pantalla se desplaza de
derecha a izquierda.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Pantalla completa.

@ Iniciol | Marcan
925

©

Vista de pantalla completa de la sonda

@ | Botones de ajuste de escala | ® Profundidad, velocidad en el agua y
voltaje de la unidad

® | Objetivo suspendido @ | Fondo

® | Escala ® | Velocidad y rumbo del GPS

@ | Frecuencia del transductor

Configuracion del nivel de zoom de la vista de pantalla completa
Puedes acercar una seccion de la vista de la sonda a pantalla completa.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Sonda > Pantalla completa > Meni > Zoom.
2. Realiza una de estas acciones:
* Selecciona Zoom automatico 2x para aplicar dos aumentos a los datos de la sonda.
* Selecciona Zoom automatico 4x para aplicar cuatro aumentos a los datos de la sonda.

+  Selecciona Zoom manual para configurar la escala de profundidad del area ampliada manualmente. Selecciona
Vista arriba o Vista abajo para configurar la escala de profundidad del area ampliada; selecciona Acercar o
Alejar para aumentar o reducir los aumentos del drea ampliada y, a continuacion, selecciona Hecho.

+  Selecciona Bloqueo de fondo para ampliar los datos de sonda del fondo y selecciona Arriba o Abajo para
configurar la escala de profundidad del area ampliada; a continuacion, selecciona Hecho.
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Vista de zoom dividido de la sonda
La vista de zoom dividido de la sonda muestra un grafico completo de las lecturas de la sonda y una porcion ampliada
de ese mismo grafico en la misma pantalla.

En

la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Zoom dividido.

Iniciol | IMarcany = ot

41200 kHz

Vista de zoom dividido de la sonda

@® | Profundidad, velocidad en el agua y ® Escala de profundidad
voltaje de la unidad aumentada

® | Velocidad y rumbo del GPS @ | Ventana de zoom

® | Escala ® | Ventana de zoom

@ | Frecuencia del transductor

Vista de frecuencia dividida de la sonda
En la vista de frecuencia dividida de la sonda, el lado izquierdo de la pantalla muestra un grafico completo de los datos

de la frecuencia de 200 kHz de la sonda y el lado derecho muestra un grafico completo de los datos de la frecuencia de
50 kHz de la sonda.

NOTA: la vista de frecuencia dividida de la sonda precisa el uso de un transductor de frecuencia dual.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Frecuencia dividida.

Iniciol | I Marcan

Vista de frecuencia dividida de la sonda

Cambio de una vista de sonda a otra diferente

L.

2.
3.
4
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En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.
Selecciona una vista de la sonda.
Selecciona Menua > Cambiar sonda.
Selecciona una vista de sonda diferente.
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Registro de profundidad

Si utilizas un transductor con funcion de profundidad o recibes informacion de la profundidad del agua mediante
NMEA 0183 o NMEA 2000, el registro de profundidad conserva un registro grafico de las lecturas de profundidad a lo
largo del tiempo. La profundidad aparece en la esquina superior izquierda de la pantalla. El grafico se desplaza hacia la
izquierda conforme se recibe informacion.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Registro de profundidad.

Configuracién de la escala y el tiempo del registro de profundidad

Puedes indicar la cantidad de tiempo y la escala de profundidades que se presentan en el registro de profundidad.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Sonda > Registro de profundidad.

2. Selecciona Menu.

3. Realiza una de estas acciones:

*  Selecciona Duracion para configurar la escala de tiempo transcurrido ®. La configuracion predeterminada es
10 minutos. Aumentar la escala de tiempo transcurrido permite visualizar las variaciones de la profundidad a lo
largo de un periodo de tiempo mas prolongado. Reducir la escala de tiempo transcurrido permite visualizar con
mas detalle un periodo mas reducido de tiempo.

+  Selecciona Escala para configurar la escala de profundidad @. Aumentar la escala de profundidad permite
visualizar variaciones mas amplias de la profundidad. Reducir la escala de profundidad permite visualizar la
variacion con més detalle. La profundidad actual se muestra en la esquina superior izquierda ®.

¢ Selecciona Restablecer para recalcular la escala de profundidad automatica. Restablecer solo aparece cuando la
configuracion de la escala de profundidad es Automatico.

Iniciol " IMarcan¥

54,6
1L

I ]

JWL‘L .LV.L‘L‘L‘m‘hkll]n‘l]n‘illll]i‘

0

6 4 2
Registro de profundidad

N
10min 8

Registro de temperatura del transductor

Si utilizas un transductor con funcion de temperatura o recibes la temperatura del agua mediante NMEA 0183 o
NMEA 2000, la pantalla Registro de temperatura conserva un registro grafico de las lecturas de temperatura a lo largo
del tiempo. La temperatura y la profundidad actuales se muestran en la esquina superior izquierda de la pantalla. La
temperatura aparece en la parte derecha y el tiempo transcurrido en la parte inferior. El grafico se desplaza hacia la
izquierda conforme se recibe informacion.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Registro de temperatura.

Configuracion de la escala y el tiempo del registro de temperatura
Puedes indicar la cantidad de tiempo y la escala de temperaturas que se presentan en el registro de temperatura del
transductor.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Sonda > Registro de temperatura.
2. Selecciona Menii.
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3.

Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Duracién para configurar la escala de tiempo transcurrido @. La configuracion predeterminada es
10 minutos. Aumentar la escala de tiempo transcurrido permite visualizar las variaciones de la temperatura a lo
largo de un periodo de tiempo mas prolongado. Reducir la escala de tiempo transcurrido permite visualizar con
mas detalle un periodo mas reducido de tiempo.

+  Selecciona Escala para configurar la escala de temperaturas @. La configuracion predeterminada es de 4 grados.
Aumentar la escala de temperaturas permite visualizar variaciones mas amplias de la temperatura. Reducir la
escala de temperaturas permite visualizar la variacion con mas detalle.

+ Selecciona Restablecer para recalcular la escala de profundidad automatica. Restablecer solo aparece cuando la
configuracion de la escala es Automatico.

Iniciol | Marcar¥

7 ®

ON4 |
\\ Omin 8 @\ 2 2 15t

Registro de temperatura del transductor

Waypoints en la pantalla de sonda
Pausa de la pantalla de sonda

1.
2.
3.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.
Selecciona una vista de la sonda.
Selecciona Menu1 > Pausa de sonda.

Creacion de un waypoint en la pantalla de sonda

1.

5.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.

2. Selecciona una vista de la sonda.
3.
4. Toca y arrastra el punto de interseccion de la linea batimétrica y la linea de distancia para establecer la ubicacion del

Selecciona Menu1 > Pausa de sonda.

waypoint.
Selecciona Crear waypoint.

Presentacion de la pantalla de sonda
Puedes definir y ajustar la configuracion de todas las vistas de la sonda.

Configuracion de la velocidad de barrido de la pantalla de sonda
Puedes ajustar la velocidad a la que se desplaza la pantalla de la sonda de derecha a izquierda.

1.
2.

74

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracion de sonda > Velocidad de barrido.
Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona Ultrascroll™, Répido, Medio o Lento para ajustar la velocidad de barrido manualmente.

+  Selecciona Automatico para que la velocidad de barrido se ajuste automaticamente a la velocidad en el agua del
barco, si utilizas un sensor de velocidad en el agua o un transductor de corredera.
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Visualizacion del ruido de superficie
Puedes configurar si se presentaran los datos cercanos a la superficie del agua de la sonda. Oculta el ruido de la
superficie para reducir la saturacion.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracién de sonda > Ruido de superficie > Mostrar.

Visualizacion y configuracion de una linea batimétrica

Puedes configurar si se presentard una linea batimétrica de referencia rapida.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracion de sonda > Linea batimétrica > Mostrar.
2. Tocay arrastra la linea de referencia para establecer la profundidad de la linea.

Visualizacion del A-Scope

EI A-Scope es un indicador de destellos verticales que aparece en el lado derecho de la pantalla y que muestra de forma
instantanea la distancia a los objetivos mediante una escala.

En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracion de sonda > A-Scope > Activado.

Configuracién de Avance de imagenes

La opcion de avance de imagenes hace posible que la imagen de la sonda avance mas rapido, dibujando mas de una
columna de datos en pantalla por cada columna de datos de sonda recibida. Esto resulta especialmente 1til cuando se
utiliza la sonda en aguas profundas, porque la sefial tarda mas tiempo en alcanzar el fondo y volver al transductor.

La configuracion 1/1 dibuja una columna de informacion en pantalla por cada retorno de sonda. La configuracion 2/1
dibuja dos columnas de informacion en pantalla por cada retorno de sonda, 4/1, cuatro y 8/1, ocho.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracién de sonda > Avance de imagenes.

2. Selecciona un ajuste para la opcion de avance de imagenes.

Visualizacion de numeros superpuestos

Debes contar con un sensor de velocidad en el agua o con un transductor de corredera para mostrar la informacion de la

velocidad en el agua. Debes contar con un sensor de temperatura del agua o un transductor con funcion de temperatura
para mostrar informacion de la temperatura del agua.

Puedes establecer que la informacion de la temperatura del agua, el voltaje de la unidad, la velocidad en el agua (si el
transductor lo permite) y la navegacion se muestren automaticamente en las pantallas de la sonda. En la informacion de
la navegacion siempre se incluye la velocidad GPS y el rumbo del GPS, ademas de la informacion de rumbo y de desvio
de trayecto durante la navegacion.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracion de sonda > Niimeros superpuestos.
2. Realiza una de estas acciones:

*  Selecciona Profundidad > Mostrar.

*  Selecciona Temperatura del agua > Automatico.

¢ Selecciona Velocidad en el agua > Automatico.

+ Selecciona Voltaje de la unidad > Mostrar.

¢ Selecciona Navegacion > Automatico.

Si seleccionas Automatico y la informacion esta disponible, los datos se mostraran en la pantalla de sonda.
Configuracion de la presentacion de los objetivos suspendidos
Puedes establecer el modo en que la sonda interpreta los objetivos suspendidos.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracién de sonda > Presentacién > Simbolos de peces.
2. Realiza una de estas acciones:

+  Selecciona E para mostrar los objetivos suspendidos como simbolos con informacion de fondo de la sonda.

* Selecciona para mostrar los objetivos suspendidos como simbolos con informacion de fondo de la sonda e
informacion de profundidad de los objetivos.

+  Selecciona u para mostrar los objetivos suspendidos como simbolos.

*+  Selecciona para mostrar los objetivos suspendidos como simbolos con informacion de profundidad del
objetivo.
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Visualizacion y configuracion de Whiteline

Puedes resaltar la sefial mas intensa del fondo para ayudar a identificar la dureza de los objetivos.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda > Configuracion de sonda > Whiteline.

2. Realiza una de estas acciones:

* Selecciona Alto para activar la configuracion mas sensible de Whiteline. Se resaltan en blanco muchas de las
seflales intensas.

+ Selecciona Medio para activar Whiteline resaltando en blanco muchas sefiales intensas.
+ Selecciona Bajo para activar la configuracion menos sensible de whiteline. Solamente se resaltan en blanco las
sefiales mas intensas.
Configuracioén de la paleta de colores
1. En la pantalla Inicio, seleccione Sonda > Configuracion de sonda.
2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Paleta de colores > Azul.
¢ Selecciona Paleta de colores > Blanco.
Ajuste de la ganancia de la pantalla de sonda
Puedes controlar la sensibilidad del receptor de la sonda. Para obtener datos més detallados, aumenta la ganancia. Si la
pantalla se muestra saturada, disminuye la ganancia.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.
2. Selecciona una vista de la sonda.
3. Selecciona Meni > Ganancia.
4. Realiza una de estas acciones:
*  Selecciona Automatico para que el plotter ajuste la ganancia automaticamente.
*  Selecciona Arriba o Abajo para aumentar o reducir la ganancia manualmente.
5. Selecciona Hecho.
Ajuste del rechazo de ruido en la pantalla de sonda

La configuracion del rechazo de ruido solo aparece si se ha incrementado o reducido manualmente la configuracion de la
ganancia (pagina 76).

Puedes incrementar el rechazo de ruido para minimizar la presentacion de las sefiales débiles de la sonda.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.

2. Selecciona una vista de la sonda.

3. Selecciona Menu > Rechazo de ruido.

4. Selecciona Arriba o Abajo.

Seleccion de frecuencias

Puedes indicar las frecuencias que se presentaran en la pantalla de sonda cuando utilices un transductor de frecuencia
dual. Puedes mostrar datos de una sefial de sonda de 200 kHz, datos de una sefial de sonda de 50 kHz o datos de ambas
sefiales simultaneamente.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.

2. Selecciona una vista de la sonda.

3. Selecciona Menu > Frecuencia.

4. Realiza una de estas acciones:

¢ Selecciona 200 kHz para mostrar datos de una sefial de sonda de 200 kHz. Esta configuracion resulta til para
aguas de interior, menos profundas.

¢ Selecciona 50 kHz para mostrar datos de una sefal de sonda de 50 kHz. Esta configuracion resulta util
principalmente en aguas mas profundas.

¢ Selecciona Dual para mostrar datos tanto de 200 kHz como de 50 kHz en una pantalla dividida.
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Ajuste de la escala de profundidad

Puedes configurar la escala de profundidad que aparece en la parte derecha de la pantalla.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Sonda.

2. Selecciona una vista de la sonda.

3. Selecciona Meni > Escala.

4. Realiza una de estas acciones:
*  Selecciona Automatico para que el plotter ajuste la escala de profundidad automaticamente.
* Selecciona Arriba o Abajo para aumentar o reducir la escala de profundidad manualmente.

5. Selecciona Hecho.

NOTA: desde la pantalla de sonda, pulsa 0 - para ajustar manualmente la escala de
profundidad.

Alarmas de sonda
Configuracion de las alarmas de aguas poco profundas y de aguas profundas
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Sonda.

2. Selecciona Aguas poco profundas > Activado para configurar una alarma que suene cuando la
profundidad sea inferior al valor especificado.

3. Introduce la profundidad a la que se disparara la alarma de aguas poco profundas.
4. Selecciona Hecho.

5. Selecciona Aguas profundas > Activado para configurar una alarma que suene cuando la profundidad
sea superior al valor especificado.

6. Introduce la profundidad a la que se disparara la alarma de aguas profundas.
7. Selecciona Hecho.
Configuracion de la alarma de temperatura del agua
Puedes configurar una alarma que suene cuando el transductor indique que la temperatura esta 2 °F (1,1 °C)
por encima o por debajo de la temperatura especificada.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Sonda > Temperatura del agua > Activado.
2. Introduce una temperatura del agua.
3. Selecciona Hecho.
Configuracion de la alarma de pesca
Puedes configurar una alarma que suene cuando el plotter detecte un objetivo suspendido con el simbolo
especificado.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Alarmas > Sonda > Pesca.
2. Realiza una de estas acciones:
* Selecciona (G SEg) para que suene una alarma para todos los tamafios de peces.
* Selecciona (SR para que suene una alarma solo para peces de tamafio mediano y grande.
¢ Selecciona (ST para que suene una alarma sélo para peces de tamafio grande.
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Configuracion del transductor

Configuracion del ajuste de quilla

El ajuste de quilla permite ajustar la variacion de la lectura de superficie de la profundidad de la quilla, lo que hace
posible medir la profundidad desde la parte inferior de la quilla, en lugar de desde la ubicacion del transductor. Escribe
un niimero positivo para el ajuste de la quilla. Puedes escribir un nimero negativo para compensar la lectura en el caso
de embarcaciones grandes que puedan tener un calado de varios pies.

1.

Realiza una de estas acciones, basandote en la ubicacion del transductor:

*  Siel transductor estd instalado en la linea de flotacion @, mide la distancia entre la ubicacion del transductor y la
quilla de la embarcacion. Introduce ese valor en el paso 3 como un valor positivo.

*  Siel transductor estd instalado en la parte inferior de la quilla®, mide la distancia desde el transductor a la linea
de flotacion. Introduce ese valor en el paso 3 como un valor negativo.

Ajuste de quilla

2. Desde la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Mi barco > Ajuste de quilla.

3.

4.

Introduce la distancia medida en el paso 1. Asegurate de introducir un valor positivo o negativo, como corresponda a
la ubicacion del transductor.

Selecciona Hecho.

Configuracién de la variacién de temperatura del agua
Debes disponer de un sensor de temperatura del agua o un transductor con funcion de temperatura NMEA 0183 para
medir la temperatura del agua.

La variacion de temperatura compensa la lectura de la temperatura obtenida mediante un sensor de temperatura.

1.

78

Mide la temperatura del agua con el sensor de temperatura o un transductor con funcion de temperatura conectado al
plotter.

Mide la temperatura del agua con otro sensor de temperatura o un termometro que sepas que Son precisos.

Resta el valor de la temperatura del agua obtenido en el paso 1 al valor de la temperatura del agua obtenido en el
paso 2.

El valor resultante es la variacion de temperatura. Introduce este valor en el paso 5 como un valor positivo si el
valor de la temperatura del agua obtenido con el sensor conectado al plotter es inferior a la temperatura real del
agua. Introduce este valor en el paso 5 como un valor negativo si el valor de la temperatura del agua obtenido con el
sensor conectado al plotter es superior a la temperatura real del agua.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Mi barco > Variacion de temperatura.
Introduce la variacion de temperatura calculada en el paso 3.
Selecciona Hecho.
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DSC (Digital Selective Calling; llamada selectiva digital)

Funciones de radio VHF y plotter
La siguiente tabla recoge las funciones disponibles cuando conectas el plotter a una radio VHF a través de una red

NMEA 0183 o una red NMEA 2000.

Funciones

Radio NMEA
0183 VHF

Radio NMEA
2000 VHF

Radio NMEA
0183 VHF de
Garmin

Radio NMEA
2000 VHF de
Garmin

El plotter puede transferir tu posicién GPS a
la radio. Si la radio lo admite, la posicién GPS
se transmite con las llamadas DSC.

X

X

X

X

El plotter puede recibir llamadas de
emergencia DSC e informacién de posicion
de la radio (pagina 80).

El plotter puede rastrear las posiciones
de las embarcaciones que envian informes de
posicion (pagina 81).

El plotter permite configurar y enviar
rapidamente detalles de las llamadas
individuales de rutina a la radio VHF de
Garmin (pagina 83).

Cuando se inicia una llamada de emergencia
de hombre al agua desde la radio, el plotter
muestra la pantalla de hombre al agua e
indica que navegues hacia el punto de la
emergencia de hombre al agua (pagina 80).

Cuando se inicia una llamada de emergencia
de hombre al agua desde el plotter, la radio
muestra la pagina de llamada de emergencia
para iniciar una llamada de emergencia de
hombre al agua (pagina 80).

Activacion de DSC

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Otras embarcaciones > DSC > Activado.

Acerca de la lista DSC

La lista DSC es un registro de las llamadas DSC mas recientes, asi como de otros contactos DSC que se hayan
introducido. La lista DSC puede contener como maximo 100 registros. La lista DSC muestra la llamada més reciente
realizada desde una embarcacion. Si se recibe una segunda llamada de la misma embarcacion, ésta sustituye a la primera

en la lista de llamadas.

Visualizacién de la lista de llamadas DSC
El plotter debe estar conectado a una radio VHF compatible con DSC para poder visualizar la lista DSC.

En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Otras embarcaciones > Lista DSC.
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Anadir un contacto DSC
Es posible afiadir una embarcacion a la lista DSC. Puedes realizar llamadas desde el plotter a un contacto DSC
(pagina 83).

. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Otras embarcaciones > Lista DSC > Aifiadir contacto.

. Introduce el Maritime Mobile Service Identity (Identidad de servicio movil marino, MMSI) de la embarcacion.

1

2

3. Selecciona Hecho.

4. Introduce el nombre de la embarcacion.
5

. Selecciona Hecho.

Llamadas de emergencia entrantes

Si el plotter de Garmin y la radio VHF estan conectados a través de una red NMEA 0183 o NMEA 2000, el plotter te
avisa cuando la radio VHF recibe una llamada de emergencia DSC. Si la [lamada incluye informacion sobre la posicion,
esa informacion estara también disponible y se registrara con la llamada.

El simbolo [ indica una llamada de emergencia en la lista DSC y marca la posicion de una embarcacion en la carta de
navegacion en el momento de enviar la llamada.

Visualizacion de un informe de llamada de emergencia DSC
Consulta “Visualizacion de un informe de posicion” (pagina 81).

Llamada a una embarcacion en situacion de emergencia
Consulta “Realizacion de una llamada individual de rutina” (pagina 83).

Navegacién a una embarcacion en situacion de emergencia
El simbolo [ indica una llamada de emergencia en la lista DSC y marca la posicion de la embarcacion en la carta de
navegacion en el momento de enviar la llamada.

Consulta “Navegacion a una embarcacion rastreada” (pagina 81).

Creacion de un waypoint en la posicion de una embarcacion en situacion de emergencia
Consulta “Creacion de un waypoint en la posicion de una embarcacion rastreada” (pagina 81).

Edicién de informacién en un informe de llamada DSC
Consulta “Edicion de informacion de un informe de posicion” (pagina 81).

Eliminacién de un informe de llamada DSC
Consulta “Eliminacion de un informe de posicion” (pagina 81).

Llamadas de emergencia de hombre al agua iniciadas desde una radio VHF
Cuando el plotter de Garmin se conecta a una radio compatible con NMEA 2000 y se inicia una llamada de emergencia
DSC de hombre al agua desde la radio, el plotter de Garmin muestra la pantalla de hombre al agua e indica que
navegues hacia el punto de la emergencia de hombre al agua. Si tienes un sistema de piloto automatico de Garmin
conectado a la red, el plotter te indicara que inicies un giro a babor o estribor hacia el punto de la emergencia de hombre
al agua.

Si cancelas la llamada de emergencia de hombre al agua en la radio, dejara de mostrarse la pantalla del plotter en la que
se indica que navegues hacia la ubicacion de hombre al agua.

Llamadas de emergencia de hombre al agua iniciadas desde el plotter

Cuando el plotter de Garmin esta conectado a una radio de Garmin compatible con NMEA 2000 y activas la navegacion
hacia una ubicacion de hombre al agua, la radio muestra la pagina de llamada de emergencia para poder iniciar
rapidamente una llamada de emergencia de hombre al agua.

En la radio, mantén pulsado el boton EMERGENCIA (DISTRESS) durante al menos tres segundos para enviar la
llamada de emergencia.

Para obtener informacion sobre las llamadas de emergencia, consulta el manual del usuario de la radio VHF de Garmin.
Es posible marcar un MOB y navegar hacia ¢l (pagina 27).
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Rastreo de posicién

Cuando el plotter de Garmin se conecta a una radio VHF a través de una red NMEA 0183, puedes rastrear
embarcaciones que envian informes de posicion. Esta funcion también estd disponible en NMEA 2000, siempre que la
embarcacion envie los datos PGN correctos (PGN 129808; Informacion llamada DSC).

Todas las llamadas de informe de posicion recibidas se registran en la lista DSC (pagina 79).

Visualizacion de un informe de posicién
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Otras embarcaciones > Lista DSC.

1.

2. Selecciona una llamada de informe de posicion.

3. Selecciona 0 para alternar entre los detalles del informe de posicion y una carta de navegacion que
muestra la ubicacion.

Llamada a una embarcacion rastreada
Consulta “Realizacion de una llamada individual de rutina” (pagina §83).

Navegacion a una embarcacion rastreada
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Otras embarcaciones > Lista DSC.

1.
2.
3.
4.

Selecciona una llamada de informe de posicion.

Selecciona Navegar hacia.

Selecciona Ir a o Ruta hacia (pagina 25).

Creacion de un waypoint en la posicion de una embarcacion rastreada
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Otras embarcaciones > Lista DSC.

1.

2. Selecciona una llamada de informe de posicion.

3. Selecciona Crear waypoint.

Edicion de informacion de un informe de posicion

1

2
3.
4. Realiza una de estas acciones:

. En la pantalla Inicio, selecciona Informacién > Otras embarcaciones > Lista DSC.
. Selecciona una llamada de informe de posicion.

Selecciona Editar.

Selecciona Nombre. Introduce el nombre de la embarcacion. Selecciona Hecho.
Selecciona Simbolo. Selecciona un nuevo simbolo. Selecciona Hecho.
Selecciona Comentario. Introduce el comentario. Selecciona Hecho.

Selecciona Rastro > Mostrar para mostrar la linea del rastro de una embarcacion, si la radio esta rastreando la
posicion de la embarcacion.

Selecciona Linea del rastro. Selecciona un color para la linea del rastro.

Eliminacién de una llamada de informe de posicion
En la pantalla Inicio, selecciona Informacion > Otras embarcaciones > Lista DSC.

1.

2. Selecciona una llamada de informe de posicion.

3. Selecciona Suprimir informe.
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Rastros de embarcaciones en la carta de navegacion

Es posible ver rastros de todas las embarcaciones rastreadas en las vistas de carta de navegacion, carta de pesca y
Mariner’s Eye 3D. De forma predeterminada, aparece un punto negro @ por cada posicion comunicada previamente de
una embarcacion rastreada, y un simbolo con una bandera azul @ que indica la ultima posicion comunicada. También
aparece una linea negra® que indica la trayectoria de la embarcacion.

Es necesario habilitar Rastros DSC para poder ver los rastros de las embarcaciones rastreadas (pagina 82).

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible (inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.
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Rastro de embarcacwn en la carta de navegacion

Visualizacion y ajuste de la duracion de los rastros de todas las embarcaciones rastreadas

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible iinicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacién, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Selecciona Ment > Otras embarcaciones > Rastros DSC.

4. Selecciona el nimero de horas durante las que se mostraran las embarcaciones rastreadas en la carta o carta 3D.

Por ejemplo, si seleccionas 4 horas, se mostraran todos los puntos de rastro de las embarcaciones rastreadas con una
antigiiedad inferior a cuatro horas.

Visualizacién de la linea del rastro de una embarcacion rastreada
Es posible mostrar la linea del rastro de una embarcacion rastreada determinada.

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible (inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.

La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Cartas.

2. Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

3. Selecciona Meni > Otras embarcaciones > Lista DSC.
4. Selecciona una embarcacion.
5. Selecciona Editar > Rastro > Mostrar.
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Cambio de la presentacion de una linea del rastro
Es posible cambiar la presentacion de una linea del rastro de una embarcacion rastreada determinada.

NOTA: la vista de carta Mariner’s Eye 3D esta disponible (inicamente si utilizas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision.
La carta de pesca esta disponible si usas una tarjeta SD BlueChart g2 Vision o una tarjeta SD BlueChart g2, o si tu mapa
incorporado es compatible con las cartas de pesca.

En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.

Selecciona Carta de navegacion, Carta de pesca, Perspective 3D o Mariner’s Eye 3D.

Selecciona Menii > Otras embarcaciones > Lista DSC.

Selecciona una embarcacion.

Selecciona Revisar > Editar > Linea del rastro.

AN O

Selecciona un color para la linea del rastro.

Llamada individual de rutina

Cuando se conecta el plotter de Garmin a una radio VHF de Garmin compatible con NMEA 2000, puedes usar la
interfaz del plotter para configurar una llamada individual de rutina. Al configurar una llamada individual de rutina
desde el plotter, puedes seleccionar el canal DSC por el que deseas establecer la comunicacion (pagina 83). La radio
transmitira esta solicitud con tu llamada.

Seleccién de un canal DSC
NOTA: la seleccion de un canal DSC esta limitada a los canales disponibles en todas las bandas de frecuencia: 6, 8, 9,
10,13, 15, 16, 17, 67, 68, 69, 71, 72, 73 6 77. El canal predeterminado es 72. Si seleccionas un canal diferente, el plotter
lo usara para las llamadas que se realicen a partir de ese momento hasta que realices una llamada utilizando un canal
diferente.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Otras embarcaciones > Lista DSC.
2. Selecciona la embarcacion o estacion a la que deseas llamar.
3. Selecciona Llamada con radio > Canal.
4. Selecciona un canal.
Realizacion de una llamada individual de rutina
NOTA: cuando se inicia una llamada desde el plotter, si no se ha programado la radio con un nimero MMS]I, la radio no
recibira la informacion de la llamada.
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Informacién > Otras embarcaciones > Lista DSC.
2. Selecciona la embarcacion o estacion a la que deseas llamar.
3. Selecciona Llamada con radio > Enviar.
El plotter envia informacion sobre la llamada a la radio.
4. Enlaradio VHF Garmin, selecciona Llamar.

Realizacion de una llamada individual de rutina a un objetivo AIS
Cuando se conecta el plotter de Garmin a una radio VHF de Garmin compatible con NMEA 2000, puedes usar la
interfaz del plotter para configurar una llamada individual de rutina a un objetivo AIS. Antes de iniciar la llamada,
puedes seleccionar un canal DSC diferente al predeterminado, el canal 72 (pagina 83).
1. En la pantalla Inicio, selecciona Cartas.
2. Selecciona una carta o una vista de carta 3D.
3. Toca un objetivo AIS A
4. Selecciona Embarcacién AIS > Llamada con radio > Enviar.
El plotter envia informacion sobre la llamada a la radio.
5. Enlaradio VHF Garmin, selecciona Llamar.
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Especificaciones
Especificaciones fisicas
Especificacion |Medida
Tamafio An. x Al x Pr.: 8 23, x 5 9/3 x 3 /g in (226 x 142 x 80 mm)
Peso 2,481b (1,125 kg)
Pantalla An. x AlL: 6 x 3193 in (152 x 91 mm)
Carcasa Aleacion de plastico y aluminio totalmente sellada y de alta resistencia a los impactos, resistente al
agua conforme a las normas IEC 60529 IPX-7
Rango de De 5°F a 131 °F (de -15 °C a 55 °C)
temperaturas
Distancia de 32in (813 mm)
seguridad del
compas
Rendimiento de GPS
Especificacion | Parametro Medida
Receptor Receptor de 12 canales paralelos compatible con WAAS y alta sensibilidad
Tiempo de En caliente Aproximadamente 1 segundo (El dispositivo se encuentra en la Ultima ubicacién
recepcion donde se adquirieron satélites o cerca de ella).
En frio Aproximadamente 38 segundos (El dispositivo se ha desplazado 500 mi [800 km]
desde que se apago).
Readquisicion | < 1 segundo
Frecuencia de 1/segundo, continuada
actualizacion
Precision GPS <33 ft (10 m) 95% tipica
DGPS 10-16 ft (3-5 m) 95% tipica (precision WAAS/EGNOS)
Velocidad 0,05 m/s en estado estable
Alimentacion
Especificacion Medida
Fuente 10-32V de CC
Uso 8,56 W max. a 13,8 V de CC
Fusible 3A
Numero de equivalencia de carga (LEN) 2
NMEA 2000
Corriente NMEA 2000 100 mA méaximo

Calibracion de la pantalla tactil

Normalmente no es necesario calibrar la pantalla tactil del plotter serie GPSMAP 700. Sin embargo, si te parece que los
botones no responden como deberian, sigue el procedimiento que se describe a continuacion para calibrar la pantalla.

1. Con el plotter apagado, pulsa ().

Aparecera la pantalla de aviso.

2. Toca cualquier punto de la porcion negra de la pantalla durante al menos 15 segundos, hasta que aparezca la pantalla

de calibracion.

3. Sigue las instrucciones en pantalla hasta que aparezca el mensaje “Calibracion finalizada”.

4. Toca Aceptar.
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Capturas de pantalla

Puedes obtener una captura de pantalla en formato de mapa de bits (BMP) de cualquier pantalla del plotter y transferirla
a un ordenador.

Realizacion de capturas de pantalla
1. Inserta una tarjeta de memoria en la ranura para tarjeta SD correspondiente de la parte frontal del plotter.

2. Selecciona Configurar > Sistema > Tono/Pantalla > Captura de pantalla > Activado.
3. Veala pantalla que desees capturar.
4. Pulsa INICIO como minimo durante seis segundos.
Aparecera la ventana de captura de pantalla realizada.
5. Selecciona Aceptar.

Copia de capturas de pantalla a un ordenador
1. Extrae la tarjeta de memoria del plotter e introdiicela en un lector de tarjetas SD que esté conectado al ordenador.

2. Encel Explorador de Windows, abre la carpeta Garmin\scrn de la tarjeta de memoria.
3. Copia el archivo con la extension .BMP de la tarjeta y pégalo en cualquier ubicacion del ordenador.

Visualizacion de las ubicaciones de satélites GPS
Puedes ver la posicion relativa de los satélites GPS en el cielo.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > GPS > Vision del cielo.

Uso de WAAS/EGNOS

WAAS (en Norteamérica) o EGNOS (en Europa) pueden ofrecer informacion de posicion GPS més precisa. No
obstante, al utilizar WAAS o EGNOS, el dispositivo tarda méas en detectar los satélites.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > WAAS/EGNOS > Activado.

Informacidn del sistema

Visualizacion de la informacion del sistema
Consulta “Visualizacion de la informacion del sistema” (pagina 3).

Visualizacion del registro de eventos
El registro de eventos muestra una lista de los eventos del sistema.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Informacion del sistema > Registro de eventos.

Almacenamiento de informacion del sistema en una tarjeta de memoria

Es posible guardar informacion del sistema en una tarjeta de memoria en caso de que surja algiin problema. Es posible
que un representante del departamento de asistencia de Garmin te pida que utilices esta informacion para recuperar datos
sobre la red.

1. Introduce una tarjeta de memoria en la ranura para tarjeta SD correspondiente del plotter.

2. Selecciona Configurar > Sistema > Informacion del sistema > Dispositivos Garmin > Guardar en tarjeta.

3. Extrae la tarjeta de memoria.
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Restablecimiento de la configuracion de fabrica original del plotter

NOTA: este procedimiento borrard toda la informacion de configuracion que hayas introducido.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Sistema > Informacion del sistema > Configuracion de fabrica.
2. Selecciona Si.

NMEA 0183 y NMEA 2000

Los plotters serie GPSMAP 700 pueden aceptar datos de dispositivos compatibles con NMEA 0183 y algunos
dispositivos NMEA 2000 conectados a una red NMEA 2000 existente de la embarcacion.

NMEA 0183

El cable de datos NMEA 0183 incluido con los plotters serie GPSMAP 700 admite el estandar NMEA 0183, que se
utiliza para conectar por cable varios dispositivos compatibles con NMEA 0183, como radios VHF, instrumentos
NMEA, pilotos automaticos, sensores de viento y sensores de rumbo.

Para conectar por cable un plotter serie GPSMAP 700 a dispositivos compatibles con NMEA 0183 opcionales, consulta
Instrucciones de instalacion de la serie GPSMAP 700.

Sentencias NMEA 0183 aprobadas
GPAPB, GPBOD, GPBWC, GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV, GPRMB, GPRMC, GPRTE, GPVTG, GPWPL,
GPXTE y sentencias de propiedad de Garmin: PGRME, PGRMM y PGRMZ.

Este plotter también incluye compatibilidad con la sentencia WPL, DSC y la entrada NMEA 0183 de sonda con
compatibilidad con las sentencias DPT (profundidad) o DBT, MTW (temperatura del agua) y VHW (temperatura del
agua, velocidad y rumbo).

Configuracion de sentencias de salida NMEA 0183
Puedes configurar como debe visualizar el plotter las sentencias de salida NMEA 0183.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMIEA 0183.
2. Selecciona una configuracion: Ruta, Sistema, Garmin o Sonda.
3. Selecciona una o0 mas sentencias de salida NMEA 0183.
4. Repite los pasos 2 y 3 para configurar parametros adicionales.
Configuracion del formato de comunicacion de cada puerto NMEA 0183
Puedes configurar el formato de entrada/salida de cada puerto para la conexion del plotter con dispositivos NMEA
externos, un ordenador u otros dispositivos de Garmin.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 0183.
2. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Puerto serie 1.
+  Selecciona Puerto serie 2.
3. Selecciona un formato de entrada/salida:

¢ Selecciona Transferencia de datos de Garmin para admitir la entrada o salida de datos propios de Garmin y
establecer una interfaz con el software de Garmin.

+  Selecciona NMEA Std. para admitir la entrada o salida de datos NMEA 0183 estandar, DSC y la compatibilidad
de la entrada de sonda NMEA para las sentencias DPT, MTW y VHW.

* Selecciona Alta velocidad NMEA para admitir la entrada o salida de datos 0183 estandar para la mayoria de los
receptores AlS.

Configuracion de los decimales de la salida NMEA 0183
Puedes ajustar el niimero de decimales de la transmision de la salida NMEA.

1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 0183 > Precision de
posicion.
2. Selecciona Dos digitos, Tres digitos o Cuatro digitos.
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Configuracion de la identificacion de waypoints
1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 0183 > ID de waypoint.

2. Realiza una de estas acciones:
¢ Selecciona Nombres para transmitir los nombres de waypoint mediante NMEA 0183 mientras navegas.
*  Selecciona Niimeros para transmitir los niimeros de waypoint mientras navegas. Esta opcion podria solucionar
la compatibilidad con pilotos automaticos NMEA 0183 mas antiguos.

Visualizacion de informacion de diagnéstico de NMEA 0183
La pantalla de diagnostico de NMEA 0183 es una herramienta de solucion de problemas que los encargados de la
instalacién emplean para verificar que el sistema envia datos NMEA 0183.

En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 0183 > Diagnéstico.

NMEA 2000

Los plotters serie GPSMAP 700 cuentan con la certificacion NMEA 2000 y pueden recibir datos de una red NMEA
2000 instalada en la embarcacion para mostrar informacion especifica, como la profundidad, velocidad, temperatura del
agua, velocidad y direccion del viento, y datos del motor.

También puedes elegir el nombre de los motores y los depositos para identificar con mayor facilidad su ubicacion en la
embarcacion.

Para conectar un plotter serie GPSMAP 700 a una red NMEA 2000 existente y ver una lista de los nimeros PGN de
NMEA 2000 admitidos, consulta las Instrucciones de instalacion de la serie GPSMAP 700.

Visualizacion de una lista de dispositivos de red NMEA 2000
Puedes ver los dispositivos conectados a la red NMEA 2000.

1. Enla pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 2000 > Lista de
dispositivos.

2. Selecciona un dispositivo para ver una lista de opciones.

Etiquetado de motores con nimeros

Desde la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 2000 > Etiquetar
dispositivos > Cambiar etiquetas de motor > Usar niimeros.

Etiquetado de motores con nombres
1. Desde la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 2000 > Etiquetar
dispositivos > Cambiar etiquetas de motor > Elegir nombres.

2. Selecciona el motor al que quieras poner nombre.

3. Selecciona la ubicacion del motor: Babor (B), Centro (C), Estribor (E), Proa (F) o Popa (A).
4. Selecciona la etiqueta que quieras usar para el motor.

Etiquetado de depdsitos con numeros

1. Desde la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 2000 > Etiquetar
dispositivos > Cambiar etiquetas de depdsito.

2. Selecciona el tipo de depdsito que quieres etiquetar.
3. Selecciona Usar niimeros.
Etiquetado de depdsitos con nombres

1. Desde la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Configuracion NMEA 2000 > Etiquetar
dispositivos > Cambiar etiquetas de depdsito.

Selecciona el tipo de deposito que quieres etiquetar.

Selecciona Elegir nombres.

Selecciona un depdsito.

Selecciona la ubicacion del deposito: Babor (B), Centro (C), Estribor (E), Proa (F) o Popa (A).
Selecciona la etiqueta que quieres usar para el deposito.

Al O S o
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Seleccion de una fuente de datos preferida
Si hay mas de una fuente de datos disponible, puedes seleccionar la fuente de datos que desees utilizar.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Fuentes preferidas.
2. Selecciona una fuente de datos.
Transmisién de datos NMEA 0183 a través de una red NMEA 2000
Puedes activar, configurar y desactivar el puente de salida. El puente de salida consiste en que el plotter toma datos
NMEA 0183 procedentes de cualquier fuente, los formatea como datos NMEA 2000 y los envia a través del enlace de
comunicaciones NMEA 2000.
1. En la pantalla Inicio, selecciona Configurar > Comunicaciones > Puente de salida.
2. Realiza una de estas acciones:
+ Selecciona Activado para activar el puente de salida desde el plotter.

+  Selecciona Automatico para permitir que los plotters de la red NMEA 2000 "negocien" entre si cual sera el
plotter que realice esta funcion. Solo un plotter de la red NMEA 2000 puede actuar como puente para los datos
NMEA 0183 a través del enlace de comunicaciones NMEA 2000.

Todas las unidades de la seric GPSMAP 700 cuentan con la certificacion NMEA 2000.

®
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Registro del dispositivo
Completa hoy mismo el registro en linea y aydanos a ofrecerte un mejor servicio:

*  Visita http:/my.garmin.com.
*  Guarda la factura original o una fotocopia en un lugar seguro.

Comunicacién con el departamento de asistencia de Garmin
Ponte en contacto con el departamento de asistencia de Garmin si tienes alguna consulta acerca de este producto:

+  En Estados Unidos, visita www.garmin.com/support o ponte en contacto con Garmin USA por teléfono llamando al
(913) 397.8200 6 (800) 800.1020.

+ Enel Reino Unido, ponte en contacto con Garmin (Europe) Ltd. por teléfono llamando al 0808 2380000.

* En Europa, visita www.garmin.com/support y haz clic en Contact Support para obtener informacion de asistencia
relativa a tu pais.

Declaracion de conformidad

Por la presente, Garmin declara que este producto cumple con los requisitos esenciales y otras disposiciones relevantes
de la Directiva 1999/5/CE. Para ver la Declaracion de conformidad completa, visita www.garmin.com/compliance.

Acuerdo de licencia del software

AL UTILIZAR EL PLOTTER, EL USUARIO SE COMPROMETE A RESPETAR LOS TERMINOS Y
CONDICIONES DEL SIGUIENTE ACUERDO DE LICENCIA DEL SOFTWARE. EL USUARIO DEBERA LEER
ESTE ACUERDO ATENTAMENTE.

Garmin Ltd. y sus subsidiarias ("Garmin") conceden al usuario una licencia limitada para utilizar el software incluido
en este dispositivo (el "Software") en formato binario ejecutable durante el uso normal del producto. La titularidad, los
derechos de propiedad y los derechos de propiedad intelectual del Software seguiran perteneciendo a Garmin y/o sus
terceros proveedores.

El usuario reconoce que el Software es propiedad de Garmin y/o sus terceros proveedores, y que esta protegido por
las leyes de propiedad intelectual de Estados Unidos y tratados internacionales de copyright. También reconoce que la
estructura, la organizacion y el codigo del Software, del que no se facilita el codigo fuente, son secretos comerciales
valiosos de Garmin y/o sus terceros proveedores, y que el Software en su formato de codigo fuente es un secreto
comercial valioso de Garmin y/o sus terceros proveedores. Por la presente el usuario se compromete a no descompilar,
desmontar, modificar, invertir el montaje, utilizar técnicas de ingenierfa inversa o reducir a un formato legible para las
personas el Software o cualquier parte de éste ni crear cualquier producto derivado a partir del Software. Asimismo,
se compromete a no exportar ni reexportar el Software a ninglin pais que contravenga las leyes de control de las
exportaciones de Estados Unidos o de cualquier otro pais aplicable.
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Para obtener las ultimas actualizaciones gratuitas del software (excluyendo la cartografia) a lo largo de la
vida de los productos Garmin que hayas adquirido, visita el sitio Web de Garmin en www.garmin.com.
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